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Dulezité informace

Upozornéni

Pfed montazi, zapojenim, uvedenim do provozu nebo udrzbou frekvenéniho ménice

Altivar 312 se podrobné seznamte s touto pfiru¢kou a prohlédnéte si vyrobek. Nékteré ¢asti
textu v zakladnim uzivatelském manualu a napisy na vyrobku jsou, pro zjednoduseni hledani
v manualu a pfehlednost, opatfeny symboly, které upozorfiuji na dulezité informace nebo
hrozici nebezpedi.

Tento vystrazny symbol, doplnény napisem NEBEZPECI nebo VAROVANI,
upozorriuje na hrozici nebezpedi, které muze vést k Urazu elektrickym proudem.

upozoriiuje na obecné nebezpedi Urazu. Ridte se pokyny, které jsou
u vystrazného symbolu uvedeny. V opaéném pfipadé muize dojit k Urazu.

ANEBEZPECI

Napis NEBEZPECI varuje pfed vaznym nebezpecim. V pfipadé zavazného poruseni
bezpecénostnich predpisu a nerespektovani uvedenych pokynl dojde k usmrceni nebo
vaznému Urazu.

2 Tento vystrazny symbol, doplnény napisem NEBEZPECi nebo VAROVANI,

AVAROVANI

Napis VAROVANI varuje pfed hrozicim nebezpeéim. V ptipadé nerespektovani
uvedenych pokynd maze dojit k usmrceni nebo vaznému Urazu.

A UPOZORNENI

Napis UPOZORNENI s varovnym symbolem varuje pfed nebezpednou situaci.
V ptipadé nerespektovani uvedenych pokynt mize dojit ke $kodam na majetku nebo zranéni.

UPOZORNENI

Napis UPOZORNEN!I bez varovného symbolu varuje pfed nebezpeé&nou situaci.
V pfipadé nerespektovani uvedenych pokynt mize dojit ke $kodam na majetku.

Poznamky

Montéz, zapojeni, obsluhu a tdrzbu frekvenéniho ménice Altivar 312 smi provadét
pouze kvalifikované osoby. Schneider Electric neru¢i za pfipadné nasledky, vyplyvajici
z nespravného pochopeni obsahu tohoto zakladniho uzivatelského manualu.

Slovo ,ménic¢*, jak je pouzivano v tomto manualu, se vztahuje k fidici ¢asti pohonu
s promé&nnymi otaékami, tak, jak je definovano NEC, resp. CDM dle CSN EN 61800-2.

© Schneider Electric 2010, vSechna prava vyhrazena.




Predtim, nez zacnete

PFed zahajenim jakychkoliv praci s frekvenénim méni¢em, prostudujte nasledujici instrukce.

ANEBEZPECI

RIZIKO ZASAZENi ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU,
ELEKTRICKEHO OBLOUKU

« Pred montazi a zapojenim frekvenéniho ménice, uvedenim do provozu nebo udrzbou
se podrobné seznamte s timto manudlem Altivar 312. Montaz, zapojeni, obsluhu
a udrzbu frekvenéniho ménice Altivar 312 smi provadét pouze kvalifikované osoby.

« Za montaz a pouziti frekvenéniho ménice v souladu s mezinarodnimi a narodnimi
normami zodpovida uZivatel a/nebo provozovatel.

« Pokud je zafizeni pfipojeno k siti, na komponentech vykonové ¢asti frekven¢niho
ménice i nékterych ¢astech fidici desky se muZe objevit sitové napéti. Je Zivotu
nebezpecné se jich dotykat. PouZivejte izolované nastroje.

« Pokud je zafizeni piipojeno k siti, NEDOTYKEJTE SE nezakrytych &asti nebo
Sroubovych svorek frekvenéniho ménice.

« Zabrante moznému zkratu mezi svorkami PA/+ a PC/- . Nezkratujte kondenzatory
ve stejnosmérném meziobvodu frekvenéniho ménice, ani kdyz je odpojen od sité.

« Pred jakymkoliv zasahem uvnitf frekvenéniho ménice:

— Odpojte sitové napajeci napéti, véetné (je-li pouzito) externiho napajeciho napéti
fidici ¢asti.

— Zabezpecte pfivod napajeciho napéti ve vypnutém stavu a opatfete jej vystraznym
napisem ,NEZAPINAT".

— Vyckejte 15 minut do vybiti kondenzator(i ve stejnosmérném meziobvodu
frekvenéniho ménice. Poté ovérte, Ze je napéti stejnosmérného meziobvodu
mensi nez 42 V. Postup ovéreni velikosti napéti je popsan v uzZivatelské pfirucce.
Stav signaliza¢nich LED diod frekvenéniho ménice je pouze orientaéni.

» Pred pfipojenim k siti a béhem provozu frekvenéniho ménice musi byt vS§echny kryty
v uzaviené poloze.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo vaznému trazu!

ANEBEZPECI

NEOCEKAVANE CHOVANi ZARIZENi

» PFed montazi a zapojenim frekvenéniho ménice, uvedenim do provozu nebo Udrzbou
se podrobné seznamte s uzivatelskym manualem Altivar 312.

* Montaz, zapojeni, obsluhu a udrzbu frekvenéniho ménice Altivar 312 smi provadét
pouze kvalifikované osoby.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo vaznému trazu!




A VAROVANI

POSKOZENE ZARIZENI

Neinstalujte a neprovozuijte zafizeni, jevici znamky poskozeni.

Nerespektovani uvedenych pokynii mize zapfi€init usmrceni, vazny uraz nebo
materialni Skody!

A VAROVANI

PORUCHOVE STAVY

* Projektant musi pfi navrhu fizeni frekvenéniho ménice uvazovat véechny mozné
provozni stavy. Strojni zafizeni musi byt napfiklad bezpec¢né i v pfipadé selhani
Fidicich obvodu v prabéhu a/nebo po aktivaci nouzového zastaveni nebo najeti
na koncovy spinac.

» V zavislosti na stupni nebezpecdi Urazu a jeho moznym nasledkim musi byt nékteré
Fidici funkce realizovany nezavisle na ostatnich nebo musi byt zdvojeny.

+ Rizeni frekvenéniho ménige je mozné realizovat po komunikaéni lince. Projektant
v8ak musi zvazit pfipadné nasledky neotekavaného zpozdéni povelld nebo poruchy
komunikaéni linky. (1)

Nerespektovani uvedenych pokyntli miize zapfi¢init usmrceni, vazny uraz nebo
materialni Skody!

(1) Zafizeni musi odpovidat platnym bezpecnostnim normam.




Postup pri uvedeni do provozu

1. Prevzeti frekvencniho ménice

O Ujistéte se, zda typové oznaceni ménic¢e na typovém Stitku odpovida
typovému oznaceni na dodacim listu a objednavce.

O Zkontrolujte, zda béhem transportu nedoslo k pos$kozeni frekvenéniho
ménice.

2. Kontrola velikosti sitového napajeciho
napéti frekvenéniho ménice
o Ovéfte, zda rozsah napajeciho napéti frekvencniho
ménice je vhodny pro napéti sité v misté instalace
(viz uzivatelsky manual Altivar 312).

3. Postup pii montazi (viz strany 6—7)
O Montaz frekvenéniho ménice provedte
v souladu s instrukcemi obsazenymi v tomto
manualu.
O Nainstalujte téZ pfislusenstvi frekvenéniho
ménice a kryty opatfete samolepicimi etiketami
Kroky 2 az 4 musi byt v &eském jazyce (jsou soudasti baleni).
provedeny ve vypnutém

stavu! - L -
4. Postup pri elektrickém zapojeni
(viz strany 8-19)

O Zapojte motor. Zapojeni vinuti motoru
musi odpovidat vystupnimu napéti
frekvenéniho ménice.

O Zapojte privod sitového napajeciho
napéti.

O Zapojte obvody fidici ¢asti frekvenéniho
ménice.

5. Postup pfi nastaveni parametru
(viz strany 20-37)

O Pfipojte napajeci napéti, ale fidici
signaly pro chod neaktivujte.

O Pokud tovéarni nastaveni
nevyhovuje, nastavte parametry
motoru (v rezimu Konfigurace).

O Spustte automatické nastaveni
parametr( (autotuning), pokud je
tato akce vhodna pro danou aplikaci.

6. Spusténi motoru zadanim
povelu pro chod.




Doporucéeni pro montaz

Doporuceni pro montaz s ohledem na teplotu okoli

\

50 mm

[

50 mm

Frekvenéni ménic instalujte svisle s maximalni odchylkou
od svislé osy £10 °.

Frekvenéni méni¢ neumistujte v blizkosti zdroju tepla.
Okolo ménice ponechejte volny prostor, ktery umozni
dostate¢nou cirkulaci vzduchu smérem zespodu nahoru.

Pred pfedni st&énou ménice zachovejte volny prostor alespon
10 mm.

Pokud postaci kryti ménice IP 20, po dokonc&eni praci na
vyzbroji rozvadéce odstrarite ochrannou samolepici folii
z horni stény pfistroje, viz obrazek nize.

Frekvenéni ménic¢ se doporu€uje montovat na tepelné vodivé
materialy.

Odstranéni ventilaéniho krytu (samolepky)

Priklad: ATV312HU11M3.




Typ montaze

Montaz Montézni rozestupy = 50 mm na obou stranach, s ochrannou félii v horni
typu A gasti frekvenéniho ménige.
250 mm 250 mm
L 7 | I
Montaz

MontaZ vedle sebe bez rozestupu, bez ochranné félie v horni ¢asti
typu B frekvenéniho ménice (kryti se snizi na IP 20).

NN

Montaz Montazni rozestupy = 50 mm na obou stranach, bez ochranné félie v horni Easti
typu C frekvenéniho ménice (kryti se snizi na IP 20).

250 mm 250 mm

Poznamka: Pri téchto typech montaze muze byt frekvenéni méni¢ pouzivan do teploty okoli
50 °C, pfi spinaci frekvenci 4 kHz.




Doporuceni pro elektrické zapojeni

Silové kabely frekven¢niho ménice v rdmci moznosti prostorové oddélte od signalovych
(Cidla, V/V PLC, méfici signaly, video, telefon). Pokud je to mozné, kfizeni silovych
a signalovych kabell provedte vzdy v pravém uhlu.

Ochrana obvodu

Pro pfipojeni pouzijte vodi¢e dostate¢ného prifezu, v souladu s pfislu§nou normou. Pfed
zapojenim silovych svorek pfipojte ochranny vodi¢ pod Sroub, ktery je umistén pod vystupni
silovou svorkovnici (viz podkapitolu ,Pfistup k silovym svorkovnicim® na strané 11, Srouby pro
pfipojeni ochranného vodi¢e jsou zde oznaceny pismenem B).

Kostra frekven¢niho ménice musi byt spojena s ochrannym vodi¢em v souladu s pfisluSnou normou.

Frekvenéni ménice fady ATV312eeeeM2/N4 jsou vybaveny sitovym odruSovacim filtrem.

Z tohoto divodu muaze byt unikajici (rezidualni) proud vétsi nez 3,5 mA.

Pokud pfisluSsna norma vyZaduje dopliikovou ochranu proudovym chrani¢em, pouzijte pro

jednofazové frekvenéni ménice proudové chranice typu A a pro trojfazové ménice proudové

chranice typu B v souladu s normou IEC 60775. Zvolte vhodny typ proudového chranice:

* S vysokofrekvenénim filtrem.

« S ¢asovym zpozdénim spousté. Toto provedeni zabrariuje vybaveni chranice diky
rozptylové kapacitni reaktanci frekven¢éniho meénice v okamziku pfipojeni k napajeni.
Casové zpozdéni neni dostupné u proudovych chrani¢ s jmenovitym rezidualnim
proudem 30 mA. V tomto pfipadé volte proudové chranice se zvySenou odolnosti proti
nezadoucimu vybaveni.

Pripojeni ovladacich obvodu

Ovladaci obvody a obvody pro analogové signaly Zadané hodnoty se k frekvenénimu ménici
doporucuje pfipojit pomoci stinénych kroucenych dvojic vodi¢t s kroucenim mezi 25 a 50 mm.
V8echna stinéni se pfipoji do jednoho bodu na kostru ménice, jak je nacrtnuto nize.

Délka a provedeni motorovych kabel(

Pokud je vzdalenost mezi frekvenénim méni¢em a motorem do 100 m, doporuduje se pouzit
stinény motorovy kabel. Pokud je délka stinéného kabelu vétSi nez 50 m, je nutné zaradit na
vystup frekvenéniho ménic¢e motorovou tlumivku. Pro délky nad 100 m je mozné pouzit
stinény nebo nestinény kabel a na vystupu frekvenéniho méni¢e musi byt zafazena tlumivka
nebo sinus filtr. Informace o vhodném pfisluSenstvi naleznete v katalogu a nebo kontaktujte
Zakaznické centrum Schneider Electric.

Pripojeni ochranného vodice
Kostra frekvenéniho ménice musi byt pfipojenim k napajecimu napéti spojena s ochrannym
vodi¢em dostate¢ného prirezu.

A NEBEZPECI

RIZIKO ZASAZENI ELEKTRICKYM PROUDEM, VYBUCHU,

ELEKTRICKEHO OBLOUKU

« Kostra frekvenéniho méni¢e musi byt pfipojenim k napajecimu napéti spojena
s ochrannym vodi¢em.

« Ukostfeni v§ech pfistroju musi byt provedeno do jednoho bodu, jak je naznaceno
na nize uvedeném obrazku.

Nerespektovani uvedenych pokyni vede k usmrceni nebo vaznému trazu!




» Propojeni nékolika pohond musi byt realizovano
do jednoho bodu, pro kazdy ménic je tfeba pouzit

samostatny vodic.

* Propojeni nesmi byt pfemosténo nebo provedeno
Vv sérii.

A VAROVANI

MOZNE POSKOZENI FREKVENCNIHO MENICE

« V pfipadé zameény vstupni a vystupni svorkovnice, tzn. pokud by bylo omylem
pfipojeno sitové napajeci napéti na vystupni svorky (U/T1, V/T2, W/T3) frekvenéniho
ménice, dojde k jeho zni€eni.

« Provéfte zapojeni frekvenéniho ménice pred pfipojenim k napajecimu napéti.

< Pfi nahradé jiného frekvenéniho ménice provérte, zda stavajici zapojeni vyhovuje
zapojeni popsanému v tomto manualu.

Nerespektovani uvedenych pokynti muze zapftic¢init usmrceni, vazny uraz nebo
materialni Skody!

A VAROVANI

MOZNE POSKOZENi FREKVENCENIHO MENICE

* Mezi ochrannymi prvky (pojistky, jisti¢e) musi byt zajisténa spravna koordinace.

« Nepfipojujte frekvenéni méni¢ k napajeni v mistech instalace, kde by se mohly
vyskytnout vétsi zkratové proudy, nez je uvedeno v katalogu Altivar 312.

Nerespektovani uvedenych pokynii muze zapftic¢init usmrceni, vazny uraz nebo
materialni Skody!




Doporuéené zakladni zapojeni

ATV312eee0M2
1fazové napdjeni (u evropskych siti pfipojte ménic
mezi fazovy a nulovy vodic)

|

T
|
=
S/LZ(?;4

= 3 ATV312e000M3/N4/S6
3tazove Priuio: » )
= |zove napajent Uziti analogového
= vystupu jako logického
vystupu
(1) ( l
O —0-—0-—0-—-0-—0—0—0-—0-0-0—-0~— -—0--0--0-————=  r————————
AMEEEEEEFFEEEEEEE | |
i E 5 ': o o o i i
I
LEEE e o .
£ 2 > = T o a4 Y < Los’(‘
S o 5 5 R 555 -5
T 24V relé
@ Zadavaci EANRILLLAY SE?IOPLC "
Brzdny potenciometr b vstup
rezistor (2,2.10kQ) —— EEDO
(je-li pouzit)

(1) Sitova tlumivka, pokud je pouzita (1fazova nebo 3fazova).

(2) Reléové kontakty pro dalkovou signalizaci nebo stav ménice.

(3) Pokud je brzdny rezistor zapojen, nastavte parametr [Dec ramp. adapt.] (brA) na NE (NO).
Poznamka: Pouzijte zafizeni omezujici ruseni ve vSech obvodech s induktivni zatézi

v blizkosti méni¢e nebo zapojenych na stejny okruh napajeni (relé, stykace, civky apod.).

Pozitivni nebo negativni logika vstupt
Tento prepinac definuje referenéni potencial vstupu na hodnotu 0 V, 24 V nebo ,plovouci“(1).

Pouziti bezpotencialovych  Pfepnuté na pozici Uziti PLC tranzistorového vyst.
kontakt ~spotiebic Prepnuto na CLI pozici — plovouci
Zapnuto na ,zdroj* pozici

(tovarni nastaveni)

ANEBEZPECI

NECHTENE SPUSTENi MOTORU

» Predejdéte ndhodnému uzemnéni logickych vstupt nastavenych na pozici Spotfebic
(Sink). MGze to mit za nasledek nahodnou aktivaci funkci ménice a pfipadny rozbéh
motoru.

» Chrarite signalové a fidici vodi€e proti poSkozeni, které muze mit za nasledek jejich
uzemnéni.

Nerespektovani uvedenych pokyni vede k usmrceni nebo vaznému trazu!

(1) Pro nalezeni pfepinace na fidici svorkovnici viz ,Pfistup k fidicim svorkam* 14.
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Silové svorkovnice

Pristup k silovym svorkovnicim

A A NEBEZPECI

RIZIKO ELEKTRICKEHO SOKU, EXPLOZE NEBO ELEKTRICKEHO
OBLOUKU

Opatrné upevnéte kryci panel na svorkach a zavrete dvitka ménice pred zapojenim do
napajeni.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo vaznému trazu!

1"



Oznaceni a vyznam svorek

R/L1-8/L2 -T/L3

Svorka Funkce Altivar 312
i Zemnici svorka V8echny typy
R/L1-S/L2 Sitové napajeni ATV312eeeeM2, 1fazové, 200...240 V

ATV312eeeeM3, 3fazové, 200...240 V
ATV312eeeeN4, 3fazové, 380...500 V
ATV312eeeeS6, 3fazové, 525...600 V

motoru

PO Ss sbérnice + polarita VSechny typy
PA/+ Svorky pfipojeni V8echny typy
brzdného rezistoru
PB Svorky pfipojeni V8echny typy
brzdného rezistoru
PC/- Ss sbérnice — polarita V8echny typy
U/T1 - V/T2 - W/T3 | Svorky pro pfipojeni V8echny typy

Charakteristika silovych svorek

ATV312H Doporuceny Doporuéeny | Utahovaci

prufez vodice prurez moment

(1) . vodizée (2) (3)

mm mm N'm
DeeNa: U11N4, Ut5Na. 07596, Utsss| 25 %26 25 08
U11M2, U15M2, U22M3 2,5az6 3,5 1,2
U22M2, U30M3, U40M3 2,5az6 6 1,2
U22N4, U30N4, U22S6X, U40S6X 25az6 2,5 1,2
U40N4 4az6 4 1,2
U55M3 10 az 16 10 2,5
u75M3 10 az 16 16 2,5
U75N4 10 az 16 16 2,5
U55N4, U55S6, U75S6 4az6 6 2,5
D11M3, 10 az 25 25 4,5
D15M3, D15N4 10 az 25 16 4,5
D11N4, D11S6, D15S6 10 az 25 10 4,5

(1) Zvyraznéné hodnoty oznacuji minimalni prifez z pohledu bezpecnosti.
(2) Médény kabel minimalni prafez vodice pro teploty do 75 °C.

(3) Doporucena hodnota.

12




Usporadani silovych svorek
ATV312HOeeM3 ATV312HOeeM2

V/T2|W/T3‘ PO |PA/+| PB |PC/- U/T1[V/T2[W/T3‘

ATV312H U11M3 az U40M3, OeeN4, U11N4 ATV312H U11M2, U15M2, U22M2
az U40N4, U15S6 az U40S6, 075S6

@ |RiL1|sL2|TIL3 @ [RL1|sL2
Po [Par| P8 [Pr-|umi|vimalwirs Q@ | Po [pars] P8 [Per-Jumi|vimzlwirs Q@ |

ATV312H U55M3, U75M3, U55N4, U75N4, U55S6, U75S6

EEoupDooEaD

of [

[Rit[si2[tia] po [Par] P [Pcr-[um]vimalwitsl @

ATV312H D11M3, D15M3, D11N4, D15N4, D11S6, D15S6

| @ [rit[siz]ts] po [par] P8 [Pcr[umt|virzlwirs[ @ |
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Ovladaci svorkovnice

Pristup k ovladaci svorkovnici

= > 0
Prepinac D iirme 2838 28388
konfigurace SINK |QQQQ| |QQQQQ
logického vstupu s . -
83282 3583 Ovladaci
0000 O000 svorkovnice
RJ45 §s593
konektor RJ45
o000

A NEBEZPECI

NECHTENE SPUSTENi MOTORU

» Nezapojujte nebo nevytahujte vodi¢e do/z svorkovnice, pokud je méni¢ pod napétim.
« Zkontrolujte pevnost utazeni Sroubu po kazdé manipulaci se svorkovnici.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo vaznému urazu!

A NEBEZPECI

NEBEZPECi ELEKTRICKEHO SOKU, EXPLOZE NEBO ELEKTRIC-
KEHO OBLOUKU

Nedotykejte se svorkovnice pred:

— vypnutim ménice,

— vypnutim jakéhokoliv napéti na vstupnich nebo vystupnich svorkach.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo vaznému urazu!

14



Usporadani ovladacich svorek

Ridici svorky ATV312 Vhodny priifez vodice (1) | Utahovaci moment (2)
mm? N-m
R1A,R1B, R1C, R2A,R2C |0,75az 2,5
0,5az0,6
Ostatni svorky 0,14az25

(1) Zvyraznéné hodnoty ozna&uji minimalni prdfez z pohledu bezpeénosti.
(2) Doporu¢ené maximalni hodnoty.

Parametry a funkce ovladacich svorek

Svorka |Funkce Elektrické charakteristiky
R1A Spole¢ny bod pro « Minimalni spinaci schopnost: 10 mA pro 5V -—
R1B prepinaci kontakt « Maximalni spinaci schopnost (cos ¢ =1 a L/R=0 ms):
R1C (R1C) 5Apro250V A a30V =
R2A Spinaci kontakty » Maximalni spinaci schopnost indukéni zatéze
R2C programovatelného |(Cos =0,4aL/R=7ms):
relé R2 1,5Apro250V~, a30V =
« Cas vzorkovani: 8 ms
« Provozni zatéz: 100 000 prepnuti s maximalni zatézi
1 000 000 pfepnuti s minimalni zatézi
COM Spoleénazempro |0V
analogové V/V
Al Napétovy analogovy | Analogovy vstup: 0 + 10 V (max. bezpe¢né napéti 30 V)
vstup « Impedance: 30 kQ
* Rozliseni: 0,01 V, 10bitovy pfevodnik
« Pfesnost: + 4,3 %, linearita + 0,2 % z max. hodnoty
« Cas vzorkovani: 8 ms
* Provoz s maximalné 100m stinénym kabelem
0V Referenéni napéti +10 V (+8 % az 0 %), 10 mA max., chranéné proti zkratu
pro potenciometr a pretizeni
Al2 Napétovy analogovy |Bipolarni analogovy vstup 0 + 10 V
vstup (max. bezpec€né napéti + 30 V)
Zména polarity napéti + nebo — na Al2 zméni smér
otaceni.
* Impedance: 30 kQ
* Rozliseni: 0,01 V, 10bitové + znaménko
« Pfesnost: + 4,3 %, linearita + 0,2 % z max. hodnoty
« Cas vzorkovani: 8 ms
* Provoz s maximalné 100m stinénym kabelem
Al3 Proudovy analogovy |Analogovy vstup X —Y mA. X a Y je programovatelné
vstup od 0 do 20 mA
« Impedance: 250 Q
* Rozliseni: 0,02 V, 10bitovy pfevodnik
« Pfesnost: + 4,3 %, linearita + 0,2 %, z max. hodnoty
« Cas vzorkovani: 8 ms
COM Spoleénazempro |0V

analogové V/V
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AOV Napétovy analogovy | Analogovy vystup 0 az 10 V, minimalni zatéZovaci odpor
vystup AOV 470 Q
nebo nebo

AOC Proudovy analogovy | Analogovy vystup X —Y mA. X a Y muze byt nastaveno od
vystup AOC 0do 20 mA
nebo Maximalni zatézovy odpor: 800 Q
Logicky vystup AOC |+ Rozli§eni: 8 bitd (1)
AOQV nebo AOC — * Pfesnost: + 1% (1)
(vzdy mGze byt * Linearita: £ 0,2% (1)
pfifazen pouze « Cas vzorkovani: 8 ms
jeden) Tento analogovy vystup mize byt nastaven jako 24V

logicky vystup na AOC, minimalni zatéZovaci odpor 1,2 kQ2
(1) Charakteristiky D/A prevodniku

24V Napéti pro logické + 24V chranéno proti zkratim a pretizeni 19-30 V,
vstupy Maximalni zatizeni: 100 mA

L1 Logické vstupy Programovatelné logické vstupy

LI2 « + 24V zdroj napéti (max. 30 V)

LI3 « Impedance: 3,5 kQ

LI4 *Stav 0 pii<5V, stav 1 pfi > 11V

LI5 (napétovy rozdil mezi LI- a CLI)

LI6 « Cas vzorkovani: 4 ms

CLI Spole¢na svorka Viz stranu 14.
logickych vstupt

RJ45 Komunikaéni Pfipojeni komunikaéniho kabelu CANopen, Modbus RTU,
konektor PC nebo externiho displeje
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Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Principy

* Zemnéni mezi méni¢em, motorem a stinénim kabelu musi byt na stejném

L,vysokofrekvenénim“ potencialu.
» Pouzijte stinéné kabely se stinénim uzemnénym na obou koncich motorového kabelu

(poznamka 6 na strané 18), kabelu k brzdnému rezistoru (pokud je pouzit) (poznamka 8

na strané 18) a signalovymi a Fidicimi kabely (poznamka 7 na strané 18). Kovovy Zlab
mUze byt pouzit jako stinéni, pokud neni po trase galvanicky prerusen.

+ Zajistéte maximalni moznou vzdalenost mezi napajecim (sitové napajeni) a motorovym

kabelem.

Instalaéni diagram (priklady)

Zpusob instalace zavisi na velikosti ménice. Tabulky uvadéji velikost dle typového oznaceni.

Odpovidajici doporu¢ena zapojeni jsou na nasledujici strance.

Velikost 1 | Velikost 2 | Velikost 3 | Velikost 4 | Velikost 5 | Velikost 6 | Velikost 7

HO018M3 H055M3 HO018M2 HO055M2 HU11M3 HU11M2 HU22M2

HO037M3 HO075M3 HO037M2 HO075M2 HU15M3 HU15M2 HU30M3
HU22M3 HU40M3
HO37N4 HU22N4
HO55N4 HU30N4
HO75N4 HU40N4
HU11N4 HU22S6
HU15N4 HU40S6
H075S6
HU15S6

Velikost 8 Velikost 9

HU55M3 HD11M3

HU75M3 HD15M3

HU55N4 HD11N4

HU75N4 HD15N4

HU55S6 HD11S6

HU75S6 HD15S6
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Velikost 1 az 4 Velikost 5az7 Velikost 8 Velikost 9

1 EMC deska dodavana s méni¢em. Doporucujeme nainstalovat ji dle obrazka.

2 Altivar 312.

3 Nestinéné vodice nebo kabely sitového napajeni.

4 Nestinéné vodi€e pro kontakty relé.

5 Pfipevnéni a uzemnéni stinéni kabeld 6, 7 a 8 co nejblize k ménici.

— Obnazte stinéni.

— Pouzijte nerezové kabelové svorky odpovidajici velikosti obnazeného stinéni

a pripevnéte je k desce 1. Svorky musi byt pevné pfitazeny ke kovové desce, aby byl
zajistén dostatecny elektricky kontakt.

6 Stinény kabel pro pfipojeni motoru uzemnéte na obou koncich. Stinéni musi byt
neprerusSené a prechodové svorky musi byt v EMC stinénych kovovych krabicich.

Pro ménic 0,18 az 1,5 kW, pokud je spinaci frekvence vysSi nez 12 kHz, pouzijte kabel
s nizkou jmenovitou kapacitou: max. 130 pF na metr.

7 Stinéné kabely pro fidici a signalové vodice. 5
Pro aplikace vyzadujici nékolik vodi¢u pouzijte kabely s malym prafezem (0,5 mm<).
Stinéni musi byt uzemnéno na obou koncich. Stinéni musi byt nepferu§ené a pfechodové
svorky musi byt v EMC stinénych kovovych krabicich.

8 Stinény kabel pro zapojeni brzdného rezistoru (pokud je pouZzit).

Stinéni musi byt nepferusené a prfechodové svorky musi byt v EMC stinénych kovovych
krabicich.

Poznamky

» Pokud je pouzit externi odruSovaci (EMC) filtr, mél by byt namontovan pod méni¢em
a pfipojen pfimo na napajeni nestinénym kabelem. Vystup z filtru pfipojte kabelem 3
k ménici.

« Vysokofrekvenéni spojeni mezi méniéem, motorem a stinénim kabelu nenahrazuje
ochranny vodi¢ (PE).

Zabudovany EMC filtr u ATV312eeeeM2
a ATV312eeeeN4

Ménice ATV312ee00M2 a ATV312ee00N4 maji zabudovany EMC filtr. Pfi nadmérné
velikosti svodového proudu, ktery zplsobuje vybaveni nadfazenych proudovych chranict Ize
jeho velikost snizit vysunutim propojky u zabudovaného interniho EMC filtru. Viz instalaéni
manual Altivar 312. Po tomto zasahu se muze zvysit Grovef rusivych napéti proti zemi.
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Zakladni pozadavky pro uvedeni do provozu

Prostudujte pozorné bezpecnostni informace v zakladnim uzivatelském manualu,
uzivatelském manualu a katalogu. Pfed uvedenim frekvenéniho ménice do provozu, prosim,
zkontrolujte, zda jsou splnény v8echny pozadavky na montaz, elektrické zapojeni, uvedeni
do provozu a provoz, jak je uvedeno nize. Kompletni dokumentaci k vyrobku naleznete na
www.schneider-electric.cz.

1. Montaz

« Zakladni informace a podminky pro riizné typy montaze s ohledem na teplotu okoli
naleznete na stranach 6 a 7 tohoto manualu nebo v instalaénim manualu frekvenéniho
ménice Altivar 312.

» Frekvenéni méni¢ montujte zasadné ve vertikalni poloze, dle pokynu na strané 6 a 7 tohoto
manualu nebo v instalaénim manualu frekvenéniho ménice Altivar 312.

+ Pouziti frekvencniho ménice musi byt v souladu s parametry prostfedi, definovanymi
normou CSN EN 60721-3-3 a v souladu s parametry uvedenymi v katalogu.

2. Elektrické zapojeni

+ Pfipojte ochranny vodi¢ na kostru frekvenéniho ménice viz kapitolu ,Doporuéeni pro
elektrické zapojeni“ na stranach 8 a 9 tohoto manualu nebo v uzivatelském manualu
frekvenéniho ménice Altivar 312.

« Ujistéte se, zda sitové napéti v misté instalace odpovida jmenovitému napajecimu
napéti frekvenéniho ménice. PFivod napajeciho napéti zapojte dle ,Doporuc¢ené
schéma zapojeni*, které je uvedeno na strané 10 tohoto manualu nebo v uzivatelském
manualu frekvenéniho ménice Altivar 312.

« Ujistéte se, zda je vedeni k frekvenénimu ménici, pfipadné frekvenéni méni¢ chranén proti
pretizeni a zkratu v souladu s doporuéenim v katalogu.

+ Ovladaci signaly frekven¢niho ménice zapojte dle potfeby, rozmisténi signalt na
svorkovnici viz ,Ovladaci svorkovnice® na strané 14 tohoto manualu nebo v instalacnim
manualu frekvenéniho ménice Altivar 312. Z divodu ochrany frekvenéniho ménice proti
vysokofrekvenénimu ruseni ovladaci kabelaz vedte v co mozna nejvétsi vzdalenosti od
motorového kabelu.

» Frekvenéni ménice ATV312eeeeM2/N4 jsou standardné vybaveny sitovymi
odruSovacimi filtry. Rezidualni proud se da zmensit odpojenim sitového filtru pomoci
propojky, viz odstavec ,Vestavény odruSovaci filtr v ménic¢ich ATV312".

« Ujistéte se, zda zapojeni propojek ve svorkovnici motoru (hvézda/trojuhelnik) je v souladu
s maximalnim vystupnim napétim frekvenéniho ménice.

3. Uvedeni frekvenéniho ménice do provozu a provoz

Po prvnim pfipojeni frekvenéniho ménice k napajecimu napéti se na jeho displeji zobrazi
hodnota frekvence sité bFr. Tovarni nastaveni je 50 Hz. Zkontrolujte, zda je frekvence sité
shodna se jmenovitou frekvenci motoru, viz odstavec ,Uvedeni do provozu® na strané 24
tohoto manualu nebo v programovacim manualu frekvenéniho ménice Altivar 312.

Pfi nasledném pfipojeni k napajeni se na displeji frekvenéniho ménice zobrazi - d 4.

Zakaznické menu (dolni ¢ast menu ConF) umoziiuje nastaveni frekvenéniho ménice pro
vétsinu aplikaci.

+ Kdykoliv je mozny navrat k tovarni konfiguraci a nastaveni nebo vyvolani zakaznické
konfigurace a nastaveni, viz funkci FCS na strané 34 tohoto manualu nebo
v programovacim manualu frekvenéniho ménice Altivar 312.
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Tovarni konfigurace
Tovarni nastaveni ménice

Altivar 312 je tovarné nastaven pro nejbéznéjsi aplikace.

» Displej zobrazuje (- d 4) pokud je motor v klidu, resp. hodnotu kmitoctu, je-li motor
v chodu.

» Logické vstupy LI5 a LI6, analogovy vstup Al3, analogovy vystup AOC a relé R2 nemaji
pfifazenou funkci.

* Typ zastaveni v pfipadé vyskytu poruchy: volny dobéh.

Kéd Popis Hodnota Strana
b F r |[Standard mot. freq] 50 Hz 24
ELCLC |[2/3 wire control] 2vodicové ovladani 25
SVC (vektorové fizeni bez zpétné vazy
UFE |[U/F mot 1 selected] s konstantnim momentem) 32
ZE E [Acceleration] [Deceleration] |3 s 27
L5F |[Low speed] 0 Hz 27
H5F |[High speed] 50 Hz 27
IEH | [Mot. therm. current] Jenovit proud motoru 21
5dC 1|[Auto DC inj. level 1] 8; éjmenovity proud ménice, po dobu 28
5Fr [Switching freq.] 4 kHz 29
rr 5 |[Reverse assign.] Logicky vstup 2 (LI2) 35
5P 2 |[2 preset speeds] Logicky vstup 3 (LI3) 28
S5FP4 |[4 preset speeds] Logicky vstup 4 (L14) 28
Fr | |[Ref.1 channel] Analogovy vstup 1 (Al1) 24
SAZ |[Summing ref. 2] Analogovy vstup 2 (Al2) (1)
Detekovana porucha (FLt): kontakty
rol [R1 Assignment] rozpojeny v pfipadé poruchy (nebo ménic | (1)

bez napajeni)
Automaticka adaptace dob&hové rampy )
v pfipadé prepéti pfi brzdéni — YES (ANO)

br A |[Decramp adapt.]

AL - |[Automatic restart] glgrrlljic?ll;ltomaticky restart po pominuti )
SEE |[Type of stop] Zastaveni po rampé (rMP) 1)

(1) Pro upfesnéni viz programovaci manual.

Pokud se vySe uvedena konfigurace a nastaveni hodnot v tabulce slu¢uje s danou aplikaci,
je ménic pfipraven k provozu.
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Tovarni konfigurace

ATV312ee00M2
1fazové napajeni
-1x230V

(v evropskych sitich je

2 prednastavené rychlosti
4 prednastavené rychlosti

nutno pfipojit mezi
fazovy a nulovy vodic) Q(HI
RO 3 -
= 5 ¢ 8
ATV3120000M3/N4/S6 —————
3fazové napajeni
— 3 x 230/400/600 V M )
=T = ’ -9 = - - "2” S - = —O——0—— T
T o 9 g oo gl 35 82 =S 8 e = !
I
i E R A < o _ 2 o« 29 Ei
l+>3>= g8 %3 3228
= % 1% %7?7—0770 m 077?7707—0707
Zadana Sumaéni

hodnota otaéek vstup
(potenciometr)

(1) Sitova tlumivka, je-li pouzita (1fazova nebo 3fazova).
(2) Reléové kontakty pro vzdalenou signalizaci stavu ménice (relé R1 nakresleno ve stavu
Lporucha“ resp. bez napajeni).
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Konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice

Popis obsluzného terminalu frekvenéniho ménice

Funkce displeje a klaves
* 4mistny 7segment. displej {

« REF LED sviti, kdy? je
r E F - menu akfivni. ™

* LED ,pod napétim*

2 LED pro stav
CANopen

Zavira menu
nebo parametr,
maze zobraz.

————
- MON LED sviti, kdyzje __~

5 U P - menu aktivni. hodnotu
a navraci se
» .. k pfedchozi
* CONF LED sviti, kdyz je uloZené hodnoté.
SEE,drLC, I-0O0,CEL, .
Fln, FLE nebo C 0N Nekonecné
kole€ko

menu aktivni. ~: .
— Vrezimumistn.

ovladani slouzi
jako
potenciometr.
— Pro listovani
v menu a
nastaveni
hodnoty
parametrtl
— Pro potvrzeni -
ENTER-

+ Tlagitko RUN: zapina motor vpfed stiskem
pokud je parametr ECLC v [ -0- kolecka.
menu nastavendo L OL viz Funkce

stranu 27. potvgzenj
o kolecka je

v dalSim textu

Tlagitko STOP/RESET zobrazena takto
acitko T

+ Kresetovani poruch =

* Mduze byt pouZito k zastavovani motoru

» Tlagitko MODE: kdyz je
zobrazeno r E F - pfepina
do 5 E E - menu. Jinak
prepinado ~ E F - menu.
Viz stranu 26.

— Pokud ELC (/-0- menu)neninastavenna L 0L, Funguje jako zadavaci
je typ zastaveni ,volny dobéh*. potenciometr pokud

— Pokudt L L (/-0- menu)jenastavenna L OL, parametr F r |
zastaveni je po rampé, ale pokud je nastaveno brzdéni VLEL - menuje

ss proudem, nasleduje volny dobéh. nastavenna A 1U |

Normalni zobrazeni bez detekovanych poruch a s motorem

v klidu
* 43.0: Zobrazeni parametru vybraného v [MONITORING] (SUP-) menu (zakladni
nastaveni: frekvence motoru).
V rezimu proudové limitace nebo pfekroCeni Zadanych otacek displej blika.
I'n | E: startovaci sekvence po pfipojeni napajeni
r d 4: ménic pfipraven
d [ b: ss brzdéni aktivni
n 5 E: zastaveni volnym dob&hem
F 5 E: rychlé zastaveni
E U n: probiha auto-tuning
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Organizace parametri v menu

Detailni informace — viz CD (pfilozené k vyrobku).

Zapnuti

Vybér parametru

‘(\* =ENT

8[-dy
o

) @00
=
5
!

@00
m
-
=
pra

|

[e] Je) @00
oy N
= |=
o|_|=

il

[

Tyto 3 parametry jsou
viditeIné pfi prvnim
zapnuti ménice
Nastaveni mohou byt
zménéna nasledovné
v menu:
drC -probFr
LEL-proFr |
I-0-prokl L.

[SPEED REFERENCE]
(rEF-)

[SETTINGS] (SEt-)

[MOTOR CONTROL]
(drC-)

[INPUTS / OUTPUTS CFG]
(-0-)

[COMMAND] (CtL-)

[APPLICATIONFUNCT.]
(FUn-)

[FAULT MANAGEMENT]
(FLt-)

[COMMUNICATION]
(COM-)

[MONITORING] (SUP-)

programovaci

manual

ENT

26,
1 bliknuti
(ulozeni)

Pomlc¢ka se objevi za zkratkou (kédem) v menu, na rozdil od zkratek parametrd.

Ptiklad: [SETTINGS] (SEt-) menu, AL L parametr.
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Konfigurace parametra bFr, Fr1 a tCC

Parametry b F -, F - | a E L L mohou byt nastaveny pouze v rezimu STOP, se
zablokovanym méni¢em.

Kéd
funkce

Nazev funkce / popis Tovarni
nastaveni

bFr

50
B0

[Standard mot. freq] [50Hz IEC]
(50)

Tento parametr je viditelny pouze pfi prvnim zapnuti ménice. MGze byt
poté ménén v menu [MOTOR CONTROL] (drC-), pokud je poZzadovano.

« [50Hz IEC] (50) 50 Hz: IEC

« [60Hz NEMA] (60) 60 Hz: NEMA

Tento parametr méni nastaveni nasledujicich parametrd: H 5 F strana 27,
F E d strana 28, F r 5 strana 30 a E F r strana 32.

Fr |

—~3DDT

E e ==
—Wwh -

UPdE
UPdH

Lcr

ndb
nEE

[Ref.1 channel] [AI1] (A1)

Tento parametr je viditelny pouze pfi prvnim zapnuti ménice. MGze byt
poté ménén v menu [COMMAND] (CtL-), pokud je pozadovano.

[AI1] (Al1) analogovy vstup Al1

[AI2] (Al2) analogovy vstup Al2

[AI3] (AI3) analogovy vstup AI3

[Network Al] (AIV1) nekonecné kolecko: pfi ovladani z panelu se chova
jako potenciometr.

Pokud LAC = L2 nebo L3 jsou mozna dal$i nastaveni Zzadané hodnoty:

* [+/-Speed] (UPdt) + rychlost/- rychlost pres LI1

e [+/-spd HMI] (UPdH) + rychlost/- rychlost pfes nekone¢né kolec¢ko nebo
vzdaleny externi terminal. Pfi chodu se zobrazuje frekvence rFr.

Pokud LAC = L3 jsou mozna dal$i nastaveni zadané hodnoty:

« [HMI] (LCC) nastaveni pfes vzdaleny externi terminal, [HMI Frequency
ref.] (LFr) parametr v [SETTINGS] (SEt-) menu, viz programovaci
manual.

* [Modbus] (Mdb) nastaveni pres Modbus.

« [Network] (nEt) nastaveni pfes jiny komunika¢ni protokol nez Modbus.
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Kod Nazev funkce / popis Tovarni
funkce nastaveni
ECLC [2/3 wire control] [2 wire]

(2C)

2r

IZs

irc

LocC

Tento parametr je viditelny pouze pfi prvnim zapnuti ménic¢e. Maze byt
poté ménén v menu [INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-), pokud je
pozadovano.

« [2 wire] (2C) 2vodiCové Fizeni: sepnuty nebo rozpojeny kontakt vstupu
urcuje start nebo stop.
Pfiklad zapojeni: ~—— """~~~ By

. £ ! ‘
LI1: vpfed | 24V L1 Lix |

LIx: vzad [S— —T77T777,J

« [3 wire] (3C) 3vodicové fizeni (pulzni fizeni): kladné pulzy (+24 V)
,vpred” nebo ,vzad" uréuji smér startu, zaporny pulz (0 V) ,stop” zastavi
motor. Viz programovaci manual.

PFiklad zapojeni: T 1

|
LI1: stop l24v LM L2 Ux |
LI2: vpied B A i © e
LIx: vzad

* [Local] (LOC) mistni fizeni (panel ménic¢e nebo vzdaleny externi terminal
RUN/STOP/RESET).

ANEBEZPECI

NECHTENE SPUSTENI MOTORU

Kdyz je [2/3 wire control] (tCC) ménéno, nasledujici parametry
[Reverse assign.] (rrS), [2 wire type] (tCt) a vS8echny funkce spojené
s logickymi vstupy se vrati do tovarniho nastaveni.

Zkontrolujte, zda tato zména odpovida pouzitému zapojeni.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo
vaznému Urazu!

IZS

Pro potvrzeni zmény nastaveni parametru stisknéte kolecko ENTER po dobu 2 s.
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[SPEED REFERENCE] (rEF-)

Menu [SPEED REFERENCE] (rEF-) zobrazuje L F -, A IU | nebo F - H. Zavisi na
zpUsobu zadani Zzadané hodnoty. Viz programovaci manual.

Pokud je umoznéno lokalni Fizeni, ma nekonecné kolecko ovladaciho panelu funkci
potenciometru pro zménu Zadané hodnoty v mezich zadanych parametry [Low speed] (LSP)
a [High speed] (HSP).

Pokud je mistni fizeni neaktivni, uzivajici [Cmd channel 1] (Cd1), jsou zobrazeny pouze
referen¢ni hodnoty a jednotky. Zadana hodnota bude pouze zobrazena a nebude ji mozné
nastavit pomoci nekoneéného kolecka, ale ze vstupu Al nebo jinym zplsobem.

Dle vybéru parametru [Ref. 1 channel] (Fr1) je zobrazena aktualni Zadana hodnota.

Kod Nazev funkce / popis Tovarni
funkce nastaveni
LFr [HMI Frequency ref.] 0 az 500

Hz

Tento parametr se objevi pouze tehdy, kdyz je funkce aktivovana. Dovoluje
zménu parametru rychlosti ze vzdaleného externiho terminalu. Neni nutné
zmacknout klavesu ENT pro potvrzeni zmény zadané hodnoty.

A 11U 1 || [Image input AIV1] 0az100 %

Dovoluje zménu zadané hodnoty rychlosti nekone¢nym koleckem.

FrH [Frequency ref.] LSP az
HSP Hz

Hodnota frekvence pfed rampou (absolutni hodnota).
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[SETTINGS] (SEt-)

Konfiguraéni parametry mohou byt nastaveny pfi bézicim nebo zastaveném motoru.
Dulezité: Je doporu¢eno provadét zmény se zastavenym motorem.

Kod Nazev funkce / popis Rozsah Tovarni
funkce nastaveni nastaveni

ACC [Acceleration] V souladu 3s

dEL [Deceleration] s hodnotou 3s

parametru Inr
Doba rozbéhu nebo dobé&hu motoru z klidového stavu do jeho jmenovité
frekvence (FrS) v menu [MOTOR CONTROL] (drC-).
Zkontrolujte, zda parametry AL L a d E L nemaji pfili$ nizkou hodnotu
vzhledem k momentu setrvaénosti zatéze.

LSP [Low speed] ‘ 0 az HSP ‘ 0 Hz
Minimalni hodnota regulaéniho rozsahu.

H5P || [High speed] ‘ LSP az tFr ’ bFR
Maximalni hodnota regula¢niho rozsahu. Zkontrolujte, Ze toto nastaveni je
vhodné pro motor a aplikaci.

IEH [Mot. therm. current] 0az1,5In (1) |V souladus
typem ménice
Nastavte / E H na jmenovity proud motoru dle Stitku.
Pokud chcete zablokovat teplotni ochranu — viz programovaci manual.

UF r [IR compensation] 0az100 % 20 %
Pouziva se k optimalizaci to¢ivého momentu pfi malych rychlostech
(pokud je moment nedostacujici, zvyste LI F ). Zkontrolujte hodnotu
U F r, zda-li neni pfili§ vysoka. Hrozi pfetéZovani motoru.

Poznamka: Zména U/ F £ (strana 32) zpGsobi navrat LU F ~ do tovarniho
nastaveni (20 %).

FLLG [FreqLoopGain] 1az100 % 20 %
Parametr mdZze byt vybran pouze tehdy, kdyZz L/ F £ (strana 32) = n nebo n L d.
Parametrem F L G se nastavuje rychlost odezvy otackové regulaéni
smycky, v zavislosti na momentu setrvac¢nosti regulované zatéze.
Hodnota F L G nizka: vhodné pro velky moment setrva¢nosti.

Hodnota F L L vysoka: hrozi nestabilita pohonu. Pouzijte pouze pro malé
momenty setrvaénosti.

SEA [Fr.Loop.Stab] 1az100 % 20 %
Parametr mdze byt vybran pouze tehdy, kdyZ L/ F £ (strana 32) = n nebo nL d.
P¥ili$ nizka hodnota: prekro€eni rychlosti, nestabilita.

P¥ili$ vysoka hodnota: del$i doba odezvy.

Pouziva se k adaptivnimu fizeni pro dosaZeni rovnovazného stavu pfi
zménach rychlosti (zrychleni nebo zpomaleni) v zavislosti na dynamice
pohybu stroje. Stupriovité zvySuje stabilitu, aby se pfedeslo vibracim.

(1) V zavislosti na vykonové velikosti ménice.
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Kod Nazev funkce / popis Rozsah Tovarni
funkce nastaveni nastaveni

SLP [Slip compensation] 0az 150 % 100 %

Parametr mlze byt vybran pouze tehdy, kdyz U F E (str. 32) = n nebo n L d.
Pouziva se k nastaveni kompenzace skluzu motoru pfi jmen. rychlosti.
Jmenovité otacky motoru na Stitku nemusi byt optimaini pro vSechny aplikace.
« Pokud nastaveny skluz < skute¢ny skluz: motor se neotaci spravnou
rychlosti a mdze byt v nestabilnim stavu.
« Pokud nastaveny skluz > skute¢ny skluz: motor je pfekompenzovan, jeho
otacky jsou nestabilni.
EdcC I || [Auto DC inj. time 1] 0,1az30s 05s
Automatické stejnosmérné brzdéni (¢as).
5dC ||| [Auto DC inj. level 1] 0az1,2In(1) | 0,7In(1)
Automatické stejnosmérné brzdéni (proud).
Dulezité: Zkontrolujte, Ze motor pracuje v tomto rezimu bez pfehfivani.
EdrC 2 || [Auto DC inj. time 2] 0az30s O0s
5dC 2 || [Auto DC inj. level 2] 0az1,2In(1) | 0,5In(1)

IPF [Skip frequency] 0 az 500 0 Hz
Preskod&i nastavenou frekvenci JF 2 s hysterezi + 1 Hz. Tato funkce
blokuje kritickou rychlost, ktera by vedla k rezonanci. Nastaveni parametru
do 0 tuto funkci vypina.

JdF2 [Skip frequency 2] 0 az 500 0 Hz
Preskodi nastavenou frekvenci JF 2 s hysterezi + 1 Hz. Tato funkce
blokuje kritickou rychlost, ktera by vedla k rezonanci. Nastaveni parametru
do 0 tuto funkci vypina.

SFPZ [2 preset speeds] 0,0az500,0Hz | 10 Hz
2 hladiny prednastavenych

5F3 [4 preset speeds] 0,0az500,0Hz | 15 Hz
4 hladiny pfednastavenych

5FPY [8 preset speeds] 0,0az500,0 Hz | 20 Hz
8 hladin pfednastavenych

cL [Current Limitation] 0,25az1,5In(1) | 1,5In (1)
Pouziva se k omezeni proudu (momentu) motoru.

ELS || [Low speed time out] ‘ 0,0a2999,9 s ‘ 00s
Motor bézi poZzadovanou dobu na rychlosti v L 5 P a potom dojde k jeho
automatickému zastaveni. Pokud je Zadana hodnota frekvence vyssi nez
L 5 F apovel ,chod" je stale aktivni, dojde k restartu motoru.

Pozor: Hodnota 0 odpovida nekoneéné dobé.

FEd || [Freq. threshold] ‘ 0 a2 500 Hz ‘ bFr

Viz programovaci manual.

(1) V zavislosti na vykonové velikosti ménice.
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Kod Nazev funkce / popis Rozsah Tovarni
funkce nastaveni nastaveni
EEd [Motor therm. level] 0az118 % 100 %
Viz programovaci manual.
Ctd || [Current threshold] ’ 0az1,5In(1) ‘ In
Viz programovaci manual.
5d5 [Scale factor display] ‘ 0,1 az 200 ‘ 30
Viz programovaci manual.
SFr- || [Switching freq.] ‘ 2,0 a2 16 kHz ‘ 4 kHz

Nastavenim spinaci frekvence je mozno snizit hluk vytvafeny motorem.
Pokud je spinaci frekvence nastavena na hodnotu vy$$i nez 4 kHz, pak
v pfipadé vzrustu teploty méni¢ automaticky snizZi spinaci frekvenci a po
dosazeni maximalni pfipustné teploty ji opét zvysi.

Tento parametr muze byt také zménén v menu [MOTOR CONTROL]
(drC-) strana 30.

(1) V zavislosti na vykonové velikosti ménice.
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[MOTOR CONTROL] (drC-)

S vyjimkou parametru tUn, ktery pfipoji k motoru napéti, mohou byt ostatni parametry
ménény pouze, kdyz motor stoji a neni aktivni povel k chodu. Kvalita regulace mize byt
optimalizovana:

» zadanim hodnot uvedenych na Stitku motoru,

« provedenim ,auto-tuningu® (pro standardni asynchronni motory).

Kod Nazev funkce / popis Rozsah Tovarni
funkce nastaveni nastaveni
bFr [Standard mot. freq] - 50 Hz
Viz stranu 24.
Uns [Rated motor volt.] Dle typu Dle typu
ménice ménice
Jmenovita hodnota napéti motoru. Pokud je napajeci napéti mensi nez
jmenovité napéti motoru, muze byt L/ » 5 nastaveno na hodnotu
napajeciho napéti, pfivedeného na napajeci svorky ménice.

Fr5 [Rated motor freq.] 10az500 Hz | 50 Hz
Jmenovita frekvence motoru dle $titku. Tovarni nastaveni 50 Hz (az 60 Hz)
pokud je b F - nastaveno na 60 Hz.

nlr [Rated mot. current] 0,25az1,5 Dle typu

In (1) ménice
Jmenovita hodnota proudu motoru dle Stitku.
nSP [Rated motor speed] 0 az 32 760 Dle typu
ot./min. ménice
Jmenovita hodnota otaéek motoru dle Stitku. 0 az 9 999 ot./min. a poté
10 000 az 32 760 ot./min. Pokud jmenovita rychlost neni uvedena na $titku —
viz programovaci manual.
Los [Motor 1 Cosinus Phi] 0,5az1 Dle typu
ménice
Hodnota uciniku motoru dle $titku.

r5C [Cold stator resist.] - [No] (nO)
Je ve stavu [No] (nO), podrobnosti viz
programovaci manual.

(1) V zavislosti na vykonové velikosti ménice.
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Kod Nazev funkce / popis Rozsah Tovarni
funkce nastaveni nastaveni
EUn [Auto Tuning] [No] (nO)

RIZIKO ELEKTRICKEHO SOKU NEBO ELEKTRICKEHO

OBLOUKU

* Béhem auto-tuningu pracuje motor s jmenovitym proudem.

» Neprovadéjte prace na motoru béhem auto-tuningu.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo

vaznému urazu!

NECHTENE SPUSTENI MOTORU

* Nasledujici parametry musi byt spravné nastaveny pred zacatkem
auto-tuningu: Un 5, Fr 5, nCLr,n5PanPr nebo L 05.

* Pokud je jeden nebo vice parametrl po provedeni auto-tuningu
zménén, parametr £ L/ n se nastavi zpét do ~ 0 a procedura se
musi opakovat.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo

vaznému urazu!

a0 * [No] (nO) auto-tuning neni proveden.

YES * [Yes] (YES) auto-tuning bude proveden co nejdfive, poté se parametr
automaticky prepne do d 0 n E nebo n O v pfipadé chyby (chyba £ n F
je zobrazena).

dOnE » [Done] (dONE) jsou platné hodnoty nastavené pfi poslednim auto-tuningu.
rlUn * [Drv running] (rUn) auto-tuning se provadi pokazdé, kdyz je zadan povel
,chod*.

POn » [Power on] (POn) auto-tuning je provadén po kazdém zapnuti napajeciho
napéti.

LI « [LI1] (LI1) auto-tuning se provadi pfi aktivaci logického vstupu

az nastaveného na auto-tuning.
LB . [LI6] (LI6)
Pozor

Auto-tuning je provadén, pokud neni aktivni zadny prikaz. Pokud je na
logické vstupy pfifazena funkce ,volny dobéh” nebo ,rychlé zastaveni®, pak
tento vstup musi byt nastaven do 1 (aktivni v 0). Autotuning maze trvat 1 az
2 s. NepreruSujte operaci, pockejte az displej zobrazi d 0 » E nebo ~ 0.
Dulezité

Bé&hem auto-tuningu motor pracuje se jmenovitym proudem.
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Kod Nazev funkce / popis Rozsah Tovarni
funkce nastaveni nastaveni
EUS [Auto tuning state] - [Notdone]
(pouze ke ¢teni, nelze ménit) (tAb)
EHAL || *+ [Notdone] (tAb) tovarni hodnota odporu statoru.
PEnd|| « [Pending] (PEnd) poZadavek na auto-tuning je aktivni, ale jesté nebyl
spustén.
Pr-OL || « [InProgress] (PrOG) auto-tuning probiha.
FA IL « [Failed] (FAIL) auto-tuning nebyl Uspésny.
dOnE || « [Done] (DonE) proveden auto-tuning.
UFE || [UF mot 1 selected] - [SVC](n)
L + [Cst. torque] (L) konstantni moment pro motory zapojené paralelné nebo
specialni motory, nebo je pouzit motorovy filtr.
F || « [Var.torque] (P) variabilni moment: aplikace s ¢erpadly a ventilatory.
n » [SVC] (n) vektorové Fizeni bez zpétné vazby: aplikace s konstantnim
momentem.
nl d || * [Energysav.](nLd) pro aplikace s variabilnim momentem, které nepozaduiji
velkou dynamiku a s Usporou energie (dynamické odbuzovani).
nrd [Noise reduction] - [Yes]
(YES)
HE G5 ||  [Yes](YES)modulaéni frekvence s rozmitanim.
n O || * [No] (nO) konstantni modula¢ni frekvence.
Modulaéni frekvence s rozmitanim snizuje rezonance a akusticky hluk motoru.
sF~ || [Switching freq.](1) ’ 2,0 a2 16 kHz ’ 4 KHz
Viz stranu 29 (rozmitani).
5rF [Speed loop filter] ‘ 10 az 500 Hz ‘ 60 Hz
H4E S || * [Yes](YES)filtr otackové smycky je vypnut (pro polohovaci aplikace sniZzuje
dobu odezvy a muZe nastat pfekmit skute¢né hodnoty otacek).
nO|| « [No] (nO)filtr otackové smycky aktivni (zabrariuje pfekmitim).
Hz Hz
50 50 A
40 40
20 SrF =n0O 3 SrF = YES
20 20
10 10
0 0
10 -10
01 0,2 03 04 05 t 0 0,1 0,2 03 04 05 t
EFr [Max frequency] (tFr) 10 az 500 Hz | 60 Hz
Tovarni nastaveni je 60 nebo 72 Hz pokud je [Standard mot. freq] (bFr)
nastaveno na 60 Hz (v pfipadé potfeby nastaveni na HSP nad 60/ 72 Hz je
nutno tento parametr nastavit rovnéz na 60 / 72 Hz.

(1) Parametr mdze byt vybran také v menu [SETTINGS] (SEt-).
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IZS

Kéd Nazev funkce / popis Tovarni
funkce nastaveni
5C 5 || [Saving config.] (1) [No] (nO)
n 0| « [No] (nO) funkce neaktivni.
Str | » [Config 1] (Str1) uklada aktualni konfiguraci (ale ne vysledek auto-tuningu) do

EEPROM. 5[ 5 automaticky pfepina do ~ O jakmile je provedeno uloZeni.
Tato funkce se pouziva k ulozeni dal$iho nastaveni.
Méni¢ je nastaven s aktualnimi parametry a zalozni parametry odpovidaji
tovarnimu nastaveni.
Pokud je pfipojen k ménici vzdaleny externi displej, je mozné ulozeni celkem
4 sad parametrd F IL I, F ILZ,F IL3aF ILH.
SCS se automaticky pfepne do ~ O jakmile je provedeno uloZeni.

CFL

IZs

S5td

[Macro configuration] [Factory
set.] (Std)

ANEBEZPECI

NECHTENE SPUSTENi MOTORU

Zkontrolujte, Ze vybrana makrokonfigurace odpovida pouzitému
schématu zapojeni a dané aplikaci.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo vaznému
urazu!

Volba zdrojové konfigurace
* [Start/Stop] (StS) Start/Stop nastaveni.
Stejné jako tovarni nastaveni kromé pfifazeni V/V.
Logické vstupy:
— LI, LI2 (2 sméry otaceni): 2vodicové, detekce hrany logického signalu,
— LI1 = vpred, LI2 = vzad,
— LI3 az LI6: neaktivni (nepfifazené),
Analogové vstupy:
— Al1: Zadana hodota 0-10 V,
— Al2, AlI3: neaktivni (nepfifazené),
— Relé R1: kontakt rozpojen v pfipadé detekovani poruchy (nebo ménic
vypnut),
- Ryeﬁé R)2: neaktivni (nepfifazené),
Analogovy vystup AOC: 0-20 mA neaktivni (nepfifazené),
« [Factory set.] (Std) tovarni nastaveni (viz stranu 20).

(1) Nastaveni L 5, L F G a F L 5 muze byt provedeno z kteréhokoliv menu.

Izs

Pro potvrzeni zmény nastaveni parametru stisknéte kolecko ENTER po dobu 2 s.

33




Kod Nazev funkce / popis Tovarni
funkce nastaveni
F L 5 || [Restore config.] (1) [No] (nO)

ANEBEZPECI

T 23 ||| NECHTENE SPUSTENi MOTORU
Zkontrolujte, Ze Upravy aktualniho nastaveni odpovidaji pouzitému schématu
zapojeni.

Nerespektovani uvedenych pokynt vede k usmrceni nebo vaznému
urazu!

a0 || * [No] (nO) funkce neaktivni.
rELC ||| « [Internal] (rEC1) aktudlni nastaveni je stejné, jako pfedchozi zalozni
nastaveni 5C5=5Er |I.
- E L | je aktivni, pokud se uskuteéni 5L 5. F [ 5 se automaticky pfepne
do ~ O jakmile je tato akce provedena.
In [|| = [Config. CFG] (Inl) aktualni nastaveni je nahrazeno nastavenim vybranym
parametrem L F [ (2).
F L 5 se automaticky zméni do n O jakmile je tato akce provedena.

Pokud je pfipojen k ménici vzdaleny externi displej, jsou mozna dalsi

4 nastaveni odpovidajici ulozenym datim v EEPROM pameéti vzdaleného
externiho displeje: F IL I, F ILZ2,F IL 3aF IL 4. Tytovybéry nahradi
aktudlni nastaveni s odpovidajicim zaloznim nastavenim na vzdaleném
externim displeji. F L 5 se automaticky zméni do n [, jakmile je tato akce
provedena.

Poznamka: Pokud se na displeji kratce objevi n A d, poté co se parametr
pfepnul na » 0, zména nastaveni neni mozna a nebyla provedena (jelikoz jsou
typy ménica rizné). Pokud se na displeji kratce objevi n £ -, poté co se
parametr pfepnul na » O, vznikne chyba pfenosu a tovarni nastaveni musi byt
obnoveno s pouzitim funkce I~ 1.V obou pfipadech zkontrolujte, Ze
nastaveni, které ma byt pfeneseno z ovladaciho panelu a nahrani je slucitelné
s aplikaci a danym typem ménice.

(1) Nastaveni 5C 5, L FL a F L 5 muze byt provedeno z kteréhokoliv menu.

(2) Nasledujici parametry nejsou ovlivnény timto nastavenim, uchovavaji si své viastni:
— b F r (standardni frekvence motoru) strana 24.
— L L[ (fizeni pfes vzdaleny ovladaci panel) v [COMMAND] (CtL-) menu.
Viz programovaci manual.
— [ O0d (pFistupovy kéd k panelu) strana 37.
— [COMMUNICATION] (COM-) menu parametry. Viz programovaci manual.
— [MONITORING] (SUP-) menu. Viz programovaci manual.

I 25 Pro potvrzeni zmény nastaveni parametru stisknéte kolecko ENTER po dobu 2 s.
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[INPUTS / OUTPUTS CFG] (I-O-)

Parametry mohou byt nastaveny pouze pfi zastaveném motoru a neni-li aktivovan
signal pro chod.

Kod Nazev funkce / popis Tovarni
funkce nastaveni
£ECC [2/3 wire control] [2 wire] (2C)
2/3vodicové Fizeni.
Viz stranu 25.
ECE [2 wire type] [Transition] (trn)
(parametr je dosazitelny pouze kdyz tCC = 2C)
NECHTENE SPUSTENi MOTORU
Zkontrolujte, Ze 2vodiCové fizeni je v souladu s pouzitym schématem
zapojeni a danou aplikaci.
Nerespektovani uvedenych pokynti vede k usmrceni nebo
vaznému Urazu!
LEL * [Level] (LEL) pro chod nebo zastaveni je rozhodujici uroven Log 0 nebo 1.
Ern + [Transition] (trn) pro chod nebo zastaveni je rozhodujici pfechod z Log 0
na Log 1 nebo z Log 1 na Log 0.
PFO » [Fwd priority] (PFO) pro chod nebo zastaveni je rozhodujici logicka Groven
a vstup pro chod vpred ma vzdy prioritu.
rr5 [Reverse assign.] [LI2] (LI2)
Pokud - - 5 = n [, je povolena reverzace (napfiklad kdyz se na Al2 objevi
zaporné napéti).
n0 * [No] (nO) nepfifazeno
L + [LIM] (LI1) logicky vstup LI1
L2 « [LI2] (LI2) logicky vstup LI2, mizZe byt vybran pokud E L L = 2L
L 13 + [LI3] (LI3) logicky vstup LI3
L 14 + [LI4] (L14) logicky vstup LI4
L I5 + [LI5] (LI5) logicky vstup LIS
L IB + [LI6] (LI6) logicky vstup LI6
CrL3 Viz programovaci manual.
CrH3I
AO IE
d0
r
re
SCS Shodné s menu [MOTOR CONTROL] (drC-). Viz stranu 33.
CFC
FCS
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[MONITORING] (SUP-)

Parametry mohou byt zobrazeny pfi bézicim nebo zastaveném motoru.

Nékteré funkce maji nékolik parametrt. Aby se zjednodusilo programovani a predesio
nutnosti prochazet celé seznamy parametrd, jsou tyto funkce seskupeny do submenu.
Menu i submenu pozname podle pomi¢ky za kédem menu.

Je-li motor v chodu, je zobrazena hodnota jednim z parametrd. Zakladni zobrazovanou
hodnotou je vystupni frekvence ménice (parametr rFr).

Pokud je pozadovano zobrazeni jiného provozniho parametru, musi byt tlacitko
2s LENT* stisknuto alespori 2 s, aby doSlo ke zméné. V tomto pfipadé zistane
I zména zachovana i po vypnuti napajeni.

Poznamka: Po odpojeni napajeni je zobrazovan stav ménice (pokud jesté sviti displej).
Po obnoveni napajeni a aktivaci pfikazu pro chod je zobrazovan vybrany provozni parametr.

Kod Nazev funkce / popis Tovarni
funkce nastaveni
LFr [HMI Frequency ref.] 0 az 500 Hz

Tento parametr se zobrazi, pokud byla funkce povolena. Zobrazi zadanou
rychlost z externiho dipleje.

rP I [Internal PID ref.] 0az 100 %

Tento parametr se zobrazi pouze tehdy, kdyZz se F | F nerovna n .

FrH [Frequency ref.] (absolutni hodnota Zadané frekvence)| 0 az 500 Hz

rFr [Output frequency] -500 az +500 Hz

Tento parametr uzivan také pro funkci +/- otacky, pfi pouziti oviadaciho
panelu.

Zobrazuje a potvrzuje stav. V pfipadé vypadku napajeni neni - F ~ uloZzeno
v paméti a otacky se musi opét nastavit v menu [MONITORING] (SUP-).

SPd [Motor speed]
Otacky motoru

LCr [Motor current]
Proud motoru

oPr [Motor power]
100 % = jmenovity vykon motoru

UL n [Mains voltage]
(sitové napéti pfepocteno z napéti na ss sbérnici, v ustaleném stavu)

EHF [Motor thermal state]

100 % = jmenovity tepelny stav motoru
118 % = ,OLF" dosazeni prahové hodnoty tepelného pretizeni motoru
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Kéd Nazev funkce / popis Tovarni
funkce nastaveni

EHd [Drv. thermal state]
100 % = jmenovity tepelny stav ménice
118 % = ,OHF" dosazeni prahové hodnoty tepelného stavu ménice

LFE [Last fault occurred]
Kod posledni poruchy
Viz diagnostiku a odstrariovani poruch, stranu 39.

OEr [Motor torque]
100 % = jmenovity moment motoru

rEH [Run time] 0az 65530 hod.
Celkové provozni hodiny motoru:
0 az 9 999 (hod.), poté 10 000 az 65 000 (hod.).
MuzZe byt rPr parametrem resetovano na nulu v menu [FAULT
MANAGEMENT] (FLt-) (viz programovaci manual).

cod [PIN code 1]

EUS [Auto tuning state]
Viz stranu 32.

udr [Drv.Soft.Ver]
Zobrazuje softwarovou verzi ménice Altivar 312.
Napriklad: 1102 = V1.1 I[E02.

L IA- [LOGIC INPUT CONF.]
A IA- [ANALOG INPUTS IMAGE]

Dulezité: Podrobnéjsi popis hodnot a parametru viz programovaci manual.

Lokalni Fizeni motoru z ménice

Tlagitko chod a nekoneéné kolecko (ve funkci potenciometru) neni v tovarnim nastaveni
aktivni. Pro pfepnuti do lokalniho fizeni:

nastavte [Ref.1 channel] F - | (strana24) do A /U | (integrovany displej s nekone¢nym

koleckem),

nastavte [2/3 wire control] £ C L (strana 25) do L OL (mistni fizeni).
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Nahrada ménice ATV31 ménicem ATV312

ATV312 je kompatibilni s posledni verzi ATV31.
Presto mohou existovat rozdily mezi obéma ménici. Doporucujeme proto zkopirovat pdvodni
parametry do nového ménice.

Pienos nastaveni (pomoci externiho displeje nebo

software pro pfenos)

Novy parametr mlze byt pfidan [Select ATV31 conf.] (ArE) na konec menu [APPLICATION
FUNCT.] (FUn-). Béhem pfenosu Ize specifikovat typ ATV31 nebo ATV31eeeeeeA).
Hodnoty parametru [Select ATV31 conf.] (ArE):

* n 0O tovarni nastaveni, pfenos mezi dvéma ATV312,

* 3 IA pfenos z ATV31eeeeeeA do ATV312,

* 3 IE pfenos z ATV31 do ATV312.

Poté, co je pfenos dokoncen, vypnéte a zapnéte méni¢ ATV312, aby se obnovilo nastaveni
(parametr A - E vraci nastaveni do tovarniho).

Rozméry

V8echny méni¢e ATV312 jsou 0 2 mm hlub$i ve srovnani s ATV31 stejného vykonu.
Nahrazeni ATV31eeee00A
Viz programovaci manual.

Poznamka
Zakladni rozdily mezi ATV31eeee0eA a ATV312 jsou popsany v nasledujici tabulce.

Parametr ATV31eeeeeeA ATV312

[2/3 wire control] £ L L Lokalni fizeni L OLC =

[Ref.1 channel] F r | Analogovy vstup Al1 Al
AR IP

[Control channel] 1 L d | Lokalni fizeni L OLC EEr

[Reverse assign.] - r 5 nlO (pokud ELCL = LIz
Laor)

[Forced Ref. and Cont. chan.] FL OL | Nekone&né kole¢ko AU
AIFP

Dulezité

Pro ATV31eeeeeeA je piepinac¢ konfigurace logickych vstupl nastaven v pozici ,Sink",
tovarni nastaveni ATV312 je ,Source®. Viz stranu 10.
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Diagnostika a odstranovani poruch

Pomoc pfi udrzbé, vadny displej

Pokud se problém objevi béhem nastavovani nebo provozu, ujistéte se, Ze byla dodrzena
doporuc€eni vztahujici se k prostfedi, montazi a zapojeni.

Prvni detekovana porucha je uloZena a zobrazena (blikdnim) na displeji: motor se zastavi

a kontakt programovatelného relé (R1A-R1C nebo R2A-R2C) se rozpoji.

Motor se nerozbihd, zadna porucha neni zobrazena

» Pokud se na displeji nic nezobrazuje, zkontrolujte napajeni ménice, zapojeni vstupl Al1
a Al2 a pripojeni konektoru RJ45.

» V ostatnich pfipadech: viz programovaci manual.

Kody poruch, které nemohou byt automaticky resetovany

PFi¢ina poruchy musi byt odstranéna pred resetovanim (napf. vypnutim a zapnutim ménice).

| Kod | Nazev Pravdépodobna pfigina | Odstranéni
L nF||[NETWORK |« Porucha komunikace « Zkontrolujte prostredi
FAULT] s komunikaé¢ni kartou (elektromagneticka kompatibilita).
« Zkontrolujte zapojeni.
« Zkontrolujte time-out komunikace.
« Vymérite komunikaéni kartu.
L OF || [CANopen » Preruseni komunikace « Zkontrolujte komunika&ni sbé&rnici.
FAULT] na sbérnici CANopen « Viz pfislu$nou dokumentaci.
L - F||[PRECHAR |« Porucha nabijeciho relé * Vymérite ménic.
GE FAULT] nebo poskozeni nabijeciho
rezistoru
E E F || [EEPROM » Porucha vnitini paméti « Zkontrolujte prostfedi
FAULT] (elektromagnetick& kompatibilita).
* Vymérite ménic.
/L F||[INTERNAL |+ Porucha komunikace « Zkontrolujte prostredi
LINK mezi komunikaéni kartou (elektromagneticka kompatibilita).
FAULT] a ménicem « Zkontrolujte utazeni $roubl svorek.
* Vymérite komunikac¢ni kartu.
IF I||[INTERNAL |+ Neznamy rozsah * Vymérite ménic.
FAULT] (nekompatibilni ménic) * Restartujte ménic.
/F 2 || INTERNAL |+ Nerozeznana MM karta « Kontaktujte Schneider Electric.
FAULT] » Nekompatibilni MMI karta
» PoSkozeny displej
IF 3||[INTERNAL |« Porucha EEPROM paméti
FAULT]
I F 4||[INTERNAL |+ Porucha EEPROM paméti
FAULT]
OC F||[OVER- » Nespravné nastaveni « Zkontrolujte nastaveni parametrd.
CURRENT] parametrd v menu « Zkontrolujte dimenzovani ménic/
parametry motoru dr [ - motor/zatéz.
« P¥ili§ velké zatizeni nebo |+ Provéfte mechanicky stav stroje.
moment setrvacnosti « Pripojte motorovou tlumivku.
zatéze « Snizte spinaci frekvenci 5 F r.
* Mechanické zablokovani |« Provéfte zapojeni motorového
kabelu a izolaéni stav motoru.
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Kédy poruch, které nemohou byt automaticky resetovany

| Kod ‘ Nazev Pravdépodobna pfi¢ina | Odstranéni
SLF||[MOTOR » Zkrat nebo zemni zkrat |+ Zkontrolujte kabely spojujici méni¢
SHORT na vystupu méni¢e a motor a izolaéni stav motoru.
CIRCUIT] + Velky svodovy proud » Snizte spinaci frekvenci.
na vystupu ménice « Zapojte tlumivky mezi ménic
(v pfipadé nékolika a motor.
paralelné zapoj. motor()
S 0F || [OVERSPEED] |« Nestabilni rychlost « Zkontrolujte motor, zesileni
* Vliv velké setrvacnosti a parametry ovliviujici stabilitu.
zatéze « Doplrite brzdny rezistor.
» Zkontrolujte velikost motoru
(ménice) zatéze.
E n F || [AUTO- + Specialni motor nebo » Pouzijte nastaveni L nebo P
TUNING motor, jehoZ vykon neni (U F E strana 32).
FAULT] vhodny pro ménic « Zkontrolujte chovani motoru
» Motor nepfipojen bé&hem auto-tuningu.
k ménici * Pokud je pouzit motorovy stykac,
musi byt béhem auto-tuningu
sepnut.

Kody poruch, které mohou byt resetovany, jakmile jejich pfi€ina pomine
Tyto poruchy Ize rovnéz resetovat vypnutim a znovupfipojenim napajeni nebo pfislusné
konfigurovanym logickym vstupem.

| Kod ‘ Nazev Pravdépodobna piicina | Odstranéni
L A F || INETWORK * Vizporuchu G L F * Vizporuchu G L F.
FAULT]
L O0F || [CANopen * PreruSena komunikace |+ Zkontrolujte komunikaci po
FAULT] CANopen sbérnici.
» Viz dokumentace CANopen.
E P F || [EXTERNAL » Externi porucha » Viz zapojeni externich
FAULT] poruchovych obvodd.
IL F || [INTERNAL « Komunikace mezi » Zkontrolujte prostfedi
LINK FAULT] komunikaéni deskou (elektomagneticka kompatibilita).
a ménitem + Zkontrolujte pfipojeni.
* Vymeénte komunikaéni kartu.
L F F || [LOSS OF 4-20 » Ztrata signalu 4-20 mA |« Zkontrolujte zapojeni vstupu Al3.
mA] na vstupu AI3
Ok F || [OVERBRAKIN  P¥ili§ intenzivni brzdéni |« Prodluzte dob&éhovou rampu.
G] .+ ZatéZ ménice + Nainstalujte brzdny rezistor,
pokud je to nutné.
« Zkontrolujte nastaveni funkce
b r A (viz programovaci
manual).

40




Kody poruch, které mohou byt resetovany automaticky, jakmile jejich
pri€¢ina pomine

| Kéd ‘ Nazev Pravdépodobna pficina | Odstranéni
OHF ||[DRIVE « P¥ili§ vysoka teplota » Zkontrolujte zatéz motoru,
OVERHEAT] ménice ventilator ménice a prostredi
ménice. Pfed restartem pockejte,
nez ménic¢ vychladne.
oL F||[MOTOR « P¥ilis velky proud + Zkontrolujte nastaveni £ H
OVERLOAD] » Nespravna hodnota (teplotni ochrana motoru) strana
parametru - 5 27), zkontrolujte zatéZz motoru.
Pred restartem pockejte nez
ménic vychladne
» Zmérite hodnotu r 5 [ (strana
30).
OFF || [MOTOR » Ztrata faze na vystupu |+ Zkontrolujte spojeni mezi
PHASE LOSS] ménice motorem a méni¢em.
* Rozepnuty motorovy » Pokud je pouzit motorovy stykac,
stykac nastavte OFP L do OAL (viz
* Motor neni zapojen nebo programovaci manual, menu
odebira maly proud [FAULT MANAGEMENT] (FLt-) ).
« Trvala nestabilita proudu |+ VyzkouSejte pfi nizkém vykonu
motoru nebo bez motoru: nastavte 0 F L
do n O (viz programovaci
manual, menu [FAULT
MANAGEMENT] (FLt-) ).
* Zkontrolujte a optimalizujte
UF r (strana27), UnSanlCr
(strana 30) a E U~ (strana 31).
05 F || [MAINS + Sitové napéti je piilis + Zkontrolujte sitové napéti.
OVERVOLTAGE] vysoké  Zkontrolujte uroven ruseni.
» Zaru$ené sitové napéti
P HF ||[INPUTPHASE |+ Vypadek 1faze + Zkontrolujte spojeni a jisténi.
LOSS] « 3fazovy méni¢ ATV312 |- Pouzijte 3fazové sitové napajeni.
je pouzit na 1fazové » Odstrarite poruchu nastavenim
napajeni IPL = 0O (viz programovaci
* Nerovnomérn zatéz manual).
zatizeného ménice
S L F || [MODBUS » PrferuSeni komunikace |+ Zkontrolujte komunikaéni
FAULT] na sbérnici Modbus sbérnici. Viz pfislusnou
« Externidisplej je odpojen dokumentaci.
piiLCL=4E5S + Zkontrolujte pfipojeni externiho
displeje.
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Koédy poruch, které mohou byt resetovany, jakmile jejich pri¢ina pomine

| Kod | Nazev Pravdépodobna pficina Odstranéni
L F F||[INCORRECT |« Aktudlni nastavenije * Vratte do tovarniho nastaveni
CONFIG ] nekompatibilni nebo vyvolejte zalozni
(CFF) nastaveni, pokud je platné.
Viz parametr F [ 5 v menu
[MOTOR CONTROL] (drC-)
stranu 34.
L F [||[INVALID * Neplatné nastaveni + Zkontrolujte nastaveni, které
CONFIG] (CFI) (nastaveni nahrané do bylo nahrano.
ménice pes sériovou linku |+ Nahrajte kompatibilni
je nekompatibilni) nastaveni.
L5 F [|[UNDERVOLTA |« P¥ili§ nizké sitové napéti + Zkontrolujte vstupni nastaveni
GE] (USF) + Kratkodobé poklesy napéti aparametr Un 5.
» Poskozeny nabijeci rezistor |+ Vyménte méni¢, zkontrolujte
uroven ruseni.
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