Kat. €. 1129E-CZ-01

MX2

Zrozen k fizeni strojli

Model: MX2

trida 200V tfifazovy vstup 0,1 az 15 kW
tfida 200V jednofazovy vstup 0,1 az 2,2 kW
trida 400V trifazovy vstup 0,4 az 15 kW
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Rychla uzivatelska prirucka MX2

1 SPECIFIKACE

1.1 Po doruceni

Prosim, provedte nasledujici ukoly po obdrZzeni pohonu:

* Zkontrolujte, zda pohon neni poSkozen. Pokud se po doru¢eni zda byt frekvencni méni¢ poskozen, kontaktujte svého

dodavatele

¢ Ovérte pfijeti spravného modelu ovérenim informaci z vyrobniho Stitku. Pokud jste obdrzeli Spatny model, obratte
se na svého dodavatele.

* Pro podrobné informace o produktu a funkcich viz Uzivatelsky manual

Zakladni specifikace a EMC filtr

a Typ HD (150% pretizeni po 60s) ND (120% pretizeni po 60s) "
Napéti — — EMC filtr*
1P20 IP54 Max motor [kW] | Jmenovity proud [A]| Max motor [kW] | Jmenovity proud [A]
3G3MX2-AB001-E 3G3MX2-DB001-E/EC 0,1 1,0 0,2 1,2 AX-FIM1010-RE
3G3MX2-AB002-E 3G3MX2-DB002-E/EC 0,2 1,6 0,4 1,9 AX-FIM1014-SE
1x230V 3G3MX2-AB004-E 3G3MX2-DB004-E/EC 0,4 3,0 0,55 3,5
3G3MX2-AB007-E 3G3MX2-DB007-EC 0,75 5,0 1,1 6,0 AX-FIM1014-RE/SE
3G3MX2-AB015-E 3G3MX2-DB015-EC 1,5 8,0 2,2 9,6 AX-FIM1024-RE/SE
3G3MX2-AB022-E 3G3MX2-DB022-EC 2,2 11,0 3,0 12,0
3G3MX2-A2001-E 3G3MX2-D2001-E/EC 0,1 1,0 0,2 1,2
3G3MX2-A2002-E 3G3MX2-D2002-E/EC 0,2 1,6 0,4 1,9 AX-FIM2010-RE/SE
3G3MX2-A2004-E 3G3MX2-D2004-E/EC 0,4 3,0 0,55 35
3G3MX2-A2007-E 3G3MX2-D2007-E/EC 0,75 5,0 1.1 6,0
3G3MX2-A2015-E 3G3MX2-D2015-EC 1,5 8,0 2,2 9,6 AX-FIM2020-RE/SE
3x230 V| 3G3MX2-A2022-E 3G3MX2-D2022-EC 2,2 11,0 3,0 12,0
3G3MX2-A2037-E 3G3MX2-D2037-EC 3,7 17,5 55 19,6 AX-FIM2030-RE/SE
3G3MX2-A2055-E 3G3MX2-D2055-EC 55 25,0 75 30,0 AX-FIM2060-RE/SE
3G3MX2-A2075-E 3G3MX2-D2075-EC 75 33,0 11 40,0
3G3MX2-A2110-E 3G3MX2-D2110-EC 1 47,0 15 56,0 AX-FIM2080-RE/SE
3G3MX2-A2150-E 3G3MX2-D2150-EC 15 60,0 18,5 69,0 AX-FIM2100-RE/SE
3G3MX2-A4004-E 3G3MX2-D4004-EC 0,4 1,8 0,75 21 AX-FIM3005-RE/SE
3G3MX2-A4007-E 3G3MX2-D4007-EC 0,75 34 1,5 41
3G3MX2-A4015-E 3G3MX2-D4015-EC 15 48 2,2 54
3G3MX2-A4022-E 3G3MX2-D4022-EC 2,2 55 3,0 6,9 AX-FIM3010-RE/SE
3% 400V 3G3MX2-A4030-E 3G3MX2-D4030-EC 3,0 7.2 4,0 8,8
3G3MX2-A4040-E 3G3MX2-D4040-EC 4,0 9,2 55 11,1 AX-FIM3014-RE/SE
3G3MX2-A4055-E 3G3MX2-D4055-EC 55 14,8 75 17,5 AX-FIM3030-RE/SE
3G3MX2-A4075-E 3G3MX2-D4075-EC 75 18,0 11 23,0
3G3MX2-A4110-E 3G3MX2-D4110-EC 11 24,0 15 31,0 AX-FIM3050-RE/SE
3G3MX2-A4150-E 3G3MX2-D4150-EC 15 31,0 18,5 38,0

* typy 3G3MX2-D obsahuji vestavény EMC filtr
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1.2 Technicka specifikace

Cislo modelu MX2

Specifikace

Funkce fizeni

Zpusoby fizeni

Faze proti fazi sinusova pulsni modulace PWM (Bezsenzorové vektorové fizeni, V/F)

Rozsah vystupni frekvence

0,10..1000,00 Hz (s omezenim nad 400Hz)

Presnost frekvence

Digitalné nastavena hodnota: £0,01% z maximalni frekvence

Analogové nastavena hodnota: +0,2% z maximalni frekvence (25 £10 °C)

Rozliseni nastavené hodnoty frekvence

Digitalné nastavena hodnota: 0,01 Hz

Analogové nastavena hodnota: 1/1000 z maximalni frekvence

Rozliseni vystupni frekvence

0,01Hz

Startovaci moment

200%/0,5Hz

Moznost pretizeni

Dvoji charakteristika: Tézky provoz (CT): 150% béhem 1 minuty/Normalni provoz (VT): 120% b&hem 1 minuty

Hodnota nastaveni frekvence

0az 10 VDC (10 k€2), 4 az 20 mA (100 Q), RS-485 Modbus, Volitelna komunikace

VIf charakteristiky

Konstantni/redukovany moment, volna V/f

Funkénost

Analogové vstupy

2 analogové vstupy 0 az 10V (10 kQ), 4 az 20 mA (100 Q)

Svorka vstupu sledu pulsi 0az 10V (az do 24V), az do 32KHz
éasy zrychleni/zpomaleni 0,01 az 3600,0s (vybeér kiivky/ptimky), dostupné nastaveni druhého zrychleni/zpomaleni
Zobrazeni Stavové indikatory LED Run, Program, Alarm, Napdjeni, Hz, Ampéry

Ochranné funkce

Ochrana motoru proti pretizeni

Vstup termistoru PTC a elektronické relé tepelného pretizeni

Okamzité proudové pretizeni

200% jmenovitého proudu

Pietizeni Dvoji charakteristika: Tézky provoz (CT): 150% béhem 1 minuty/Normaélni provoz (VT): 120% b&éhem 1 minuty

Prepéti 800V pro 400V typ a 400V pro 200V typ

Podpéti 345V pro 400V typ a 172,5V pro 200V typ

Kratkodoba ztrata napajeni Nasledujici polozky jsou volitelné: Alarm, zpomaleni do zastaveni, zpomaleni do zastaveni s kontrolou DC sbérnice, restart
Prehrati chladice Detekce chyb a zobrazovani teploty

Uroveii prevence proti zastaveni

Prevence proti zastaveni béhem zrychlovani/zpomalovani a konstantni rychlosti

Chyba uzemnéni

Detekce pii zapnuti napajeni

Okolni podminky

Stuperi kryti IP20, Vrstva laku na PCB & IP54 (pro typ 3G3MX2-DL)

Vlhkost okoli 90% RH nebo méné (bez kondenzace)

Teplota skladovani -20 °C..+65 °C (kratkodoba teplota béhem transportu)

Teplota okoli -10°C az 50°C (Nutnost snizeni vystupniho proudu nad 40°C nebo v zavislosti na podminkach instalace)
Instalace Vnitini (bez korozivnich plynu, prachu etc.)

Instalaéni vyska Max. 1000 m

Vibrace

5,9 m/s? (0.6G), 10 az 55Hz

1.3 Specifikace napajeni

Polozka Specifikace jednofazové tridy 200 V
Meéni¢e MX2, 200V modely ABO001 AB002 AB004 AB007 ABO015 AB022

kW VT (ND) 0,2 04 0,55 1,1 22 3,0
Pouzitelnd velikost] CT (HD) 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
motoru Hp VT (ND) 1/4 12 3/4 1,5 3 4

CT (HD) 1/8 1/4 12 1 2 3

200V VT (ND) 0,4 0,6 1,2 2,0 33 4,1

Imenovity vykon CT (HD) 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8
[kVA] 20V VT (ND) 0,4 0,7 1.4 2.4 39 49
CT (HD) 0,3 0,6 1,2 2,0 33 45

Jmenovité vstupni nap&ti Jednofazové: 200 V-15% az 240 V+10%, 50/60 Hz+5%
Jmenovité vystupni napéti tiifazové: 200 az 240 V (umérné ke vstupnimu napéti)
VT (ND) 12 1,9 3.5 6,0 9,6 12,0
Jmenovity vystupni proud [A] CT (HD) 1.0 16 3.0 50 ) 11,0
Startovaci moment 200% pti 0, SHz
. 100%: pti 50 Hz 70%: pti 50 Hz 20%: pti 50 Hz
Brzdéni Bez rezistoru 50%: pii 60 Hz 50%: pii 60 Hz 20%: pii 60 Hz
S rezistorem 150% 100%
DC brzdéni Proménna provozni frekvence, ¢as, a brzdna sila
kg 1,0 1,0 1,1 1.4 1.8 1,8
Hmotnost Ib 22 22 24 3,1 4,0 4,0
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Polozka Specifikace trifazové tridy 200 V
Meéni¢e MX2, 200V modely A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022 A2037 A2055 A2075 A2110 A2150
W VT 0,2 0.4 0,75 11 22 3,0 5,5 7.5 11 15 18,5
CT 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11 15
Ve&’(‘;i“me'ggm P VT 1/4 12 1 15 3 4 75 10 15 20 25
CT 1/8 1/4 12 1 2 3 5 7.5 10 15 20
200V VT 04 0,6 1,2 2,0 33 4,1 6,7 10,3 13,8 19,3 239
Jmenovity CT 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3.8 6,0 8,6 114 16,2 20,7
vykon [kVA] 240V VT 04 0,7 14 24 3,9 49 8.1 124 16,6 232 28,6
CT 0,3 0,6 1,2 2,0 33 45 7.2 10,3 13,7 19,5 24,9
Jmenovité vstupni napéti Trifazové: 200 V-15% az 240 V +10%, 50/60 Hz+5%
Jmenovité vystupni napéti Trifazové: 200 az 240 V (imérné ke vstupnimu napéti)
S . VT 1,2 1,9 3.5 6,0 9.6 12,0 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
Jmenovity vystupni proud [A]
CT 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
Startovaci moment 200% pii 0,5Hz
. 70% . 100%: pii
Brzdéni Bez rezistoru 1503)0/? &?6500}1{{; an%(l))/on 15031/:" }:}rilest)o}li{zz 55024,1:{%
pii 60 Hz 60 Hz
S rezistorem 150%
DC brzdéni Proménna provozni frekvence, ¢as, a brzdna sila
kg 1,0 1,0 1,1 1,2 1,6 1.8 2,0 33 34 5,1 74
Hmotnost Ib 2,2 22 24 2,6 35 4,0 4.4 73 7.5 11,2 16,3
Polozka Specifikace trifazové tridy 400 V
Meénice MX2, 400V modely A4004 A4007 A4015 A4022 A4030 A4040 A4055 A4075 A4110 A4150
W VT 0,75 1.5 22 3,0 4,0 5,5 75 11 15 18,5
Powzitelna CT 0.4 0,75 1.5 2,2 3,0 4,0 55 7.5 11 15
velikost VT 1 2 3 4 5 7.5 10 15 20 25
motoru HP CT 12 1 2 3 4 5 75 10 15 20
o 380V VT 1,3 2,6 3,5 4,5 5,7 73 11,5 15,1 20,4 25,0
Jmernovny CT 1,1 22 3.1 3.6 4,7 6,0 9.7 11,8 15,7 20,4
‘[’]{{‘,X‘] K0V VT 17 34 44 57 73 92 14,5 19,1 25,7 315
CT 1,4 2.8 3,9 4,5 5,9 7,6 12,3 14,9 19,9 25,7
Jmenovité vstupni nap&ti Trifazové: 380 V-15% az 480 V+10%, 50/60 Hz+5%
Jmenovité vystupni napéti Trifazové: 380 az 480 V (lmérné ke vstupnimu napéti)
o , VT 2,1 4,1 5.4 6,9 8.8 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0
Jmenovity vystupni proud [A]
CT 1,8 34 48 55 7,2 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0
Startovaci moment 200% pti 0, SHz
. 70%: o
pii 60 Hz
S rezistorem 150%
DC brzdéni Proménna provozni frekvence, ¢as a brzdna sila
kg 1.5 1,6 1,8 1.9 1.9 2,1 35 35 4,7 5.2
Hmotnost 1b 33 35 4,0 42 42 4,6 7,7 7,7 10,4 11,5
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2 INSTALACE

2.1 Priifezy zapojeni a ochrana

Charakteristika s < .
z ménice (kW) L Zapojeni Pouzitelné vybaveni
a Model ménice Sroub Utahovaci Pojistka
=z VT CT i¢ sjeni 2 rou Vedeni signalt
Vodice napajeni (mm) | ohy Imoment [Nm] J (UL-jmenovity, tiida J, 600 V)
0.2 0,1 3G3MX2-AB001
0,4 02 | 3G3MX2-AB002 AWG16/1,3 mm? M4 1,0 10A
g 0,55 04 | 3G3MX2-AB004
el 11 0,75 | 3G3MX2-AB007 AWG12/33 mm? M4 4 5A
22 15 | 3G3MX2-AB0I5 20A
, ; AWG 2 M4 14
30 22 | 3G3MX2-AB022 WGL0/5,3 mm ’ 30A
0.2 0,1 3G3MX2-A2001
0,4 02 3G3MX2-A2002 AWG16/13 mim? M4 10 10A
0,75 04 | 3G3MX2-A2004
11 0,75 | 3G3MX2-A2007 5A
z 22 5 3G3MX2-A2015 AWGI14/2,1 mm? M4 4
S 3,0 22 3G3MX2-A2022 AWG12/33 mm? M4 14 20A
@ 55 3,7 3G3MX2-A2037 AWG10/5,3 mm? M4 14 18 a7 28 AWG 0A
75 55 3G3MX2-A2055 AWGE/3 S 30 0,14 a2 0,75 mm?
11 75 3G3MX2-A2075 stinény vodic 20 A
15 11 3G3MX2-A2110 AWG421 mm? M6 39az5,1 60 A
18,5 15 3G3MX2-A2150 AWG2/34 mm? M8 5.9a78,8 S0 A
0,75 04 | 3G3MX2-A4004
15 0,75 | 3G3MX2-A4007 AWG16/1,3 mm? M4 14 0A
22 15 3G3MX2-A4015
_ 3.0 22 3G3MX2-A4022 AWG 1421 mm M4 14
g 40 30 | 3G3MX2-A4030
S 55 40 | 3G3MX2-A4040 AWG12/33 mm? M4 4 15A
75 55 3G3MX2-A4055 AWG10/5,3 mm? M5 3,0
11 75 3G3MX2-A4075 20A
15 11 3G3MX2-A4110 AWGE/13 mm? M6 AP 30 A
185 15 3G3MX2-A4150 40 A
2.2 Vnéjsi rozméry pro instalaci (IP20 & IP54)
| [ ==1]
1 =
5 =
—
[
-1
(NImm
[ fﬁmxmu 0
NI [ /-
DO a [ []
1 I 0
Tl’ 5
[=)
o
N T
-
pe
Napajeni Typ W[mm] [ H[mm] | D[mm] | D1[mm] Napajeni Typ W[mm] | H[mm] | D[mm] | D1[mm]
3G3MX2-AB001 3G3MX2-AB007
1% 200V 3G3MX2-AB002 109 135 1x200V | 3G3MX2-ABOTS 170,5 55
3G3MX2-AB004 1225 27 3G3MX2-AB022
3G3MX2-A2001 68 128 3G3MX2-A2015
3GIMX2-A2002 109 13,5 3x 200V 3G3MX2-A2022 o8 s 170,5 55
200V 3G3MX2-A2004 1225 27 3G3MX2-A4004 1435 28
3G3MX2-A2007 1455 50 3G3MX2-A4007
3x 400V 3G3MX2-A4015
3G3MX2-A4022 170,5 >3
3G3MX2-A4030
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3 d 1
L = 1
3 E = 3
= e
———— H < 3
= [ = 1]
B B £ I
T i‘ | 1
I .,
I C T
(000C000000000000,
[ L _l_lll JUL I []
K}
|
Napajeni Typ W[mm] | H[mm] | D[mm] | D1[mm]
3x200V 3G3MX2-A2037
14 12 1
3x400 V 3G3MX2-A4040 0 8 705 5
Napajeni Typ W[mm] | H[mm] | D[mm] | D1 [mm]
140 oot 33200V | 3G3MX2-A2110
122 —_— 3% 400V 3G3MX2-A4110 180 296 175 97
X 3G3MX2-A4150
7 g —]
220
2-07
— B=E 192 /_
= ==
LA ’ L ]
e ES =
- ==
3 2 ==}
11 §E
[;] = L
== 3
[ — —3 [sp]
j] 1 ° ]
‘\J|U | ' L=
P
_ = !
Yo}
|
2 =
N~
11
st} 0
[ N
© =
<
Napajeni Typ W[mm] | H[mm] | D[mm] | D1[mm] ©
3G3MX2-A2055 = =3
3x200V
SGIMX2-A2075 140 260 155 733 ©
X400V 3G3MX2-A4055 _
X 3G3MX2-A4075 Napajeni Typ W[mm] H[mm] | D[mm] | D1 [mm]
3x200V 3G3MX2-A2150 220 350 175 84
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3G3MX2-DB001-E

3G3MX2-DB001-EC

3G3MX2-D2055-EC

3G3MX2-D2110-EC

3G3MX2-DB002-E

3G3MX2-DB002-EC

3G3MX2-D2075-EC

3G3MX2-D2150-EC

3G3MX2-DB004-E

3G3MX2-DB004-EC

3G3MX2-D4055-EC

3G3MX2-D4110-EC

3G3MX2-D2001-E

3G3MX2-DB007-EC

3G3MX2-D4075-EC

3G3MX2-D4150-EC

3G3MX2-D2002-E

3G3MX2-DB015-EC

3G3MX2-D2004-E

3G3MX2-DB022-EC

3G3MX2-D2007-E

3G3MX2-D2001-EC

3G3MX2-D2002-EC

3G3MX2-D2004-EC

3G3MX2-D2007-EC

3G3MX2-D2015-EC

3G3MX2-D2022-EC

3G3MX2-D2037-EC

3G3MX2-D4004-EC

3G3MX2-D4007-EC

3G3MX2-D4015-EC

3G3MX2-D4022-EC

3G3MX2-D4030-EC

3G3MX2-D4040-EC

334,7
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Uzemnéni kostry
montazni desky

Uzemnéni kostry
EMC filtru

Vstup napajeni do
EMC filtru

DIN lista pro montaz

prislusenstvi Uchyt s EMC filtrem

Pojistka

i ] MX2 méni¢
pro ventilator chlazeni

Chladici ventilator
Prachovy filtr

Otvor vstupu vedeni

Montazni
deska

Celni kryt

okno pro displej MX2 ménice

Zamek
predniho krytu

USB konektor (mini-B)

Otvory panelu pro pfislusenstvi

2.3Volnost instalacniho prostoru

A A A

W

100 mm nebo vice .
Tok Poskytnéte dostatek
vzduchu mista tak, aby horni a

spodni kabelovody,
ete, nebranili toku
chladiciho vzduchu,

0 L
= c
[
£
I_—u zed
I 92
50 mm nebo 50 mm nebo :
ice vice 100 mm nebo vice

AR IR

YA

Je mozna instalace vedle sebe, ale okolni teplota by neméla presahnout 40°C a pro nékteré piipady nosné frekvence a proudu by
mél byt snizen. Vice podrobnosti naleznete v uzivatelském manualu MX2.

Rychla uzivatelska pfirucka MX2 (1129-CZ-01) 9
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Rychla uzivatelska pfirucka MX2

Stinény kabel motoru
pro minimalizaci emisi

Vystupni
ystupn! EMC uzemnéte na obou koncich

dv/dt

2.4 Prehled zapojeni
Jisti¢, MCCB AC tlumivka
nebo GFI, "
N, \ Pojistky
—0 No——] R
! I (L1)
. YT ! 1
Zjﬁr‘ol napaJenl, ! ' — MX2
tfifazové T O— —— -
nebo ' | (L2)
jednofazove i o ! —
podle modelu | O ! — )
ménice mmmm e !
Inteligentni
vstupy, 7 svorek "
R @
B
Vpred '
POZNANKA: 0~ 0 —
Pro zapojeni inteligentnich Vzad H !
/0 a analogovych oO— O -
. N , |
vstupt Ste ulilstetev ze Externichyba 1 ! Vstupni
pouzijete krouceny O O ! okruh
kabelstinény kabel, Reset col 36T ’
[
. I O— O 4/GS2
Pfipojte vodic stinéni Mu@mkové rychldst 1, ]
pro kazdy signal na jeho —of5p1c] | Konfigurovateiné
spole¢nou svorku ' i iskrétni
poZe na strané Mul}wkwa rychlost ‘ k J:ggg‘:g:;m vstup
ménice. [ “ termistoru
Vstupni impedance pro Kr}ovanl '. -
kazdy inteligentni vstup ] 7/EB Vystupni okruh
je 47kQ W
|
|
Termistor Zkratovaci PLC
» propojka '
(Typ PNP) '
GND pro logické = - -
vstupy 7”’
Méfi¢ frekvence

VoltMetr

oL

Analogova reference

5

Zakondovaci odpor (200Q) (Zména
pomoci posuvného prepinace)

DC tlumivka
(volitelné)

Brzdny Brzdna
rezistor jednotka
= (volitelné) (volitelné)

Reléovy kontakt,
typ 1, Forma C

Vystup s otevienym kolektorem
RUN

MEDMH  zatez

Signal souhlasné frekvenc

 zatez

o
Spoleény pro logické vystupy

P—>
Port sériové komunikace
(RS-485/ModBus)

[sn]

0~10VDC

4~20mA

Vstup sledu pulst
24 VDC 32 kHz max.

Cca 109
Cca1 Ooﬁ’t

RJ45 port
(Volitelny port operatoru)

USB (mini-B) port
(Komunikacni port s PC)
USB napéjeni: Vlastni
napéjeni

Konektor volitelného portu

MM

10
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2.5 Zapojeni napajeni
Nazev svorky Ucel Detaily
R,S, T Hlavni napajeci okruh Jednofazové 200-240V (Pripojte ke svorkam L1 a N)
(L1, L2, L3) Trifazoveé 200-240V
Trifazové 380-480V
uv,w Motorovy vystup v .
(T1,T2,T3) Pfipojeni tfifazového motoru (IM, PM)
+, + DC tlumivka Odstrarite propojku a nainstalujte DC tlumivku pro zlepSeni Urovné
harmonickych a Gc€iniku
RB Externi brzdny rezistor Pripojeni externiho brzdného rezistoru.
+,- Regeneracni brzdna jednotka [Pro pripojeni externi regeneraéni brzdné jednotky
G Zemé U L
zemnéni.
)

Usporadani svorek Pouzitelné modely
propojku +1 na + 3G3MX2-AB001 az AB022
sv»ork.u ofistraﬁte 3G3MX2-A2001 az A2037
pfi pripojeni DC 3G3MX2-A4004 a2 A4040
tlumivky [ 1

RB | +1 + -

O|00|0

R/L1| S/L2| T/L3 | U/T1|VIT2 \WIT3

0100000

3G3MX2-A2040 az A2150
3G3MX2-A4055 az A4150

R/L1| S/L2| T3 | UT1| VIT2 |W/T3

O|O|O0]0]0]|0

RB | +1 o B -
propojku +1 na + svorku
odstranite pfi pfipojeni DC
tlumivky

RS-485 :

komunikace Logické vstupy | |

1

1

oo [SN[7[6][s[4[3]2] 1]Crc[r] i
|M| Bl Zkratovaci pro'pojka

|SP|EO|EA|H|O|OI|L|AM|CM2|12|11| :

AL2|AL1|ALO 1

L1l I I | !

RS-485 Vystup Vstup Analog. Analog.  Logicky |

komun Sledu sledu vstup vystup vystup |

1

pulsti  pulst

Rychla uZivatelska pfirucka MX2 (1129-CZ-01) 1
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Typ Nazev svorky Ugel Detail Elektrické specifikace|
P24 +24 V pro logické vstupy 24VDC napéjeni pro DI Max 100mA véetné DI (SmA
Pokud je vybrana logika PNP, stava se spole¢nym kazdy)
bodem vstupti
(nezkratujte na svorku L)
PLC Spole¢ny pro inteligentni vstupy
Napéjeni Tato svorka je pouzita jako spoleéna svorka pro DI.
Pro interni zdroj (a beznapétové kontakty):
Zkrat mezi P24 a PLC: Logika NPN (proud potece ze vstupu MX2 na vystup)
Zkrat mezi L a PLC: Logika PNP (proud pote¢e z vystupu MX2 na vstup)
L (horni fada) GND pro logické vstupy Soucet proudit vstupt [1]~[7] (navrat)
1 Diskrétni logické vstupy Je mozné piidélit kterykoli z digitalnich multifunkénich ON napéti: 18V min
(Svorky [31,[41,[5] a [7] maji dvoji funkci) vstupi na tyto svorky. OFF napéti: 3V max
2 Kdyz je be;peénosmi fupkcve umoinéna‘pqmoci  |Max.napéti: 27 VDC
3/GS1 hardwarového DIP prepina¢e multifunkéni nastaveni Zatss . d: 5 mA pfi 24V
77: GS1 a 78: GS2 jsou povinna pro svorky 3 a4 a atczovaci proud: 5> mA piit
4/GS2 funkénost se zméni v zavislosti na ISO13849-1
Pro piipojeni PTC termistoru motoru mezi svorky 5 a I
=| Vstup |5prC a ptifadte 19: PTC v parametru C005. Méni&
"g 6 se dostane do chyby, kdyZ termistor prekro¢i 3kQ.
oo Pro vstup sledu pulst nastavte 85:EB v parametru
@) 7/EB C007. Maximalni frekvence této svorky jsou 2kHz.
EA Vstup sledu pulstt A 32 kHz max.
Spole¢ny je [L]
11/EDM Diskrétni logické vystupy [11] Jakykoliv multifunkéni vystupni signal mize byt 50mA max. Proud stavu sepnuto,
(Svorka [11] ma dvoji funkei. Vybér nastaven na tyto svorky. 27 VDC max. OFF napéti
hardwarovym piepinacem) V ptipadé, ze EDM je vybrano, je funkce zalozena
na [SO13849-1
12 Diskrétni logické vystupy [12] 50 mA max. Proud stavu sepnuto, 27 VDC max. Napéti stavu rozepnuto
Spole¢ny je CM2
CM2 GND pro logicky vystup 100 mA: [11], [12] navrat proudu
Vystup EO Vystup sledu pulsi 10 VDC 32 kHz maximum 2mA maximum
ALO Spole¢ny pro reléovy kontakt Jakykoliv multifunkéni vystupni signal mize byt 250 VAC 2,5 A(R zatéz) max.
ALl Reléovy kontakt, v klidu otevieno nastaven na tyto svorky. 250 VAC 0,2 A (1 zatéz,P.F.=0.4)
Releovy ontakt v iid - 100 VAC 10 mA min.
AL2 elcovy kontakt, v klidu spojeno 30 VDC 3,0 A(R Zité7) max.
30 VDC 0,7 A(I zatéz, cos ¢=0.4)
5VDC 100 mA  min
w Vystup AM Vystup analogového napéti 0~10 VDC 1 mA maximum
§D (0] Vstup analogového proudu 4 az 19,6 mA rozsah, 20 mA jmenovité, vstupni impedance 100 Q
,c% Vstup o) Vstup analogového napéti 0 az 9,8 VDC rozsah, 10 VDC jmenovité, vstupni impedance 10 kQ
g . H +10 V analogova reference . 10 VDC jmenovitg, 10 mA max
Napéjeni (spodni fada) |GND pro analogové signaly Souet [O1], [O] a [H] proudd

2.7 Pripojeni bezSroubovymi svorkami

Pro pfipojeni kabelu staci vlozit kabel do pozice

=

\

i)

Pro uvolnéni kabelu stisknéte oranzovou zapadku malym Sroubovékem a vyjméte kabel

_’\ \ 2,5 mm

\

AR S

Zasurite Sroubovak

Vytahnéte kabel

Uvolnéte Sroubovak

12
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2.8 Nastaveni digitalnich vstupt sink/source (NPN/PNP)

NPN interni zdroj
(pro NPN vystupy)

+V | Zkratovaci |P24
{ = | propojka PLC
—:l-&(‘,_z: L

1

A

&
&

7 <
CoM J
Mé&nic

—

Vystupni jednotka etc.

Teav e

NPN externi zdroj
(pro NPN vystupy

m P24

{ T PLC
< § ]

24V DC

A

COM

Vystupni jednotka etc.

@
8

PNP interni zdroj
(pro PNP vystupy)

| P24

Zkratovaci |pLC .

=
= propojk
L

COM

1

ov
Vystupni jednotka etc.

[24v DC

PNP externi zdroj
(pro PNP vystupy

COM P24
= T24V DC |PLC £
24V D
= I L C
1
5,—|:|—< = Tt

OVI

Vystupni jednotka etc.

2.9 Zakazani funkce bezpeéného zastaveni

Meéni¢ MX2 obsahuje funkci bezpecnostniho zastaveni na hardwarové trovni v souladu s EN60204-1 stop kategorie 0. Je navrzen
tak, aby spliioval pozadavky ISO13849-1, PL =d a IEC61508 SIL 2 pouze v systému, ve kterém se sleduje EDM signal ,,externim
monitorovacim zatizenim®. Jsou nutné dva redundantni vstupy (3/GS1 a 4/GS2). Tato funkce je zaloZena Cist¢ na hardwaru, ale
pro aktivaci byste méli nastavit piepinac nize do polohy ON. To urcuje konfiguraci multifunkéniho vstupu 3 (C003=77) a 4

(C004=78) a také multifunkéniho vystupu 11 (C021=62).

Pokud je prepina¢ nastaven na OFF, konfigurace multifunkéniho vstupu a vystupu je nastavena na vybér bez funkce

Prepina¢ vybéru bezpecénostni funkce

OFF ON
A

pfepina¢ vybéru EDM funkce

(normal) (EDM)

Rychla uzivatelska pfirucka MX2 (1129-CZ-01)
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3 PROGRAMOVANI MX2

3.1 Digitalni operator

Displej je pouzit pti programovani parametrti ménice, jakoz i pro sledovani konkrétnich hodnot parametri béhem ¢innosti

(" omRron RUN PWI N\
(8) 7segmentovy LED ___ MX2 INVERTER O ®) [( )

(7) LED povelu CHOD
]

(9) Tlagitko CHODu

(11) Tlacitko CYKLU —_|

(4) LED CHODU
(5) LED zobrazeni [Hz]

(6) LED zobrazeni [A]

(1) LED NAPAJENI

/ (2) LED ALARMU

(3) LED programovani

(15) USB konektor

]

0101 0 N
0.0.0.0,

~—
— O—

(10) Tlagitko STOP/RESET

/

~_| (16) RJ45 konektor

RUN

<»

STOP
RESET
~CD )

\

J

/

(12) Tlagitko nahoru (13) Tlagitko dolu  (14) Tlacitko SET

Polozky

Obsah

(1) LED NAPAJENI

Sepne (zelené), kdyZ je meéni¢ napajen.

(2) LED ALARMU

Sepne (Cervené), pokud méni¢ vystoupi chybu.

(3) LED programovani

Sepne (zelené), pokud displej zobrazuje ménitelny parametr.
Blika, kdyz je nesoulad v nastaveni.

(4) LED CHODU

Sepne (zelené), pokud ménic fidi motor.

(5) LED zobrazeni [Hz]

Sepne (zelené), pokud zobrazené tidaje souviseji s frekvenci.

(6) LED zobrazeni [A]

Sepne (zelené), pokud zobrazena data souviseji s proudem.

(7) LED povelu CHOD |Sepne (zelené), pokud Povel chodu je nastaven na operator. (Tlacitko CHODu je efektivni.)
(8) 7segmentovy LED |Zobrazuje kazdy parametr, zobrazeni etc.
(9) Tlacitko CHODu  |Uvadi méni¢ v chod.
(10) Tlacitko Uvadi méni¢ do zpomaleni do zastaveni.
STOP/RESET Resetuje ménice, pokud je ve stavu chyby
(11) Tlacitko CYKLU |Piechazi na zacatek dalsi funk¢ni skupiny, kdyz je zobrazen funkéni rezim
Rusi nastaveni a vraci ke kodu funkce, pokud jsou zobrazena data
Presune kurzor na ¢islici vlevo, pokud kdyz je v rezimu nastaveni ¢islice na ¢islici
Stisknuti tlacitka po dobu 1 vtefiny vede k zobrazeni Gdajii 455 ! bez ohledu na aktualni zobrazen.
(12) Tlacitko nahoru  |ZvySuje nebo snizuje udaje.
(13) Tlagitko dolu Stisknutim obou tlacitek najednou piejdete do rezimu nastaveni ¢islice na ¢islici.
(14) Tlacitko SET Prechazi na rezim zobrazeni udajt, kdyz je zobrazen funkéni kod
Uklada udaje a vraci se na zobrazeni funkéniho kdédu, kdyz jsou zobrazeny
udaje. Pfesunuje kurzor na ¢islici vpravo, kdyz je v rezimu ¢islice na Cislici
(15) USB konektor Ptipojte USB konektor (mini-B), pro komunikaci s PC
(16) RJ45 konektor Pripojte RJ45 konektor pro dalkovou obsluhu
14 Rychla uZivatelska pfirucka MX2 (1129-CZ-01)
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3.2 Navigace klavesnici

Zobrazeni funkéniho kodu
— -+ Skupina "d" f— : Pfesune do zobrazeni dat
’

: Zobrazeni funkéniho koédu

c
£
c3

Zobrazeni funkéniho kédu

: Preskoci na dal$i skupinu

== Skupina "F" ,__\>

ulozeni
crrmnrm

y/4 15

! Zobrazeni funkéniho kodu

/|
3
[0]

1
1
1
|
|
|
1
1
1
|
|
|
1
1
1
\

Displej  (F001 az F*03)
Udaje neblikaji, protoZe nejsou synchronizovana v redlném &ase

> - Ulozi data do EEPROM a vraci se na zobrazeni funkéniho kodu
: Vraci se na zobrazeni funkéniho kodu bez ulozeni tdaju.

_ Skupina "A"
Zobrazeni funkéniho kodu

’

C
[

Bk

1
1
1
|
|
|
1
1
1
|
|
|
1
1
1
|
\

Displej
Pokud jsou Gdaje zménény, displej zacne blikat, coz
znamena, Ze nova data nebyla zatim aktivovana.
: Ulozi data do EEPROM a vraci se na zobrazeni funkéniho kodu

: Zrusi zmény udaju a vrati se na zobrazeni funkéniho kédu.

rSkupina "y
1
1

Zméacknuti na nékolik sekund vrati do vychoziho zobrazeni

Soucasny stisk tlacitek nahoru a dolti ve funkénim kodu nebo zobrazeni dat umozni jednociferny rezim tprav, ktery umoziuje
rychlejsi navigaci, vice informaci naleznete v manudlu.

3.3 Inicializace

Muzete obnovit v§echny parametry ménice na piivodni tovarni (vychozi) nastaveni v zavislosti na oblasti pouziti. Po inicializaci
ménice, pouzijte test studeného startu v kapitole 2 pro uvedeni ménice do chodu. Pokud provozni rezim (standardni nebo
vysokofrekvencni) rezim je zménén, méni¢ musi byt inicializovan pro aktivaci nového rezimu. Pro inicializaci ménice nasledujte
kroky nize.
e Vyberte rezim inicializace v b084.

00 Inicializace zak4zana

01 Vymaze historii chyb

02 Inicializuje vSechny parametry

03 Vymaze historii chyb a inicializuje vSechny parametry

04 Vymaze historii chyb a inicializuje vSechny parametry a programovani pohonu
e Pokud 5OEY=07, 03 nebo &4, vyberte inicializace cilovych dat v &I54

00 VSechny parametry

01 VSechny parametry kromé I/O konfigurace

02 Pouze parametry registrované v Uxxx

03 VSechny parametry s vyjimkou registrovanych v Uxxx a b037
o Vyberte & (HO=01

Rychla uZivatelska pfirucka MX2 (1129-CZ-01) 15
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Nasledujici zobrazeni se objevi na nékolik sekund, a inicializace je ukoncena se zobrazenim d001

Zobrazeni bé

hem inicializace

o TN A
a3 oM Inicializace historie chyb
Rezim T o
inicializace 2 Inicializace pro oblast A
Inicializace pro oblast B
N Leva Cislice se otaci béhem inicializace —> 001
H Stfidavé blika
Provozni rezim Rezim HD
po inicializaci Rezim ND y
Vysokofrekvenéni rezim
3.4 Rezimy ménice
= mmmmmmmmmm e —m - Normalni rezim (~400Hz) ------cceoeeeeee oo .
H ) .. 1
! ro--- RezZmHD  ----- \ r---- RezZzmND  ----- o
b | . Lo
I v, 1 .
\ 1 |RezimHD | bOM8=D! 1 | ReZimND o
1 1
| 1| bO¥S:00 ; T e0ME: O P
1 T I
L 1| doBDi-L | 04900 1 | dOBD:i-u Lo
. : L
1 L D N D N 1
S b 1
1 1
B0 | BTl b I7i=03
. . 1 . .
'+ init. +init. % +init.
i |
TTTTTTTTTT 1T -""~"""""""" [ N l
L | ib = 03 :
11 | Vysokofrekvencni Lo+ init, ! Rezim s PM |
' ! "l
o |rezim - : dOeD: P i
. T4 Y] . | |
i ! dlbl: H- | TN i |
o L oinit. :
| 1 1 1 ! 1
1 | e e e e e e e i | 1 |
! 1 ! 1
-~ Vysoka frekvence - \-—-  RezimsPM -
(~1000 Hz)
Zobrazeni kédu Nazev funkce Rozsah nastaveni/obsah Pogateéni hodnota Poznamky
Kiivka V/f 00: Konstantni moment 0 Pro druhy motor pouZijte parametr
A044 charakteristiky 01: Redukovany moment A244
02: Volna V/f
03: Bezsenzorové vektorové fizeni
Vybér dvoji 00: Konstantni moment 00 Vychozi hodnoty a rozsahy
1049 charakteristiky 150% pietizeni béhem 60s nékterych parametrt zavisi
01: Proménlivy moment na tomto nastaveni. Pro vice
120% pietizeni béhem 60s detaild viz tabulka nize
Vybér rezimu méni¢e  |00: Bez funkce 00 Pro povoleni nového rezimu je
b171 01: Standardni indukéni motor nezbytné inicializovat ménic¢
02: Vysokofrekvenéni indukéni motor
03: Motor s permanentnimi magnety
Zobrazeni rezimu ménice IM-CT (Indukéni motor konstantni moment) |- Zobrazuje aktualni rezim ménice.
4060 IM-VT(Indukéni motor proménlivy moment) Pouzijte toto pro ovéfeni
Hi-IM (Vysokofrekvencni indukéni motor) konfigurace jako b171 vraci 0 po
PM (Motor s permanentnimi magnety) inicializaci

Ani A044 nebo b049 nepotiebuji inicializaci, ale nezapomeiite na inicializaci ménice nastavenim b180=01, kdyz je rezim ménice

zménén v b171.

16
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Tato tabulka zobrazuje parametry, které se méni s upravou dvoji charakteristiky (dual rating)

Nazev Funké HD ND
kod Rozsah pocateéni data Rozsah pocateéni data
Ktivka V/f charakteristiky A044  |00: Konst. moment 00: Konst. moment [00: Konst. moment 00: Konst. moment

02: Volna V/f
03: SLV

01: Redukovany moment

01: Reduk. moment
02: Volna V/f

DC brzdna sila pro zpomaleni A054 |0 az 100 (%) 50 (%) 0az70 % 50 (%)

DC brzdna sila pri startu A057 |0 az 100 (%) 0 (%) 0az70 % 0 (%)

Nosna frekvence béhem DC brzdéni |A059 2,0 az 15,0(kHz) 5,0(kHz) 2,0 az 10,0(kHz) 2,0 [kHz]
Uroven omezeni pretizeni b022 (0,20 az 2,00) 1,50 x Jmenovity (0,20 az 1,50) 1,20 x Jmenovity
Uroven omezeni pietizeni 2 b025  |x Jmenovity proud [A] |proud [A] x Jmenovity proud [A] |proud [A]

Nosna frekvence b083 2,0 az 15,0(kHz) 5,0(kHz) 2,0 az 10,0(kHz) 2,0 [kHz]
Kapacita motoru HO003 0.1 az 15(kW) Zavisi na typu 0,2 az 18,5(kW) O jednu velikost

vétsi nez HD

3.5 Zakladni nastaveni
Po vybéru rezimu ménice postupujte podle nasledujicich krokl pro zékladni ¢innost ménice

e Vyberte zdroj referen¢ni frekvence parametrem A001

Parametr €. Nazev parametru Detaily
00 Potenciometr na ext. operatoru
01 Ridici svorky
02 Digitalni operator (F001)
A001 Zdroj frekvence 03 Sit’ ModBus

04 Volitelné
06 Vstup sledu pulst
07 pomoci programovani pohonu
10 Vystup pocetni funkce

e Vyberte zdroj povelu chodu parametrem A002
Parametr €. Nazev parametru

Detaily
01 Ridici svorky

02 Tlacitko Chodu na klavesnici nebo digitalni
operator
03 Vstup sité ModBus
04 Volitelné

A002 Zdroj povelu chodu

e Nastavte zplisob zastaveni pomoci b091 a rampy a zrychleni / zpomaleni parametry FO02 a FO03

Parametr Nazev parametru Detaily
091 Vybér rezimu zastaveni 00: Zpomaleni do zastaveni
01: Volny chod
F002 Cas zrychleni (1) 0,01 az 3600,00
F003 Cas zpomaleni(1) 0,01 az 3600,00

e Nastavte zékladni frekvenci motoru a AVR napéti motorti v parametrech A003 a A082

Parametr Nazev parametru Detaily
A003 Zakladni frekvence 30,0 az maximalni frekvence v A004
A082 Vybér napéti AVR 200V: 200 az 240V

400V: 380 az 480V

e Nastavte data motoru: jmenovity proud (b012), jmenovity vykon (H003) a pocet poli (H004)

Parametr Nazev parametru Detaily
b012 Uroved e'i'g:::ri:;ké tepelné 20% az 100% jmenovitého proudu ménice
H003 Kapacita motoru 0,1 az 18,5 kW
H004 Nastaveni p6li motoru 2 az 48 polu

e Pii praci ve bezsenzorovém vektorovém fizeni proved’te automatické ladéni motoru parametrem HOO1 (pro dalsi detaily viz dalsi
cast)
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V tuto chvili je méni¢ pfipraven k prvnimu spusténi motoru, ale nejdfive pfekontrolujte tento kontrolni seznam:
e Oveite, ze LED napajeni sviti. Pokud ne, zkontrolujte pfipojeni napéajeni.

e Ov¢ite, ze LED PRG je OFF. Pokud je ON, prohlédnéte si instrukce vyse.

e Ujistéte se, ze motor je odpojen od mechanické zatéze.

e Ujistéte se, ze mate referencni frekvenci kontrolou obsahu FO01 a LED Hz na operatoru

e Nyni zadejte povel chod z vybraného zdroje. LED RUN se rozsviti.

e Motor by se mél zacit otacet.

e Qdstraiite povel chod nebo stisknéte tlacitko STOP pro zastaveni ota¢eni motoru.

3.6 Autoladéni (Rezim SLV)

Meéni¢ MX2 ma funkce autoladéni pro ziskani vhodného fizeni motoru automatickym méfenim konstant motoru. Autoladéni je
efektivni pouze pro bezsenzorové vektorové fizeni. V podstaté jsou k dispozici dva zpisoby - staticky a rotacni :

e Staticky je méné piesny, ale mtize byt pouzit v situacich, kdy ota¢eni motoru by mohlo poskodit mechaniku. Pro tento rezim
neni vypocten ani I; (proud naprazdno) nebo J (setrvacnost).

e Rotac¢ni automatické ladéni motoru se pohybuje po specialnim provoznim vzoru pro nalezeni charakteristiky motoru.
Nicméné, moment pii automatické ladéni neni dostatecny, proto se doporucuje oddélit mechanicky systém a nepouzivejte

N

napiiklad s vertikalni zatézi.

Rezim automatického ladéni je vybran parametrem HOOI a po jeho Gispésném dokonéeni je nutno zvolit parametry

automatického ladéni parametrem H002.

Parametr Nazev parametru Popis

00: Zakazano
H001 Vybér autoladéni 01: Povoleno se zastavenym motorem
02: Povoleno s otacejicim motorem
00: Standardni motor
02: Data z autoladéni

H002 Vybér konstant motoru

Pro spravny vypocet autoladénim vezméte prosim pied zahajenim v uvahu nasledujici doporucent :
e Pouzijte pouze motor stejné velikosti nebo o jednu velikost mensi neZ ménic.

e Ujistéte se, ze je zakazano nastaveni DC brzdéni (A051=00)

e Ujistéte se, ze digitalni vstup ATR neni aktivni (52: Vstup povelu povoleni momentu)

* Motor se otaci az do 80% zakladni frekvence, zkontrolujte, zda to neni problém pro aplikaci.

e Motor nebude fizen jakoukoli jinou vné&jsi silou.

e Vsechny brzdy by mély byt uvolnény

e Ujistéte se, ze ze fyzické limity na stroji nebudou dosazeny

e [ pro pfipad nerotacniho automatického ladéni je zde riziko, Ze se motor bude mirné pohybovat

Po kontrole vys$e uvedenych bodu a nastaveni parametru HOO1 pokracujte s aktivaci povelem chodu z vybraného zdroje v A002
a automatické ladéni zacne. Prosim zkontrolujte diagram na dalsi strané pro podrobné informace vSech kroka.

Po ukonceni autoladéni se HOO1 vraci na stav ,,00° a charakteristiky motoru jsou pfenaseny na tyto parametry, nezapomerite
pro jejich pouziti nastavit H002.

Parametr Nazev parametru Popis
H030 Konstanta motoru R1 0,001 az 65,535 Q
H031 Konstanta motoru R2 0,001 az 65,535 Q
H032 Konstanta motoru L 0,01 az 655,35 mH
H033 Konstanta motoru 10 0,01 az 655,35 A
H034 Konstanta motoru J 0,001 az 9999 kgm®

Poznamka: V pripad¢, Ze rota¢ni ladéni neni mozné nebo vysledky proudu naprazdno autoladéni jsou velmi vysoké (H033) (to je
mozné s malymi motory), pouzijte prosim tento vzorec pro vypocet teoretické hodnoty:

HO033 = I, * sin (arccos(cos ¢)).
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Nasledujici diagram ukazuje postup automatického ladéni s ota¢enim motoru

Krok 2: Nastavie zakladni Krok 3: Povolte autoladéni

frekvenci a napéti AVR
Krok 1: Vyberte velikost

motoru a pély motoru

Zakladni

Aanns | frekv. | HOG

[Ty
HODS Velikost motoru

HOOH | Poly motoru AVR napéti I

Vysledek se zobrazi Autoladéni se spusti

Krok 4: Spustte méni¢
zdrojovym povelem RUN

___%] Dokonceno

RUN
o — u

_ _ _a| Neuspeésne L

\

L

<L

Krok 5: Smazani zobrazeni !
STOP tlacitkem

STO
ESET
i

Pokud je zadan povel CHODu, motor bézi podle
nasledujicich kroku.

|
El

0

L

(1) prvni excitace AC (bez otaceni)

2) druha excitace AC (bez otaceni)

< b

Krok 6: Aktivujte motorové
konstanty H002

[ wooe | = | oo |

I

L N ’

3) prvni excitace DC (bez otaceni) -----

5) SLV provoz (X % zakladni frekv..)

|
I
: (Poznamka 1)
I
I

6) druha excitace DC (bez otaceni) < ---+

)
@)
(4) VIf provoz (80% zakladni frekv..)
®)
(6)
()

7) zobrazi vysledek.

Doladéni je mozné dosdhnout nastavenim parametru HOOS, ktery upravuje odezvu otac¢ek motoru. Pokud motor vibruje
pri konstantnich otackach, méli byste snizit nastaveni HO05, je-li naopak reakce motoru nedostatecna, miizete zvysit hodnotu.

HO005 se chova jako globalni odezva zisku, ale je také mozné nastavit odezvu motoru v ur€itych oblastech, nastavenim
parametr motoru samostatng.

e Parametr R1 nastavuje napéti aplikované pfi nizké rychlosti, pod 15-20Hz
e Proud naprazdno 10 je pouzit pro nastaveni napéti nad 15-20Hz

e Konecné hodnota R2 je pouzita pro sefizeni skluzu motoru
proud

\ R1 naprazdno

R2

I
e
|

N
4

15/20 Hz Hz Rychlost
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3.7 Sefizeni ramp

Zakladni frekvencni (rychlostni) profil je definovan parametry
obsazenych ve skupiné ,,F, jak je znazornéno napravo. Nastavena
frekvence CHODu je v Hz, ale zrychleni a zpomaleni jsou
uvedeny v Casu trvani rampy (z nuly na maximalni frekvenci

nebo z maximalni frekvence na nulu).

Zrychleni 1 a zpomaleni 1 jsou vychozi hodnoty zrychleni
a zpomaleni pro hlavni profil. Hodnoty zrychleni a zpomaleni
pro alternativni profil jsou specifikovany pomoci parametrii

RS2 az RO,

Zrychleni a zpomaleni miZe byt nastaveno pomoci programovani
pohonu také pies parametr P03 1

Vystupni
frekvence

Aktualni ¢as zpomal

ktualni ¢as zrychl.

Parametr Nazev parametru Popis

A004 Maximalni frekvence 30,0 az 400,0 Hz

b082 Pocatecni frekvence 0,01 az 9,99 Hz

F001 Nastaveni vystupni frekvence 0,00 az 400,00 Hz

F002 Cas zrychleni (1) 0,01 az 3600,00 s

F003 Cas zpomaleni (1) 0,01 az 3600,00 s

PO31 Nastaveni vybéru zdroje zrychleni 00: Pomoci operatoru

| zpomaleni 01: Pomoci programovani pohonu

Standardni zrychleni a zpomaleni je linedrni. CPU ménice muize Vystupni
vypocitat S-kfivku zrychleni nebo zpomaleni, jak je zobrazeno. Tento frekvence  Vybér kfivky zrychl.
profil je uzitecny pro zlepSeni vlastnosti zatéze v dil¢ich aplikacich. Clova fiky.
I kdyz tvar rampy zméni Cas, nepfestava byt shodny s nastavenim S-Kfivkaue
v F002/F003
f1ox £ 1w Loy e Linearni
Vybéry nastaveni kiivek pro zrychlovani a zpomalovani jsou nan = 0o
nezavislé. Pro povoleni S-kiivky pouzijte funkci AQ97 (zrychleni)
. t
a A098 (zpomaleni). 0
Interval zrychleni
Parametr Nazev parametru Popis
. . 00: Linearni kiivka
A097 Vybér kiivky zrychleni 01: S-kiivka
02: U-kiivka
A098 Vybér kfivk leni 03: Inverzni U-kfivka
yher kilviy zpomaleni 04: EL-S-kfivka
A131 Konstanta kfivky zrychleni Rozsah je 01 az 10.
A132 Konstanta kiivky zpomaleni Rozsah je 01 az 10.
Zakriveni EL-S-kfivky na pocatku
A150 zrychlen)i, P Rozsah je 0 az 50%
Zakfiveni EL-S-kfivky na konci
A151 zrychleni Rozsah je 0 aZ 50%
Zakriveni EL-S-kFivky na pocatku
A152 zpomaleni | Rozsah je 0 a2 50%
Zakfiveni EL-S-kfivky na konci
A153 zpomalent Rozsah je 0 az 50%
Tato tabulka zobrazuje riizné kiivky zrychleni
Nastaveni 00 01 02 03 04
kfivka Linearni S-kfivka U-kfivka Inverzni U-kiivka EL S-kfivka
A097 Frek Frek Frek Frek Frek
(VZOI' zrychl) rekv. reKv. reKv. rekv. rekv.
A098 > y 2 -
(Vzor zpomal.) o yd i //'
’)./ // }»' s
o /'r A -
< yd o
py s / e
t t t t t
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3.8 DC Brzdeéni

Funkce DC brzdéni miize poskytnout pfidavny moment zastaveni béhem zpomalovani nebo pred zrychlovanim a je
mimotadné uzite¢na pii nizkych rychlostech, kdyZ je normalni moment zpomalovani minimalni. Tato funkce injektuje DC
napéti do vinuti motoru, které generuje DC proud, ktery uspisi zastaveni motoru.

Je dostupnych nékolik rezimi v zavislosti na pozadavcich aplikace:

e Normalni DC brzdéni se pouziva, kdyz A051 je nastaven na “01” (Povoleno pfi zastavovani) a povel Chodu (FW / RV) je
vypnut, v okamziku, kdy se zpomalovani zastavi, DC brzda sepne s nastavitelnou silou (A054) a dobou trvani (A055). Déle je
mozné urcit ¢as ¢ekani mezi koncem rampy a DC brzdénim parametrem A053, béhem nichz motor bude ve volném chodu.
Pokud je vybran volny chod jako zptsob zastaveni, DC brzdéni zacne ve chvili, kdy povel Chodu se rozepne.

DC brzdéni pfi zastavovani

FW ON
F-SET
AO53 AOSS
F-OUT < >
7 AMSOTIENEREE SRR cF----hanas DB | . Agsy

e DC brzdéni detekei frekvence je mozné zvolit nastavenim A051 na ,,02“ (Detekce frekvence). V tomto ptipadé se DC brzdéni
provozuje, pokud vystupni frekvence poklesne pod specifikaci v A052 a kdyz povel CHODu je stale aktivni. Externi DB
a vnitini DC brzdéni jsou neplatné béhem rezimu detekce frekvence.

FW FW
ON ON
F-SET F-SET /—\
AODSE | pf TR AOSE | -1 \/ -------- -- \ -----
F-OuT F-OuT
DB DB DB DB
Priklad 1: Skokova zména v F-SET Priklad 2: Analogova zména v F-SET

e Posledni moznosti je spusténi DC injekce digitalnim vstupem, pokud svorka (DB) je sepnuta. Vyberte parametry A053
a A054 pro nastaveni této funkce. Existuje n€kolik piipadl v zavislosti na ota¢eni motoru a a stavu povelu Chodu.

FW a RV DI jsou ON Chod z operatoru Chod z operatoru se zpozdénim

[FWRY] ! 1 1

0 0 0
D8] 1 1 1

0 0 0

— =
F-OUT 1
zpozdéni
t t t
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DC brzdeéni pfi startu je také mozné nezavislym nastavenim parametrti A057 a A0S58. To je uzitecné v aplikacich, kde by zatéz
m¢éla byt zcela zastavena pied zahajenim pohybu.

Parametr Nazev parametru Popis
A051 DC brzdéni povoleno TFi moznosti; vyberte kod:
00... Zakazano
01... Povoleno pfi zastavovani
02... Detekce frekvence
A052 Frekvence DC brzdéni Frekvence, pfi které DC brzdéni zacina, rozsah je od
pocatecni frekvence (B082) az 60 Hz
A053 Gas &ekani DC brzdéni Prodleva od kjednou fizeného zpomalovani do zac¢atku DC
brzdéni (motor volné bézi, dokud neza¢ne DC brzdéni), rozsal
je 0,0 az5,0.
A054 DC brzdna sila pro Uroveri brzdné sily DC, nastavitelné od 0 do 100%
zpomaleni
A055 Gas DC brzdéni pro zpomaleni Nastavuje dobu trvani DC brzdéni, rozsah je od 0,0 do 60,0 sekund
A056 DC brzdéni/detekce Dvé moznosti; vyberte kod:
hrany nebo urovné pro 00... Detekce hrany
vstup [DB] 01... Detekce urovné
A057 DC brzdna sila pfi startu Uroveri brzdné sily DC pii startu, nastavitelné od 0 do 100%
A058 Cas DC brzdéni pii startu Nastavuje dobu trvani DC brzdéni, rozsah je od 0,0 do 60,0 sekund
A059 Nosna frekvence b&hem Nosna frekvence vykonu DC brzdéni, rozsah je od 2,0 do 15,0
DC brzdéni kHz

Davejte pozor, aby nedoslo k uréeni dlouhé doby brzdéni nebo vysokému nosnému kmitoctu, které mohou zpUsobit prehiati
motoru. Pokud pouzijete DC brzdéni, je doporuceno pouzit motory s vestavénym termistorem a zapojit jej do vstupu ménice
pro termistor.

3.9 VIf kiivka

Me¢énic¢ generuje vykon motoru v zavislosti na V/f algoritmu vybraném parametrem A044. Vychozim nastavenim je konstantni
moment (“00”). Projdéte si nasledujici popis, ktery vam pomuize vybrat nejlepsi algoritmus momentu pro Vasi aplikaci.

Konstantni a proménlivy (snizeny) moment - Graf vpravo
ukazuje charakteristiku konstantniho momentu od 0 Hz do zakladni
frekvence A003. Napéti ztistava konstantni pro vystupni frekvence vyssi
nez zakladni frekvence.

\Y ROYY = 00| Konstantni moment
100% J—

e Proménlivy moment - Graf vpravo zobrazuje proménlivou (snizenou)
momentovou kiivku, ktera ma konstantni charakteristiku momentu od 0
Hz do 10% zakladni frekvence. To pomaha dosazeni vy$§iho momentu 0 zakladni frekv. Max. Hz
pfi nizkych otackach se snizenou kiivkou momentu pfi vyssich rychlostech frekv.

e Bezsenzorové vektorové rizeni - Miizete dosahnout vykonu
vysokého momentu (200% moment pii 0,5 Hz vystupni frekvence) v
bez zpétné vazby rychlosti motoru ale je nutné provést dobré naladéni 100% l
motoru, Mé&jte na paméti, Ze je nutné provést autoladéni
pro tento zpisob Fizeni. (A044="3")

AOMY =01 | Proménlivy moment

e Volné VIf fizeni - Funkce nastaveni volné V/f Vam umoziuje nastavit
libovolnou V/f charakteristiku zadanim napéti a frekvence (b100~b113)

pro sedm bodt na kiivce V/f charakteristiky (A044="2") 0 T Hz
10% Z&kladni Max.
Zakladni frekv. frekv.
frekv.
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Tato tabulka zobrazuje podrobnosti o volném V / f fizeni

Parametr Nazev parametru Diagram Rozsah
b100 Nastaveni volné V/f frekv (1) 0 az b102(Hz)
b101 Nastaveni volného V/f napéti (1) Vystupni napéti (V) 0,0 az 800,0(V)
b102 Nastaveni volné V/f frekv (2) b113 b100 az b104(Hz)
b103 Nastaveni volného V/f napéti (2) 0,0 az 800,0(V)
b104 Nastaveni volné V/f frekv (3) b102 az b106(Hz)
b105 Nastaveni volného V/f napéti (3) 0,0 az 800,0(V)
b106 Nastaveni volné V/f frekv (4) p111 b104 a2 b108(Hz)
b107 Nastaveni volného V/f napéti (4) b109 0,0 az 800,0(V)
b108 Nastaveni volné V/f frekv (5) b106 az b110(Hz)
b109 Nastaveni volného V/f napéti (5) 1?'3817 0,0 az 800,0(V)
b110 Nastaveni volné V/f frekv (6) b103,6105 | > b108 az b112(Hz)
b111 Nastaveni volného V/f napéti (6) Vystupni 0,0 az 800,0(V)
b112 Nastaveni volné V/f frekv (7) / frekvence(Hz) |0 az 400,0(Hz)
b113 Nastaveni volného V/f napéti (7) 0 b100 b102 b104 b106 b108 b110 b112 0,0 a7 800,0(V)

3.10 Funkce zvyseni momentu

Ruéni zvySeni momentu - Algoritmus funkce konstantniho
a proménlivého momentu a funkce sefizeni zvySeni momentové

ktivky, které by mohly pomoci pii spousténi zatéze s velmi velkou
setrvacnosti nebo tfenim. V téchto piipadech miize byt nutné zvysit

startovaci moment pti nizké frekvenci zvySenim napéti

nad normalni pomér V / f. V podstaté se snazi kompenzovat Ubytek 59, zyygeni

napéti v primarnim vinuti motoru v rozsahu nizkych otacek.

Uvédomte si, ze chod motoru pfi nizké rychlosti po dlouhou
dobu muze zptisobit prehiati motoru a to plati zejména, pokud je
aktivovano manualni zvySeni momentu a motor nema nucenou

ventilaci.

ADH2 =5 (%)
100% -----==-====-=---

=
- '
______ A g . :’ 'd - E
napéti B .7 ! :
(100%=R0AZ) ;=% i {Hz
0 8 Hz 30 fbase =
Hz 60 Hz

Automatické zvySeni momentu - Pouziva kompenzaci napéti (A046)
a kompenzaci skluzu (A047) pro ziskani lepsiho vykonu v rezimu automatického zvySeni momentu (A041=01) nastavenim

vystupni frekvence a vystupniho napéti automaticky v zavislosti na zatizeni. Vystupni napéti je diky automatickému zvySeni
pfidano k napéti manudlniho zvySeni momentu tak jak by mélo byt upraveno.

Parametr Nazev parametru Popis
A041 Vybér zvySeni momentu Dvé moznosti:
00... Ruéni zvySeni momentu
01... Automatické zvy$eni momentu
A042 Hodnota ruéniho zvy$eni momentu | Mlze zvysit startovaci moment mezi 0 a 20% nad normalni V/f
kfivku, rozsah je 0,0 az 20,0%
A043 Frekvence ruéniho zvyseni Nastavuje frekvenci bodu zlomu V/f pro zvyseni
momentu momentu, rozsah je 0,0 az 50,0%
A044 Kfivka V/f charakteristiky 00... Konstantni moment
01... Redukovany moment (1.7)
02... Volna V/f
03... Bezsenzorové vektorové (SLV)
A045 Zisk V/f Nastavuje zisk napéti ménice, rozsah je 20 az 100%
A046 Zisk kompenzace napéti pro Nastavuje zisk kompenzace napéti v automatickém zvyseni
automatické zvySeni momentu momentu, rozsah je 0 az 255.
A047 Zisk kompenzace skluzu pro Nastavuje zisk kompenzace skluzu v automatickém
automatické zvySeni momentu zvy$eni momentu, rozsah je 0 aZ 255.

Rychla uZivatelska pfirucka MX2 (1129-CZ-01)
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3.11 Analogové vstupy

MX2 poskytuje dva analogové vstupy, vstupni skupinu svorek zahrnuji [L], [OI],
[O], a [H] svorky na konektoru Fizeni, které poskytuji pro vstup [O] napéti nebo
pro [OI] proud. VSechny analogové vstupni signaly musi pouzit analogové

uzemneéni [L].

Pokud pouzijete napétovy nebo proudovy analogovy vstup, musite vybrat jeden
z nich pouzitim funkce logického vstupu [AT] typu analogu. Pro podrobnosti viz A GND <

AM[H]OJOI]L

+V Ref. <J

Napétovy vsti
apétovy vstup

Proudovy vstup

nasledujici tabulka o kombinacich mezi A005 a [AT] svorkou. Nezapomeiite, ze
musite také nastavit A0O0I=01 pro vybér analogového vstupu jako zdroje

frekvence.

Neni-li [AT] funkce pfitazena k jakékoliv digitalnimu vstupu, ménic
rozpozna [AT] jako OFF a[O]+[OI] bude pouzito jako analogovy vstup.
Vptipadé, Ze [O] nebo [OI] maji byt pouzity, prosim, ostatni uzemnéte.

A005 [AT] Vstup Konfigurace analogového vstupu
00 ON [O]
OFF [O1]
02 ON [O]
OFF Integrovany POT na externim panelu
ON [O1]
03
OFF Integrovany POT na externim panelu

Pro vstup [O] a pomoci parametrit AO13 a A014 muizete nastavit ¢ast rozsahu

Nastaveni frekvence
Vybér vstupu

5o

1az2kQ,2W

vstupniho napéti. Parametry A011 a A012 vybiraji po¢atecni a koncovou frekvenci

prevedeného rozsahu vystupni frekvence. Pokud piimka nezac¢ina v pocatku (A011
a A013 > 0), pak A015 urcuje, zda ménic vystupuje 0Hz nebo urcenou frekvenci

AO011 pro analogovy vstup pod A013

Parametr Nazev parametru Popis
A011 [O] pocatecni frekvence | 0,00 az 400,00
A012 [O] kone¢na frekvence 0,00 az 400,00
A013 [O] poc&atecni napéti 0 az 100%
A014 [O] koncové napéti 0 az 100%
A015 [O] startovaci frekvence | 00... Pouzijte posun (A011 hodnota)
povolena 01.. pouzijte OHz
A101 [Ol] pocatecni frekvence | 0,00 az 400,00
A102 [OI] koneéna frekvence 0,00 az 400,00
A103 [Ol] start. napéti 0 az 100%
A104 [Ol] koncové napéti 0 az 100%
A105 [Ol] startovaci frekvence | 00... Pouzijte posun (A101 hodnota)
povolena 01.. pouzijte O0Hz
A016 Analogovy vstupni filtr Rozsah n =1 az 31,
1 az 30 : x2ms filtr
31: 500ms pevny filtr s +0,1kHz hysterezi.

maximalini frekvence

X

| .
\
N

pun e

Vstupni méfitko
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3.12 Digitalni vstupy

Kody funkei v nasledujici tabulce vam umozni ptifadit Sirokou Skalu funkei na jakykoli ze sedmi logickych vstupt pro ménic¢
MX2. Funkce C001 az C007 konfiguruji svorky [1] az [7]. "Hodnota" téchto jednotlivych parametrti neni skalarni hodnotou,
ale je to diskrétni ¢islo, které je vybrané jednou moznosti z mnoha dostupnych moznosti.

Tabulka shrnuti funkce vstupu
Mﬁggzst Sszgr?(;l Nazev funkce Popis
00 FW Chod vpred/Stop ON Ménic¢ je v rezimu CHODu, motor bé&zi vpfed
OFF Méni¢ je v rezimu zastaveni, motor se zastavi
01 RV Chod vzad/Stop ON Ménic je v rezimu CHODu, motor bézi vzad
OFF Méni¢ je v rezimu zastaveni, motor se zastavi
02 CF1 Vybér multirychlosti, Bit 0 (LSB)| ON Binarni kédovani vybéru rychlosti bit 3 az bit 0
03 CF2 Vybér multirychlosti, Bit 1
04 CF3 Vybér multirychlosti, Bit 2 OFF
05 CF4 Vybér multirychlosti, Bit 3 (MSB)
06 JG Krokovani ON Ménic je v rezimu CHODu, vystup k motoru béZi s parametrem frekvence krokovani
07 DB Externi DC brzdéni ON DC brzdéni bude aplikovano béhem zpomalovani
08 SET Set (vyberte) data 2.motoru ON Ménic¢ vyuziva parametry druhého motoru pro generovani frekvenéniho vystupu k motoru
OFF Méni¢ pouziva prvni (hlavni) parametry motoru pro generovani frekvenéniho vystupu k motoru
09 2CH 2 Urovné zrychleni a ON Frekvencni vystup pouziva 2. stuperi hodnot zrychleni a zpomaleni
zpomaleni OFF Vystup frekvence pouziva standardni hodnoty zrychleni a zpomaleni
11 FRS Zastaveni volnym chodem ON Zapficini vypnuti vystupu, umoziiuje motoru volny béh (dobéh) do zastaveni
12 EXT Externi chyba ON Pokud pfifazeny vstup prejde z OFF na ON, méni¢ zachyti udalost chyby a zobrazi E 12
OFF Bez udalosti chyby z ON na OFF, jakékoli zaznamenané udalosti chyb ztstanou
v historii, dokud neresetovano
13 USP Ochrana nehlidaného startu ON Pfi zapnuti, méni¢ neobnovi povel chodu
OFF P¥i zapnuti, ménic obnovi povel chodu , ktery byl aktivni pfed vypadkem napajeni
14 CS Prepinani distribuovaného ON Motor mUze byt pohanén distribuovanym napajenim
zdroje napéjeni OFF Motor je fizen pomoci ménice
15 SFT Softwarovy zamek ON Klavesnice a zafizeni dalkového programovani jsou chranény proti zméné parametrd
OFF Parametry mohou byt editovany a ulozeny
16 AT Vybér analogoveého vstupu ON Viz Vybér analogového vstupu
napéti/proud
OFF
18 RS Reset ménide ON Podminka chyby je resetovana, motorovy vystup je vypnut a reset studeného startu je uplatnén
OFF Normalni provoz po zapnuti napajeni
19 PTC PTC tepelna ochrana ANLG Pokud je pfipojen termistor na svorce [5] a [L], méniCe kontroluje pfekroceni teploty a
termistorem (C005 pouze) zpUsobi udalost chyby a vypne motorovy vystup
OPEN Odpojeni termistoru zptsobi udalost chyby a méni¢ vypne motor
20 STA Start (3vodicové rozhrani) ON Spusti otaceni motoru
21 STP Stop (3vodicové rozhrani) ON Zastavi otaceni motoru
22 F/IR FWD, REV ON Vybira smér otaceni motoru: ON = FWD. Pokud se motor toci, zména F / R za¢ne se
(3vodigové rozhrani) zpomalovanim nasledovano zménou sméru
OFF Vybira smér otaceni motoru: OFF = REV. Pokud se motor to¢i, zména F / R zacne se
zpomalovanim nasledovano zménou sméru
23 PID PID Zakazano ON Docasné zakaze PID regulaéni smycku. Vystup ménice rozepne tak dlouho, jak je PI[
povoleni aktivni (A071=01)
OFF Nema Zadny vliv na provoz PID smycky, provozuje normalné pokud PID povoleni je
aktivni (A071=01)
24 PIDC PID Reset ON Resetuje fizeni PID smycky. Hlavnim disledkem je, Ze hodnota integratoru je nucené vynulovana
27 UpP Funkce UP dalkoveho ovladani | ON Zrychluje (zvy3uje vystupni frekvenci) motoru z aktualni frekvence
(motorizovany pot. rychlosti.)
28 DWN Funkce DOWN dalkoveho oviadani | QN Zpomaluje (snizuje vystupni frekvenci) motor z aktuélni frekvence
(motorizovany pot. rychlosti.)
29 ubDC Vzdalena funkce mazani dat ON Vymaze pamét frekvence UP / DWN tim, Ze vynuti stejné nastaveni frekvence
parametruF001. Nastaveni C101 musi byt nastaveno=00 pro povoleni ¢innosti funkce]
31 OPE Rizeni operatorem ON Vynuti zdroj nastaveni vystupni frekvence A001 a zdroj povelu CHODu A002 tak,
aby byl z digitalniho operatoru
OFF Nastaveny zdroj vystupni frekvence A001 a nastaveny zdroj povelu chodu A002 je pouzit
32 SF1 Vybér multirychlosti, Bit 1 ON Vybér bitové kédované rychlosti, Bit 1 az Bit 7
33 SF2 Vybér multirychlosti, Bit 2
34 SF3 Vybér multirychlosti, Bit 3
35 SF4 Vybér multirychlosti, Bit 4 OFF
36 SF5 Vybér multirychlosti, Bit 5
37 SF6 Vybér multirychlosti, Bit 6
38 SF7 Vybér multirychlosti, Bit 7
39 OLR Pfepinani zdroje omezeni ON Provadéni omezeni pretizeni
pretiZeni OFF Normalni provoz
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Tabulka shrnuti funkci vstupu
Mggr&ﬂst Ss)\;'gr?(?/l Nazev funkce Popis
40 TL Vybér limitu momentu ON Nastaveni b040 je povoleno
OFF Max. moment je omezen na 200%
41 TRQ1 Spina¢ omezeni momentu 1 ON Souvisejici parametry omezeni momentu Napajeni/regen. a rezimy FW / RV jsou
42 TRQ2 Spina¢ omezeni momentu 2 OFF vybrany kombinaci téchto vstupd.
44 BOK Potvrzeni brzdy ON Obdrzen signal potvrzeni brzdy
OFF Neobdrzen signal potvrzeni brzdy
46 LAC Zruseni LAD ON Nastavené ¢asy ramp jsou ignorovany. Vystup ménice ihned nasleduje povel frekvence.
OFF Zrychl. a/nebo zpomal. je podle nastaveného ¢asu rampy
47 PCLR Smazani ¢itace pulst ON Smazani dat odchylky pozice
OFF Udrzeni dat odchylky pozice
50 ADD ADD frekvence povoleno ON Pridava A145 (pridani frekvence) hodnotu k vystupni frekvenci
OFF Nepfidava A145 hodnotu k vystupni frekvenci
51 F-T™M Vynuceny rezim svorek ON Pfiméje méni€ cpouzit vstupni svorky pro zdroj vystupni frekvence a povelu chodu
OFF Nastaveny zdroj vystupni frekvence A001 a nastaveny zdroj povelu chodu A002 je pouzit
52 ATR Vstup povelu povoleni ON Vstup povelu fizeni momentu je povolen
momentu OFF Vstup povelu fizeni momentu je zakazan
53 KHC Smazani dat watthodin ON Smazani dat watthodin
56 Mi1 VSeobecny vstup (1) ON VSeobecny vstup (1) az (7) v programovani pohonu
57 Mi2 V$eobecny vstup (2)
58 MI3 Vseobecny vstup (3)
59 Mi4 VSeobecny vstup (4) OFF
60 MI5 Vseobecny vstup (5)
61 Mi6 V8eobecny vstup (6)
62 MI7 Vseobecny vstup (7)
65 AHD Povel pfidrzeni analogu ON Analogovy povel je pfidrzen
OFF Analogovy povel neni pridrzen
66 CP1 Spina¢ multiGroviiové pozice (1)| ON Povely multidroviiové pozice jsou stanoveny podle kombinace téchto prepinacud.
67 CP2 Spina¢ multidroviiové pozice (2)| OFF
68 CP3 Spina¢ multidroviiové pozice (3)
69 ORL Limitni signal navadéni ON Limitni signal navadéni je sepnut
70 ORG Spoustéci signal navadéni ON Spusti ¢innost navadéni
73 SP Prepinani rychlost/pozice ON Rezim fizeni rychlosti
D OFF Rezim fizeni pozice
77 GS1* GS1 vstup ON EN60204-1 souvisejici signaly: Vstup signalu funkce ,bezpeéné vypnuti momentu*
78 GS2* GS2 vstup OFF
81 485 Start EzZCOM ON Spusti EzZCOM
OFF Bez provedeni
82 PR Provedeni programovani ON Provedeni programu pohonu
G pohonu OFF Bez provedeni
83 HLD Pridrzeni vystupni frekvence ON Zachovani stavajici vystupni frekvence
84 ROK Povoleni povelu chod ON Povel chodu povolen
85 EB Detekce sméru otaceni ON Otaceni vpred
(C007 pouze) OFF Otadeni vzad
86 DISP Limitace displeje ON Pouze parametry nastavené v b038 jsou zobrazeny
OFF V8echny monitory mohou byt zobrazeny
255 no Bez funkce ON (vstup ignorovan)

Vsechny tyto funkce mohou byt pfitazeny k jednomu z multifunkénich vstupt parametry C001 az C007, vyberte, pokud vstup
bude spinaci nebo rozpinaci a ¢as odezvy vstupu.

Parametr Nazev parametru Popis

Co001 Vstup [1] funkce Vyberte funkci vstupni svorky [1]

C002 Vstup [2] funkce Vyberte funkci vstupni svorky [2]

C003 Vstup [3] funkce Vyberte funkci vstupni svorky [3]
[GS1 pfrifaditelné]

C004 Vstup [4] funkce Vyberte funkci vstupni svorky [4]
[GS2 piiraditelné]

C005 Vstup [5] funkce Vyberte funkci vstupni svorky [5]
[PTC pfifaditelné]

C006 Vstup [6] funkce Vyberte funkci vstupni svorky [6]

C007 Vstup [7] funkce Vyberte funkci vstupni svorky [7]
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Parametr Nazev parametru Popis

C011 Vstup [1] aktivni stav Vyberte logiku konverze, dvé moznosti kodu:
C012 | Vstup [2] aktivni stav 00... v Klidu otevieno [NO]

01... v klidu spojeno [NC]
C013 Vstup [3] aktivni stav
C014 Vstup [4] aktivni stav
C015 Vstup [5] aktivni stav
C016 Vstup [6] aktivni stav
C017 Vstup [7] aktivni stav
C160 Vstup [1] Eas odezvy Nastavuje ¢as odezvy kazdé vstupni svorky,
c161 Vstup [2] 8as odezvy rozsah nastaveni:
C162 Vstup [3] ¢as odezvy 0 (x2[ms]) a2 200 (x 2 [ms])
C163 Vstup [4] Cas odezvy
C164 Vstup [5] ¢as odezvy
C165 Vstup [6] ¢as odezvy
C166 Vstup [7] ¢as odezvy

d005 Stav vstupni
inteligentni

svorky R

Cisla svorek

Vstupni svorka nakonfigurovana pro volbu kodu 18 ([RS] Povel reset) nemtize byt konfigurovana pro provoz normalné sepnuto.

3.13 Digitalni vystupy
Kody funkeci v nasledujici tabulce umoznuji pfifadit rizné moznosti na logické vystupy (svorky [11],[12] a [AL]) parametrem
C021, C022 a C026..

Tabulka shrnuti funkci vstupu
Moznost Symbol Nazev funkce .
koédu svorky Popis

00 RUN Signal chod ON Pokud je méni¢ v rezimu CHODu

01 FA1 Typ dosazeni frekvence 1- ON Pokud vystup k motoru je na nastavené frekvenci
Konstantni rychlost OFF Pokud vystup k motoru je vypnut, nebo pfi kazdé rampé zrychleni nebo zpomaleni

02 FA2 Typ dosaZeni frekvence 2- ON Pokud vystup k motoru je na nebo nad nastavenou frekvenci, i kdyZ se rozbiha
Prekroceni frekvence (C042) nebo zpomaluje (C043)

OFF Pokud vystup k motoru je vypnut, nebo na trovni niz8i nez nastavené frekvenci

03 oL Signal potvrzeni pokrocilého | ON Pokud vystupni proud je vy$$i, nez stanovena prahova hodnota (C041) pro signal
pretizeni 1 pretizeni

04 oD Vystup odchylky PID fizeni ON Pokud PID chyba je vy$$i nez stanovena prahova hodnota pro signal odchylky

05 AL Signal alarmu ON Pokud se vyskytl signal alarmu a nebyl smazan

06 FA3 Typ dosazeni frekvence 3 ON Pokud vys‘tu’p k motoru je na nastavené frekvenci, béhem zrychlovani (C042) a
Nastavena frekvence zpomalovani (C043).

07 oTQ Signal podkroceni/prekroceni | ON Odhadovany moment motoru prekracuje danou Groven
momentu

09 uv Podpéti ON Ménic je v podpéti

10 TRQ Signal omezeni momentu ON Funkce omezeni momentu je provadéna

1 RNT Prosly ¢as chodu ON Celkovy provozni ¢as ménice prekracuje zadanou hodnotu

12 ONT Prekro¢en ¢as zapnuti ON Celkovy ¢as zapnuti ménice prekracuje zadanou hodnotu

13 THM Tepelné varovani ON Akumulace citace tepelné ochrany prekracuje nastavenou hodnotu C061

19 BRK Signal uvolnéni brzdy ON Vystup pro uvolnéni brzdy

20 BER Signal chyby brzdy ON Vyskytla se chyba brzdy

21 pAS) Signal rychlosti 0 Hz ON Vystupni frekvence je nizsi nez prahova hodnota stanovena v C063

22 DSE Nadmérna odchylka rychlosti | ON Odchylka povelu rychlosti a aktuélni rychlost prekracuje zadanou hodnotu P027.

23 POK Pozicovani dokonceno ON Pozicovéni je dokonceno

24 FA4 Typ dosaZzeni frekvence 4- ON Pokud vystup k motoru je na nebo nad nastavenou frekv., i kdyz zrychluje (C045)
Prekroceni frekvence nebo zpomaluje (C046) podle rampy

25 FA5 Typ dosaZeni frekvence 5 ON Pokud vystup k motoru je na nastavené frekvenci, béhem zrychlovani (C045) a
Nastavena frekvence zpomalovani (C046).

26 oL2 Potvrzeni pokrogilého pretizeni | ON Pokud vystupni proud je vy3$i nez stanovena prahova hodnota (C111) pro signal
signal 2 pretizeni

27 ODc Detekce rozpojeni vstupu ON Pokud hodnota vstupu [O] < BO70 nastaveni (detekovana ztrata signalu)
analogového napéti

28 OIDc Detekce rozpojeni vstupu ON Pokud hodnota vstupu [Ol] < BO71 nastaveni (detekovana ztrata signalu)
analogového proudu
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Tabulka shrnuti funkci vstupu
Mzggzst Ss%?rtl)(;l Nazev funkce Popis
31 FBV Vystup druhé drovné PID ON Prejde na ON, pokud je méni¢ v rezimu CHODu a PID procesni proménna (PV) je
mensi nez Dolni omezeni zpétné vazby (C053)
OFF Prejde na OFF, pokud PID Procesni proménna (PV) prekracuje horni limit PID
(C052), a prejde na OFF, pokud méni¢ pfejde z rezimu chodu do rezimu zastaveni

32 NDc Detekce odpojeni sité ON Pokud hlidaci ¢asova¢ komunikace (interval nastaveny v C077) prekroéil Cas
33 LOG1 Funkce logického vystupu 1 ON Pokud Booleovska operace specifikovana v C143 ma vysledek logické ,1“
34 LOG2 Funkce logického vystupu 2 ON Pokud Booleovskéa operace specifikovana v C146 ma vysledek logické ,1“
35 LOG3 Funkce logického vystupu 3 ON Pokud Booleovska operace specifikovana v C149 ma vysledek logické ,1“
39 WAC Signal varovani zivotnosti- ON Zivotnost vnitfniho kondenzatoru uplynula.

kondenzatoru
40 WAF Signal varovani chladiciho ON Zivotnost chladiciho ventilatoru uplynula.

ventilatoru
41 FR Signal kontaktu startu ON Bud FW nebo RV povel je vydan k ménici

OFF Neni vydan povel FW nebo RW k ménici, nebo jsou oba vydany k ménici

42 OHF Varovani prehrati chladice ON Teplota chladi¢e prekracuje specifikovanou hodnotu (C064)
43 LOC Detekce malé zatéze ON Proud motoru je mensi nez specifikovana hodnota (C039)
44 MO1 Hlavni vystup 1 ON Hlavni vystup 1 je sepnut (Pouzito programovanim pohonu)
45 MO2 Hlavni vystup 2 ON Hlavni vystup 2 je sepnut (Pouzito programovanim pohonu)
46 MO3 Hlavni vystup 3 ON Hlavni vystup 3 je sepnut (Pouzito programovanim pohonu)
50 IRDY Signal méni¢ pfipraven ON Méni¢ muze obdrzet povel chodu
51 FWR Otaceni vpred ON Ménic fidi motor ve sméru vpred
52 RVR Otaceni vzad ON Mé&nic¢ Fidi motor ve sméru vzad
53 MJA Signal majoritni chyby ON Méni¢ je v chybé& s majoritni chybou
54 WCO Vylozni komparator pro vstup | ON Hodnota vstupu analogového napéti je v rozsahu vylozniho komparatoru

analogového napéti
55 wcol | Vylozni komparator pro vstup | ON Hodnota vstupu analogového proudu je v rozsahu vylozniho komparatoru

analogového proudu
58 FREF Zdroj povelu frekvence ON Povel frekvence je zadan z operatoru
59 REF Zdroj povelu chodu ON Povel chodu je zadan z operatoru
60 SETM vybér 2. motoru ON Druhy motor je vybran
62 EDM STO (Bezpecné vypnuti ON STO je vykonavano

momentu) Zobrazovani ukonu

(Vystupni svorka 11 pouze)
63 OPO Vystup volitelné karty ON (vystupni svorka pro volitelnou kartu)
255 no Nepouzito ON -

Stejné jako u digitalnich vstuptli je mozné vybrat si mezi normalné sepnuto a normalné rozepnuto a dokonce je mozné
pouzit zpozdéni zapnuti a vypnuti pro kazdy z vystupa.

Parametr Nazev parametru Popis
c021 Funkce vystupu [11] Programovatelné funkce k dispozici pro logické
[EDM pfiraditelné] (diskrétni) reléové vystupy
C022 Funkce vystupu [12]
c026 Funk léového al Programovatelné funkce k dispozici pro logické
unkee reieoveno alarmu (diskrétni) reléové vystupy
€031 | Vystup [11] aktivni stav Vyberte logiku konverze, dvé moznosti kodu:
C032 Vystup [12] aktivni stav 00... v klidu otevieno [NO]
C036 | Aktivni stav relé alarmu 01... v Klidu spojeno [NC]
C130 Vystup [11] prodleva sepnuti X
. — Rozsah nastaveni je 0,0 az 100,0 sec.
C131 Vystup [11] prodleva rozpojeni
C132 Vystup [12] prodleva sepnuti .
. — Rozsah nastaveni je 0,0 az 100,0 sec.
C133 Vystup [12] prodleva rozpojeni
C140 Reléovy vystup prodleva sepnuti
~ vy vy PP P —— Rozsah nastaveni je 0,0 az 100,0 sec.
C141 Reléovy vystup prodleva rozpojeni
C132 Vystup [12] prodleva sepnuti . .
~ — Rozsah nastaveni je 0,0 az 100,0 sec.
C133 Vystup [12] prodleva rozpojeni
. s . . ON
4006 Stav vystupni inteligentni
svorky
OFF
Relé 12 11
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3.14 Pulsni vstup

Vstup sledu pulsti na svorce EA mtize byt pouzit jako referencni
frekvence, PID vstup, zpétna vazba enkodéru pro fizeni pozice a také Vee
jako vstup pro programovani pohonu. Maximalni frekvence tohoto
puslniho vstupu je 32 kHz a vybér se provadi parametrem P003.

Nastaveni zpétné vazby enkodéru se nastavuje parametrem P004, T Enkodér
ale méjte na paméti, ze je to jen pro funkci pozicovani a

vektorové tizeni s uzavienou smyckou nelze s MX2 provadét, protoze
¢teni tohoto snimace neni zafazeno do rychlostni smy¢ky. Pro |
vybér ,,01° a ,,02“ v P004 je mozné pouzit 2-fazovy rozdilovy GND
enkodér, ale druhy kanal by mél byt ptipojen na multifunkéni vstup 7

s kodem funkce “EB”

Typ enkodéru PNP
s otevienym kolektorem
nebo s napétovym vystupem

Parametr

Nazev parametru

Popis

P003

[EA] vybér svorky

00... Referenéni rychlost (v€. PID)
01... Pro Fizeni se zpétnou vazbou enkodérem
02... Rozsifena svorka pro EzSQ

P004

Vybér rezimu vstupu sledu pulsu
pro zpétnou vazbu

CtyFi moZnosti kodu:

00...Jednofazovy puls [EA]

01...2fazovy puls (90° rozdil) 1 ([EA] a [EB])
02...2fazovy puls (90° rozdil) 2 ([EA] a [EB])
03...Jednofazovy puls [EA] a signal sméru [EB]

P011

Nastaveni pulsti enkodéru

Nastavuje pocet pulst (ppr) enkodéru,
rozsah nastaveni je 32~1024 pulsy

P055

Nastaveni méfitka frekvence
vstupu sledu pulst

Nastavuje pocet pulsus pfi max. frekvenci,
rozsah nastaveni je 1,0 ~ 32,0 kHz

P056

Nastaveni ¢asové konstanty filtru
frekvence vstupu sledu pulst

Rozsah nastaveni je 0,01 ~ 2,00 sec.

P057

Nastaveni sklonu vstupu sledu
pulst

Rozsah nastaveni je-100~100 %

P058

Nastaveni omezeni vstupu sledu
pulstl

Rozsah nastaveni je 0~100 %

Pokud je pouzit vstup sledu pulsti jako referenéni frekvence, Ize jej setidit pomoci parametr P055 az PO58 podle tohoto schématu

Méfeni 1 referenéni
frekvence —> T+sT frekvence
Méfitko frekvence (P055)
(1.0 a2 32 kHz) —
Filtr primarniho zpozdéni (P056) Maximalni frekvence
(A004)
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3.15 Analogové a pulsni vystupy

Neéktera monitorovani jsou k dispozici prostfednictvim pulsniho vystupu [EO] nebo analogového vystupu [AM].

Parametr Nazev parametru Popis

coz27 [EO] vybér svorky (Pulsni/ PWM | 00... Vystupni frekvence (PWM)
vystup) 01... Vystupni proud (PWM)

02... Vystupni moment (PWM)

03... Vystupni frekvence (Sled pulst)
04... Vystupni napéti (PWM)

05... Vstupni napajeni (PWM)

06... Pomér elektronické tepelné ochrany (PWM)
07... LAD frekvence (PWM)

08... Vystupni proud (Sled pulst)
10... Teplota chladi¢e (PWM)

12... Hlavni vystup (PWM)

15... Sledovani vstupu sledu pulst
16... Volitelné(PWM)

C028 vybér svorky [AM] (Vystup 00... Vystupni frekvence
analogového napéti 0...10V) 01... Vystupni proud

02... Vystupni moment

04... Vystupni napéti

05... Vstupni napajeni

06... Pomér elektronické tepelné ochrany
07... LAD frekvence

10... Teplota chladi¢e

11... Vystupni moment (s koédem)

13... Hlavni vystup

16... Volitelné
C030 Referenéni hodnota digitalniho Proud s vystupem digitalniho monitoru proudu pfi 1.440Hz
monitoru proudu Rozsah je 20%~200% jmenovitého proudu
co47 Vstup sledu pulst/konverze Pokud svorka EO je konfigurovana jako sled pulst (C027=15),
vystupniho méfitka méfitko konverze je nastaveno v C047. Vystup pulst = Vstup

pulsti (C047) Rozsah nastaveni je 0,01 az 99,99

Pro vystup sledu pulsti jsou zde dva typy vystupt, kod ,,03%, ,,08“ a ,,15% vystupuje sled pulsti s 50% cyklem zatizeni, zatimco
PWM ma pevnou frekvenci 156,25Hz. Pracovni cyklus se méni v zavislosti na vykonu.

3.16 Limit momentu

Funkce omezeni momentu Vam umoziuje omezit motorovy vystup, pokud bezsenzorové vektorové fizeni (SLV) je vybrano
v A044. Tato funkce ma omezenou piesnost a opakovatelnost a je spolehliva jen nad 15-20Hz. Muzete si vybrat mezi modely
uzitim parametru b040.

Rezim nastaveni ur¢eného kvadrantu (b040=00) , ve kterém jsou aplikovany jednotlivé limity krouticiho momentu ve ¢tyfech
kvadrantech (vpfed napajeni, reverzni regenerace..) limitem momentu 1 az 4 (b041 az b044)

Moment (+)
| e -
. . OFF OFF — b041
Otacgnl otalcznl OFF ON —» b042
vza Napajeni Regenerace vpre ON OFF — b043
(b043) (b044) ON ON —> b044
Moment (-)

Svorky pfepinajici rezim (b040=01), kde hodnoty limitu momentu stanovené v limitu momentu 1 az 4 (b041 az b044), jsou
prepinany v zavislosti na kombinaci stavii svorek piepinaci limitd momentu 1 a 2 (TRQ1 a TRQ?2) pfitazenych k digitalnim
vstuptim.

Rezim vstupu analogového napéti (b040=02) , kde limit momentu je nastaven napétim aplikovanym na svorku O. Rozsah 0 az 10V
odpovida s rozsahem omezeni momentu mezi 0 a 200%. To je platné pro v§echny provozni stavy.

Pokud je funkce ,,TL* povoleni omezeni momentu piifazena k jednomu z multifunkénich vstupt, nastaveni parametru b040 plati

pouze, pokud je tento vstup sepnut. Zadné omezovani momentu nebude platit, pokud bude vstup rozepnut.

Parametr Nazev parametru Popis

b040 Vybér limitu momentu 00  Rezim nastaveni specifického kvadrantu
01  Svorky pfepinajici rezim
02  Rezim vstupu analogového napéti(O)

b041 Limit momentu 1 (vpfed/napajeni) | Uroveri limitu momentu v kvadrantu vpred napajeni, rozsah je 0 az 200%/ne(zakazano)
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Parametr

Nazev parametru

Popis

b022

Limit momentu 2 (vzad regenerace.)

Uroveri limitu momentu v kvadrantu vzad regenerace, rozsah je 0 az 200%/ne(zakazano)

b043

Limit momentu 3 (vzad napajeni)

Urovefi limitu momentu v kvadrantu vzad napéjeni, rozsah je 0 az 200%/ne(zakazano)

b044

Limit momentu 4 (vpfed regenerace.)

Urovef limitu momentu v kvadrantu vpfed regenerace, rozsah je 0 az 200%/ne(zakazano)

b045

Vybér zastaveni momentu LAD

00 Zakazano
01 Povoleno

100% momentu je odkazovano na jmenovity proud ménice, absolutni hodnota momentu je vy$si v kombinaci s motorem.

3.17 Momentové fizeni

Momentové tizeni v oteviené smycce muze byt dosazeno s nasledujicimi parametry. 100% momentu je odkazovano na
jmenovity proud ménice, ale absolutni hodnota momentu zavisi na pfipojeném motoru. To ma omezenou piesnost a pracovni
rozsah, takze se doporucuje pouze nad 15-20Hz a nad 20-30 % kapacity momentu motoru.

Parametr Nazev parametru Popis
P033 Vybér vstupu povelu momentu 00... Vstup analogového napéti [O]
01... Vstup analogového proudu [Ol]
03... Operator, 06...Volitelné
P034 Vstup urovné povelu momentu Rozsah nastaveni je 0~200%
P036 Vybér rezimu sklonu momentu 00... Podle znaménka
01... Podle sméru otaceni
05... Volitelné
P037 Nastaveni hodnoty sklonu momentu Rozsah je-200~200%
P038 Vybér sklonu poélového momentu 00... Bez sklonu
01... Operator
P039 Omezeni rychlosti momentového Rozsah nastaveni je 0,00 ~ 120,00 Hz
fizeni (Otaceni vpred)
P040 Omezeni rychlosti momentového Rozsah nastaveni je 0,00 ~ 120,00 Hz
fizeni (Otaceni vzad)
P041 Cas prepinani fizeni momentu / Rozsah nastaveni je 0 az 1000 ms
rychlosti

Pro povoleni momentového tizeni je nezbytné prifadit “ATR” (Vstup povelu povoleni momentu) na jeden z multifunkénich
vstupd a sepnout jej. Kdyz je vstup rozepnut, méni¢ pracuje v rychlostnim rezimu.

Pti nizkych otackach, povelu malého momentu nebo zadosti fizeni ve 4 kvadrantech vykon této funkce bude omezen diky
systému s otevienou smyckou.

3.18 Elektronickeé tepelné pretizeni

Detekce tepelného pietizeni chrani méni¢ a motor pted piehfatim vlivem nadmérné zatéze pomoci inverzni ¢asové
ktivky proudu k ur¢eni bodu chyby. Ktivka charakteristiky zavisi na dvojim nastaveni v b049 a je unikatni pro ménic¢
a motor, ale pomér snizeni zavisi na vybrané frekvenci v parametru b013.

b049=00 (HD

b049=01 (ND

Cas chyby Cas chyby (s)
(s)
60 f------ - 60 f------- 1
30 fooooeee 05 fooomnnn
0 109% 150% 200% " rocentoz 0 116% 120% 150%  recentoz
b012/b212 b012/b212
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b013 miize byt pouzit tak, aby odpovidal charakteristice momentu se zatézi. Vystupni proud ve vinuti je pouzit pro tento
vypocet - jak je umérny k momentu vytvofeného motorem. To je diivod, pro¢ uroven proudu musi byt nastavena v parametru
b012 s rozsahem, ktery je od 20 do 100 % jmenovitého proudu ménice.

Redukovany moment (b013=00) Konstantni moment (b013=01) Volné nastaveni (b013=02)

Pomér snizeni Pomér snizeni Pomér snizeni

BO12X 1,0 Fr-mmmmmmmmmmmm-=s ‘ b012 x 1,0 : b012X1,0 1-- ‘
b012x08 t-------, ; 3 b012x 0,8 i b012x0,8 £ : b020
b012 x 0,6 i i i Rozsah nastaveni | 0018
: : 3 i i ; b016
; ; , ; ; : {
0 5 16 50 0 60 0b015  b017  b019

Vystupni frekvence [Hz] L Zakladni frekv.

Vystupni frekvence [Hz]

Vystupni frekvence [Hz]

Parametr Nazev parametru Popis
b012 Uroven elektronické tepelné ochrany Nastavte Grover mezi 20 % a 100 % pro jmenovity proud ménice.
b013 Charakteristika elektronické tepelné ochrany Vyberte ze tfi kfivek, moznosti kédu:
00... Redukovany moment
01... Konstantni moment
02... VoIné nastaveni
b015 VolIné nastaveni elektronické tepelné ochrany ~frekv.1 Rozsah je 0 az 400 Hz
b016 Volné nastaveni elektronické tepelné ochrany ~proud 1 Rozsah je 0 az jmenovity proud ménice - Ampéry
b017 Volné nastaveni elektronické tepelné ochrany ~frekv.2 Rozsah je 0 az 400 Hz
b018 VolIné nastaveni elektronické tepelné ochrany ~proud 2 Rozsah je 0 az jmenovity proud ménice - Ampéry
b019 Volné nastaveni elektronické tepelné ochrany ~frekv.3 Rozsah je 0 az 400 Hz
b020 VolIné nastaveni elektronické tepelné ochrany ~proud 3 Rozsah je 0 az jmenovity proud ménice - Ampéry

3.19 Nosna frekvence (PWM)

Nosna frekv.

Vnitini spinaci frekvence obvodu ménice (také nazyvana spinaci frekvence) i"/_o‘
definuje rychlost komunikace IGBT, ktera je pouZita pro generovani 15kHz —# Y
vystupni frekvence. Je nastavitelna od 1,0 az 15kHz (v zavislosti na v 5%
P ILRYS . Mvatue L o . ;
velikosti ménice), kdy je slySitelny zvuk snizovan na vysSich frekvencich, — 12kHz |/ C
zatimco RFT ruseni a svodovy proud je zvySovan. p v 5%
""" !

; . . 9kHz P 5%
Nosna frekvence se nastavuje parametrem b083, ale aktivace @~ | 7 A ':‘
automatického snizeni nosné frekvence parametrem b089 muize snizit 6kHz \

. 2% 7 . r . T T SO /
vybranou hodnotu pfi zvyseni vystupniho proudu nebo je-li teplota 3kHz &
chladice prili§ vysoka. Pti tomto zpisobu je mozné mit vysokou L | | . .
nosnou frekvenci s malou zatéZi a vyhnout se sniZeni vykonu pfi zvySeni 0 50 T T T T100
zatezc?. o ) ) . o 60% 72% 84% 96%
Horni limit je definovan b083, zatimco dolni je 3kHz s pomérem snizeni 2 VWstupni d
kHz za sekundu. ystupni prou
Parametr Nazev parametru Popis
b083 Nosné frekvence Nastavi nosnou PWM (interni pfepinani frekvence), rozsah je
2,0 az 15,0 kHz
b089 Automaticka redukce nosné frekvence | TFfi moZnosti kodu:

00  Zakazano
01 Povoleno, v zavislosti na vystupnim proudu
02  Povoleno, v zavislosti na teploté chladice
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3.20 PID Funkce

Pokud je povoleno, vestavéna PID smycka vypocita idealni vystupni hodnotu ménice, ktera zpisobi, ze zpétna vazba procesni
proménné (PV) se ptiblizi k Zzadané hodnoté (SP). Povel frekvence je pouzit jako SP a algoritmus PID smyc¢ky piecte

analogovy vstup pro procesni proménnou a vypocte spravny vykon ménice pro dosazeni.

Bod
nastaveni @ Error PID Externi -
Sp Y Vypocet Proces

PV

4

Procesni proménna (P V) Senzor

Ve standardnim provozu, méni¢ pouzivé zdroje reference vybrany A001 pro vystupni frekvenci, ktery mize byt pevny

nebo s pohyblivou hodnotou. Pro povoleni PID ¢innosti je nezbytné nastaveni A071 na ,,01° a to zplisobi, Ze méni¢ vypocitava

cilové frekvence nebo zadany bod. To predstavuje nékteré vyhody jako potencialni usporu energie a piimé ovladani
procesni proménné namisto ota¢ek motoru.

Parametr Nazev parametru Popis
A071 PID povoleno 00... PID Zakazano
01... PID Povoleno
02... PID Povoleno s reverznim vystupem
A072 PID proporcionalni zisk Proporcionalni zisk ma rozsah 0,00 az 25,00
A073 PID ¢asova integracni konstanta Casova integraéni konstanta ma rozsah 0,0 az 36600 sekund
A074 PID ¢asova derivaéni konstanta Casova derivaéni konstanta ma rozsah 0.0 az 100 sekund
AQ075 PV méritko konverze Procesni proménna (PV), pomér méfitka (nasobitel), rozsah 0,01 az 99,99
A076 PV zdroj Vybere zdroj procesni proménné (PV), moznosti kodu:
00.. [Ol] svorka (proudovy vstup)
01.. [O] svorka (napétovy vstup)
02 .. Sit ModBus
03.. Vstup sledu pulst 10 Vystup pocetni funkce
A077 Cinnost reverzniho PID Dvé moznosti kédu: 00 PID vstup = SP-PV 01...PID vstup =-(SP-PV)
A078 Omezeni vystupu PID Nastavi limit vystupu PID jako procento plného rozsahu, rozsah je 0,0 az 100,0%
A079 Vybér vstupu PID vpred 00... Zakazano
01... [O] svorka (napétovy vstup)
02... [Ol] svorka (proudovy vstup)
A156 Prahova Uroven funkce spanku PID Nastavi prah pro akci, rozsah nastaveni 0,0 ~ 400,0 Hz
A157 Zpozdeni funkce spanku PID Nastavuje ¢as prodlevy pro akci, rozsah nastaveni 0,0 ~ 25,5 sec
A071 PID povoleno 00... PID Zakazano
01... PID Povoleno
02... PID Povoleno s reverznim vystupem

3.21 Funkce proudového omezeni

Omezeni pietizeni snizuje vystupni frekvenci pfi motorickém chodu, proud
¢i zvySuje béhem regenerace pro omezeni pfetizeni, pokud vystupni proud motoru Oblast omezeni
prekracuje urcitou mez. Muzete sefidit méni¢ pro aplikaci omezeni pietizeni B022
pouze pii konstantni rychlosti povolenim vyssich proudi pro zrychleni.
Navic dvé oddélené sady parametri jsou dostupné a je mozné si vybrat 0
mezi nimi inteligentni vstupni svorkou “39: OLR”.
Vystupni
frekvence
Nap{
0
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Potla¢eni chyby nadproudu funkce monitoruje proud motoru OC LAD STOP = Povoleno

B027 = 01

a aktivni zmény profilu vystupni frekvence pro udrzeni proudu motoru proud | 150 o4 ish du ménic
o/ L, 9y , motoru ca 150 %jmenovitého proudu ménice
pod 150 % jmenovitého proudu motoru. V podstaté rampa zrychleni
je zastavena nad timto proudem a restartuje se pouze, kdyz proud
znovu poklesne pod. To zabratiuje chybé, ale celkovy cas zrychleni
miize byt delsi, pokud je tato funkce povolena. 0
Dale je tfeba zvazit, Ze tato funkce nefunguje pti konstantnim proudu
motoru, takze je stale mozna chyba nadproudu pfi extrémnim zrychleni. Vystupni ‘ :
frekvence } }
Obriovi zrychleni !
0 ; Lt
Nastaveny ¢as zr¥$hleni
Aktudlni €as zrychleni
¢ il
Parametr Nazev parametru Popis
b021 Provozni rezim omezeni pietizeni 00  Zakazano
01  Povoleno pro zrychleni a konstantni rychlost
02  Povoleno pouze pro konstantni rychlost
03  Povoleno pro zrychleni a konstantni rychlost, zvySuje rychlost pfi regeneraci
b022 Uroveri omezeni pretizeni Nastavuje Uroveri omezeni pretizeni, mezi 20 % a 200 % jmenovitého proudu ménice,
rozlieni nastaveni je 1 % jmenovitého proudu
Pomér zpomaleni pfi omezeni pretizeni| Nastavuje pomér zpomaleni, pokud méni¢ detekuje pretizeni, rozsah je 0,1 az 3000,0,
rozliseni 0,1
b024 Provozni reZzim omezeni pretiZzeni 2 00 Zakazano
01 Povoleno pro zrychleni a konstantni rychlost
02  Povoleno pouze pro konstantni rychlost
03  Povoleno pro zrychleni a konstantni rychlost, zvySuje rychlost pfi regeneraci
b025 Urover omezeni pretizeni 2 Nastavuje Uroveri omezeni pretizeni, mezi 20 % a 200 % jmenovitého proudu ménice,
rozliseni nastaveni je 1 % jmenovitého proudu
b026 Pomér zpomaleni 2 pfi omezeni Nastavuje pomér zpomaleni, pokud méni¢ detekuje pfetizeni, rozsah je 0,1 az 3000,0,
pretizeni rozliseni 0,1
b027 Vybér potlaceni OC * 00 Zakazano
01 Povoleno

3.22 Ochrana prepéti

AVR DC sbérnice (Automaticka regulace napéti) pomaha vyhnout se
chybé prepéti, pokud se napéti DC sbérnice zvysuje diky regeneraci béhem

b130 =01

Napéti DC sbérnice

zpomalovani. Funkce udrzuje stabilni napéti DC sbérnice na dané tirovni
regulaci rampy zpomaleni funkci PI. Prosim vemte na védomi, Ze v tomto Prahové napéti pro start AVR DC sbérmice (B131)
ptipadé miize byt skutecny ¢as zpomalovani delsi. ,‘
Parametr Nazev parametru Popis E
b130 Povoleni potlaceni prepéti pfi 00 Zakazano .
zpomalovani 01  Povoleno T
02  Povoleno se zrychlovanim. !
o " PRI " . RN Frekvence !
b131 Uroven potlacovani prepéti Napéti DC sbérnice potlacovani. !
pfi zpomalovani Rozsah je: tfida 200 V 330 az 395 '
tfida 400V 660 az 790 .
b132 Konstanta potlatovani prepéti | Mé&Fitko zrychleni pokud b130=02. E
pfi zpomalovani. Rozsah nastaveni: 0,10 ~ 30,00 sec. |
1
b133 Proporcionalni zisk potlagovani | Proporcionalni zisk pokud b130=01. T t
prepéti pfi zpomalovani Rozsah je:0,00 az 5,00 < —>ie
b134 Integraéni as potlatovani Integraéni as pokud b130=01. N:;r\:;lm ! AVR DC sbémice
pfepéti pfi zpomalovani Rozsah je: 0,00 az 150,0 p
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3.23 Rizené zastaveni pfi vypadku napajeni

Tato funkce je urcena k dosazeni kontrolovaného zastaveni a vyhnuti volného chodu motoru pfi ztraté napajeni béhem rezimu
chodu. Méni¢ tidi vnitini napéti DC sbérnice, pokud zpomaluje motor pouzivanim regenerované energie, pro udrzeni DC
sbérnice na urovni, kterd umoznuje snizit rychlost motoru a zamezuje dlouhému ¢asu dob&hu. Nasledujici diagram ukazuje, jak
funkce pracuje: -]

) OFF
Napajeni ;
' ® @. 0. ®
Napéti DC
sbérnice P
FHEN

Urovef podpéti

Vystupni frekvence

Kdyz DC napéti ménice klesne na uroveti b051, méni¢ snizi vystupni frekvenci o velikost nastavenou v b054 pro pfinuceni
motoru k regeneraci energie, ktera je pouzita pro zvyseni hodnoty DC sbérnice. Po tomto zpomalovani pokracuje podle
mefitka stanoveného v b053, dokud neni horni limit b052 dosazen a kde se zpomalovani podle rampy zastavi, dokud DC
sbérnice znovu neklesne. Tato operace je opakovana, dokud neni motor Gplné zastaven nebo neni dostate¢na regenerace

z motoru a DC sbérnice neklesne pod uroven podpéti.

Parametr Nazev parametru Popis

00 Chyba

o L L 01  Zpomali do zastaveni

b050 Rizené zpomaleni pfi ztraté napajeni 02  Zpomali do zastaveni s fizenim napéti DC sbérnice

03  Zpomali do zastaveni s fizenim napéti DC sbérnice, pak restartuje

Nastaveni napéti DC sbérnice pro spusténi operace fizeného zpomalovani.
Rozsah je 0,0 az 1000,0

Nastaveni urovné zastaveni OV LAD fizené operace zpomalovani. Rozsah je 0,0
az 1000,0

Rozsah je 0,01 az 3600,0
Nastaveni po¢atecniho poklesu frekvence. Rozsah je 0,0 az 10,0 Hz

b051 Urove napéti DC sbérnice pro spusténi fizeného zpomaleni

b052 Prah prepéti fizeného zpomaleni

b053 Cas zpomaleni fizeného zpomaleni

b054 Pocatecni pokles frekvence fizeného zpomaleni

4 SEZNAM PARAMETRU

Cisla registri PDU (procesorova datova jednotka) jsou adresovéana s potatkem v nule. Proto registr &islovany “0012h” je
adresovany jako “0011h”. Hodnota adresy registru (pfenaseny linkou Modbus) je o 1 mensi neZ €islo registru v tabulce

4.1 Skupina parametru D: Sledovani

Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky CModI_)us
. registru
S0k [7obrazeni wstupni frekvence 0 a2 40000(100000) 0,01 [Hz] 11%%12:
d002 Zobrazeni vystupniho proudu 0 az 65530 0,01 [A] 1003h
- " " 0: Zastaveni, 1: Otaceni vpred,
d0o3 Sledovani sméru otaceni 2- Otaceni vzad 0,1 [HZ] 1004h
doo4 . P PRV X 1005h
(32 bita) Procesni proménna (PV), Sledovani zpétné vazby PID |0 az 1000000 0,1 1006
d005 Stav vstupni inteligentni svorky 2"0: Svorka 1 az 2"6: Svorka 7 1 bit 1007h
. P . 2"0: Svorka 11 az 2*: Svorka 12/ .
doo6 Stav vystupni inteligentni svorky 282: Svorka relé 1 bit 1008h
d007 (velkd) - . - 5 1009h
4007 (nizka) Zobrazeni vystupni frekvence v méfitku 0 az 4000000(10000000) 0,01 100Ah
d008 (velkd) . . X 100Bh
4008 (nizka) Zobrazeni skute¢né frekvence 100000 az +100000 0,01 [Hz] 100Ch
d009 Zobrazeni povelu momentu 200 az +200 1 [%] 100Dh
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Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky éModl_Jus
. registru
do10 Zobrazeni predpéti momentu -200 az +200 11%] 100Eh
d012 Zobrazeni momentu -200 az +200 1[%)] 1010h
d013 Zobrazeni vystupniho napéti 0 az 6000 0,1[V] 1011h
do14 Monitor napajeni 0 az 1000 0,1 [kW] 1012h
d015 (32 bitl))  [Zobrazeni watthodin 0 az 9999000 0,1 11%11:2:
o . o x . 1015h
d016 (32 bitt)  |Zobrazeni uplynulého ¢asu CHODu 0 az 999900 1[h] T016h
d017 (32 bitl))  [Zobrazeni uplynu Iého ¢asu zapnuti napajeni 0 az 999900 1[h] :%11;:
d018 Zobrazeni teploty chladice -200 az 1500 0,117 1019h
AD- 4 o
d022 Zobrazeni kontroly Zivotnosti 270: Kondenzator na hlavni desce 1 bit 101Dh
2 ventilator chlazeni
d023 Programovy ¢itac programovani pohonu 0~1024 101Eh
d024 Cislo programu programovani pohonu 0~9999 101Fh
d025(32 bitl)  [UZivatelské zobrazeni 1 -2147483647 az 2147483647 1 11%2;::
. .. . . X 1030h
d026(32 bitd) Uzivatelské zobrazeni 2 -2147483647 az 2147483647 1 1031h
. .. . . X 1032h
d027(32 bitl)  [UZivatelské zobrazeni 3 -2147483647 az 2147483647 1 1033n
e . A X 1036h
d029(32 bitl) Zobrazeni nastaveni pozice -268435455 az 268435455 1 1037h
d030(32 bitu) Zobrazeni zpétné vazby pozice -268435455 az 268435455 1 11%?;%:
0 (IMCT)
deo Zobrazeni rezimu ménice 2(Rezim vysoké frekvence IM) 1057h
1(IM VT)
d8o Pocitadlo chyb 0 az 65530 - 0011h
d081 Info chyby 1 - 0012h az 001Bh
Kod chyby 001Ch az
dos2 Info chyby 2 Status ménice ) 0025h
d083 Info chyby 3 Vystupni frekvence (32 bitu) - 0026h az 002Fh
Vystupni proud -
dos4 Info chyby 4 Vystupni napéti - O%%%gﬁz
Provozni doba (32 bitt) 003Ah a2
d08s Info chyby 5 Cas napa jeni (32 bitt) - 0043h
d086 Info chyby 6 - 00a4n az
d090 Zobrazeni varovani Kod varovani - 004Eh
d102 Zobrazeni DC napéti (mezi P a N) 0 az 10000 0,1[V] 1026h
d103 Zobrazeni vytizeni BRD 0 az 1000 0,1[%] 1027h
d104 Sledovani elektronického tepelného pretizeni 0 az 1000 0. 1[%] 1028h
4.2 Skupina parametru A
Uprava v| Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu | Registr | Vychozi
CHODu C.
0 (potenciometr klavesnice), 1 (svorkovnice fidiciho okruhu),
f 2 digitalni operator), 3 (Modbus), 4 (volitelné), _
A0O1 Zdroj frekvence 6 (vstup sledu pulstl), 7 (jednoducha sekvence), * 1201h 01
10 (vysledek funkce ¢innosti)
. - 1 (svorkovnice fFidiciho okruhu), _

A002  |Zdroj povelu chodu (") 2 (digitalni operator), 3 (Modbus), 4 (volitelné) * | 1202h | 01

A003 Zakladni frekvence 300 az ,maximalni frekvence“ 0,1 [Hz] x 1203h 50,0

A004 Maximalni frekvence 300 az 4000 (10000) 0,1 [Hz] x 1204h 50,0

0 (prepina mezi svorkami O a Ol),
o 2 (pfepina mezi svorkou O a potenciometrem na _

A005 [AT] vyber klavesnici), 3 (pfepina mezi svorkou Ol a * 1205h 00

potenciometrem na klavesnici)

AOT1  110] vstup aktivniho rozsahu pocatetni frekvence |0 a2 40000(100000) 001Ha | x |120Bh 1500
(32 bitt) ’ 120Ch ’
(séogifﬂ) [O] vstup aktivniho rozsahu konené frekvence |0 a2 40000(100000) 001[HA | = 1122%'22 0,00

A013  |[0] vstup aktivniho rozsahu pocatetnino napsti  |° aa‘fé;i[..o]'["] vstup aktivniho rozsahu konecného 11%] x| 120Fh 0

A014 [O] vstup aktivniho rozsahu konedného napéti a[g]l_([)lz)] vstup aktivniho rozsahu pocatecniho napéti 1 [%] x 1210h 100

A015 [O] vybér vstupu pocatecni frekvence 00 (externi startovaci frekvence), 01 (0 Hz) — x 1211h 01

A016 Analogovy vstupni filtr. 1 az 30 nebo 31 (500 ms filtr s hysterezi + 0,1 Hz) 1 x 1212h 8

A017 EzSQ vybér 00 (zakazano), 01 (PRG svorka) , 02 (Vzdy) - x 1213h 00

A019 Vybér ¢innosti multirychlosti 00 (binarni), 01 (bitové) - x 1215h 00

A020 ’ . 0 nebo ,pocéatecni frekvence® az ,maximalni 1216h
(32 bittr) Multikrokova frekvence 0 frekvence" 0,01 [Hz] v 1217h 6,00

A02_1h Multikrokova frekvence 1 0 nebo ,,p?ééteéni frekvence" az ,maximalni 0,01 [Hz] v 1218h 0,00
(32 bitd) frekvence' 1219h
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SEZNAM PARAMETRU
Uprava v| Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu Registr Vychozi
CHODu .
(1) | Multikrokova frekvence 2 9 nebo ,pocatecni frekvence" a2 ,maximéini 001[Hz | v 1;12: 0,00
A023 N . 0 nebo ,pocatecni frekvence" az ,maximalni 121Ch
(32 bitd) Multikrokova frekvence 3 frekvence® 0,01 [Hz] v 121Dh 0,00
A024 ) . 0 nebo ,pocatecni frekvence az ,maximaini 121Eh
(32 bittr) Multikrokova frekvence 4 frekvence 0,01 [Hz] v 121Fh 0,00
A025 . . 0 nebo ,pocatecni frekvence” az ,maximalni v 1220h
(32 bittr) Multikrokova frekvence 5 frekvence 0,01 [Hz] 12210 0,00
A026 ) . 0 nebo ,pocatecni frekvence* az ,maximaini 1222h
(32 bitd) Multikrokova frekvence 6 frekvence" 0,01 [HZ] v 12230 0,00
A027 . . 0 nebo ,pocatecni frekvence” az ,maximalni 1224h
(32 bitd) Multikrokova frekvence 7 frekvence 0,01 [Hz] v 12250 0,00
A028 . . 0 nebo ,pocatecni frekvence” az ,maximalni 1226h
(32 bittr) Multikrokova frekvence 8 frekvence® 0,01 [Hz] v 1227h 0,00
A029 . . 0 nebo ,pocatecni frekvence” az ,maximalni v 1228h
(32 bittr) Multikrokova frekvence 9 frekvence" 0,01 [Hz] 12290 0,00
A030 ) . 0 nebo ,pocatecni frekvence* az ,maximalni 122Ah
(32 bita) Multikrokova frekvence 10 frekvence" 0,01 [HZ] v 122Bh 0,00
A031 . . 0 nebo ,pocatecni frekvence” az ,maximalni 122Ch
(32 bittr) Multikrokova frekvence 11 frekvence 0,01 [Hz] v 122Dh 0,00
A032 ) . 0 nebo ,pocatecni frekvence" az ,maximalni 122Eh
(32 bitdr) Multikrokova frekvence 12 frekvence® 0,01 [Hz] v 122Fh 0,00
A033 ' . 0 nebo ,pocatecni frekvence" az ,maximalni 1230h
(32 bitd) Multikrokova frekvence 13 frekvence 0,01 [Hz] v 1231h 0,00
A034 . . 0 nebo ,pocatecni frekvence” az ,maximalni 1232h
(32 bittr) Multikrokova frekvence 14 frekvence 0,01 [Hz] v 12330 0,00
A035 " . 0 nebo ,pocatecni frekvence* az ,maximalni 1234h
(32 bittr) Multikrokova frekvence 15 frekvence* 0,01 [Hz] 1235n 0,00
A038 Frekvence krokovani 0,0, "Pocatecni frekvence" az 999 (10000) 0,01 [HZ] v 1238h 6,00
0 (volny chod po zastaveni krokovani [zakdzano
béhem ¢innosti])
1 (zpomaleni a zastaveni po zastaveni krokovani
[zakazano béhem &innosti])
2 (DC brzdéni po zastaveni krokovani [zakazano
A039 Rezim zastaveni krokovani béhem Cinnostil) ) - - x| 1239n | 04
3 (volny chod po zastaveni krokovani [povoleno
bé&hem ¢innosti])
4 (zpomaleni a zastaveni po zastaveni krokovani
[povoleno béhem ¢innosti])
5 (DC brzdéni po zastaveni krokovani [povoleno
bé&hem ¢innosti])
s . B 00 (ruéni zvy$eni momentu), _
A041 Vybér zpUsobu zvyseni momentu 01 (automatické zvySeni momentu) x 123Bh 00
A042 Hodnota ruéniho zvy$eni momentu 0 az 200 0,1 [%] 4 123Ch 1,0
A043 Frekvence ruéniho zvy$eni momentu 0 az 500 0,1[%] v 123Dh 5,0
oy e o . 00 (VC), 01 (VP), 02 (volna VI/f), _
A044 Vybér charakteristiky V/f kfivky, prvni motor 03 (bezsenzorové vektorové fizeni), x 123Eh 00
A045 Zisk VIf 20 az 100 1 [%] v 123Fh 100
Nastaveni zvy$eni kompenzace napéti pro s
AD46 automatické zvy$eni momentu, prvni motor 0az255 1 1%] v 12400 100
Nastaveni zvySeni kompenzace skluzu pro 5
A047 automatické zvySeni momentu, prvni motor 0az 255 11%] v 1241h 100
f X 00 (zakazano), 01 (povoleno), _
A051 Povoleni DC brzdéni 02 (vystupni frekvence < [A052]) x 1245h 00
A052 Frekvence DC brzdéni 0 az 6000 0,01 [Hz] x 1246h 0,50
A053 Cas ¢ekani DC brzdéni 0 az 50 0,1 [sec] x 1247h 0,0
A054 DC brzdna sila béhem zpomalovani 0 az 100 1 (%] x 1248h 50
A055 Cas DC brzdéni pro zpomaleni 0 az 600 0,1 [sec] x 1249h 0,5
DC brzdéni/detekce hrany nebo urovné 00 (krajni provoz), _
A0S6 pro vstup [DB] 01 (Urovhiovy provoz) * 124An 01
A057 DC brzdna sila pro pocatek 0az 100 1[%] x 124Bh 0
A058 Cas DC brzdéni pro podatek 0 az 600 0,1 [sec] x 124Ch 0,0
A059 Nastaveni nosné frekvence DC brzdéni 20 az 150 0,1 [kHz] x 124Dh 5,0
A061 - 0 nebo "omezeni maximalni frekvence" az 124Fh
(32 bita) Horni limit frekvence _maximalni frekvence® 0,01 [Hz] x 12500 0,00
A062 . 0 nebo "omezeni maximalni frekvence" az 1251h
(32 bita) Dolni limit frekvence _maximalni frekvence* 0,01 [HZ] x 1252h 0,00
A063 " . N X 1253h
(32 bittr) Preskakovana frekvence, (stfed) 1 0 az 40000(100000) 0,01 [HZ] x 12540 0,00
A064 Sitka preskakované frekvence (hystereze) 1 0 az 1000(10000) 0,01 [HZ] x 1255h 0,50
A065 " . . X 1256h
(32 bittr) Preskakovana frekvence, (stfed) 2 0 az 40000(100000) 0,01 [Hz] x 1257h 0,00
A066 Sitka preskakované frekvence (hystereze) 2 0 az 1000(10000) 0,01 [HZ] x 1258h 0,50
(3’;‘)&7&) Preskakovana frekvence, (stfed) 3 0 a2 40000(100000) 001[HA | = ggf\: 0,00
A068 Sitka preskakované frekvence (hystereze) 3 0 az 1000(10000) 0,01 [HZ] x 125Bh 0,50
A069 — - X 125Ch
(32 bitd) Frekvence pridrzeni zrychlovani 0 az 40000 0,01 [Hz] x 12500 0,00
A070 Cas pfidrzeni zrychlovani 0 az 600 0,1 [sec] x 125Eh 0,0
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Uprava v| Modbus
Kod funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu Registr Vychozi
CHODu .
. 00 (zakazano), 01 (povoleno),

A071 Povoleni funkce PID 02 (povoleni vstupu inverznich dat) - x 125Fh 00

A072 PID proporcionalni zisk 0 az 2500 0,10 v 1260h 1,00

A073 PID ¢asova integracni konstanta 0 az 36000 0,1 [sec] v 1261h 1,0

A074 PID deriva¢ni zisk 0 az 10000 0,01 [sec] v 1262h 0,00

A075 PV méfitko konverze 1.az9999 0,01 x 1263h 1,00

00 (vstup pres Ol), 01 (vstup pres O), 02 (externi
A076 PV zdroj komunikace), 03 (vstup frekvence sledu pulst), 10 - x 1264h 00
(vystup vysledku operace)

AQ77 Reverzni PID 00 (zakazano), 01 (povoleno) - x 1265h 00

A078 Omezeni vystupu PID 0 az 1000 0,1[%] x 1266h 0,0

A079 Vybér vstupu PID vpfed 00 (zakazano), 01(O vstup), 02 (Ol vstup) — x 1267h 00

. 00 (vzdy on), 01 (vzdy off), 02 (off b&hem _
A081 Vybér funkce AVR zpomalovani) x 1269 02
L . tfida 200 V: 0 (200)/1 (215)/2 (220)/3 (230)/4 (240)
A082 Vybér napéti AVR tfida 400V: 5 (380)/6 (400)/7 (415)/8 (440)/9 (460)/10 - x 126Ah -
(480))

A083 Casova konstanta AVR filtru 0,000 az 10,00 0.001[sec] x 126Bh 0,300

A084 Zisk AVR pii zpomaleni 50 az 200 1[%] x 126Ch 100

A085 ReZim provozu s Usporou energie 00 (normalni provoz), 01 (Provoz s Usporou energie) — x 126Dh 00

A086 Ladéni rezimu Uspory energie 0 az 1000 0.1 [%] x 126Eh 50,0
A092 (32 bitt))| Cas zrychleni (2) 1 az 360000 0,01 [sec] v 1?;2: 10,00

P . X 1276h
A093 (32 bitl) | Cas zpomaleni (2) 1 az 360000 0,01 [sec] v 1277h 10,00
Vybér zplsobu pro pfepnuti na profil 00 (pfepinani 2CH svorkou), 01 (pfepinani

A094 zrychl2/zpomal2 nastavenim) 02 (Vpred a vzad) - x 1278h 00
A095 (32 bittr) | Bod frekvence pfechodu ze zrychl1 na zrychl2 0 az 40000 (100000) 0,01 [Hz] x ::;2: 0,00
A096 (32 bitu) | Bod frekvence prechodu ze zpomal1 na zpomal2 [0 az 40000 (100000) 0,01 [Hz] x Ezg: 0,00

- . 0 (linearni), 1 (S-kfivka), 2 (U-kfivka), _
A097 Vybér kfivky zrychleni 3 (inverzni-U-kfivka), 4 (EL-S-kfivka) x 127Dh 01
- . 0 (linearni), 1 (S-kfivka), 2 (U-kfivka), _

A098 Nastaveni kfivky zpomaleni 3 (inverzni-U-kfivka), 4 (EL-S-kfivka) x 127Eh 01
A101 (32 bitd) | [Ol] vstup aktivniho rozsahu pocatecni frekvence [0 az 40000(100000) 0,01 [Hz] x 1;2;: 0,00
A102 (32 bitr) | [Ol] vstup aktivniho rozsahu konec¢né frekvence |0 az 40000(100000) 0,01 [Hz] x Egi: 0,00

A103 [Ol] vstup aktivniho pocatku rozsahu proudu 0 az "[Ol]-[L] vstup aktivhiho konce rozsahu proudu” 1 [%] x 1285h 20

A104 [OI1] vstup aktivniho konce rozsahu proudu "[Ol]-[L] vstup aktivniho po&atku rozsahu proudu" az 100 1 [%)] x 1286h 100

A105 [Ol] vybér vstupu pocatecni frekvence 00 (externi startovaci frekvence), 01 (0 Hz) — x 1287h 00

A131 Konstanta kfivky zrychleni le(jr;zjgie\?ysc;m){;jutl) az10 - x 12A5h 2

A132 Konstanta kfivky zpomaleni 1 (nejmensi vyduti) az 10 (nejvétsi vyduti) - x 12A6h 2

00 (digitalni operator), 01 (potenciometr klavesnice), 02 (vstup
A141 Vybér provozni cilové frekvence 1 pres O), 03 (vstup pfes Ol), 04 (externi komunikace), 05 - x 12AFh 02
(volitelné), 07 (vstup frekvence sledu pulst)
00 (digitalni operator), 01 (potenciometr klavesnice), 02 (vstup
A142 Vybér provozni cilové frekvence 2 pres O), 03 (vstup pres Ol), 04 (externi komunikace), 05 - x 12B0Oh 03
(volitelné), 07 (vstup frekvence sledu pulst)
& . 00 (prirGstek: A141 + A142), 01 (odecet: A141- _

A143 | Vybér operétoru A142), 02 (nAsobeni: A141 x A142) * | 1281h | 00

A145 (32 bitd) | Frekvence pro pfidani 0 az 40000(100000) 0,01 [Hz] x Egi: 0,00
. v o 00 (povel frekvence + A145),

A146 Znaménko frekvence pro pfidani 01 (povel frekvence-A145) - x 12B5h 00

A150 EL-S kfivka pomér zrychleni/zpomaleni 1 0 az 50 1 [%] x 12B9h 10

A151 EL-S kfivka pomér zrychleni/zpomaleni 2 0az 50 1 [%] x 12BAh 10

A152 EL-S kfivka pomér zpomaleni/zrychleni 1 0az 50 1[%] x 12BBh 10

A153 EL-S kfivka pomér zpomaleni/zrychleni 2 0az 50 1 [%] x 12BCh 10
A154 (32 bitt) | Frekvence pfidrZzeni zpomalovani 0~40000(100000) 0,01 [Hz] x 1222: 0,00

A155 Cas pfidrzeni zpomalovani 0~600 0,1 [sec] x 12BFh 0,0
A156 (32 bitd) | Spoustéci Urover funkce spanku PID 0~40000(100000) 0,01 [Hz] x Eg?: 0,00

A157 Zpozdéni funkce spanku PID 0~255 0,1 [sec] x 12C2h 0,0
A161 (32 bita) | [VR] vstup aktivniho rozsahu pocatecni frekvence|0~40000(100000) 0,01 [Hz] x Egs: 0,00
A162 (32 bitu) | [VR] vstup aktivniho rozsahu koneéné frekvence [0~40000(100000) 0,01 [Hz] x Egg: 0,00

A163 [VR] vstup aktivniho rozsahu po¢atku % 0~100 1 [%] x 12CAh 0

A164 [VR] vstup aktivniho rozsahu konce % 0~100 1 [%] x 12CBh 100

A165 [VR] vybér vstupu pocatecni frekvence 00 (pocatecni frekvence A161) /01 (0Hz) — 12CCh 01
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SEZNAM PARAMETRU

4.3 Skupina parametru B

Uprava v mus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu C

. Vychozi
CHODu | registru

00 (vyskyt chyby), 01 (spousténi s 0 Hz), 02 (spousténi s

5001 Rezim restartu pfi vypadku napajeni/chybé odpovidajici frekvgncf), '03 (vyskyF chyby po zpomallenli a _ « 1301h 00
podpéti zastaveni s odpovidajici frekvenci),04 (restart s aktivnim
odpovidajici frekvenci)
b002 PFipustny €as podpéti vypadku napajeni 3 az 250 0,1 [sec] x 1302h 1,0
b003 Cas prodlevy opakovani pred restartem motoru | 3 az 1000 0,1 [sec] x 1303h 1,0
b004 Okamzity vypadek proudu/povoleni alarmu 00 (zakazano), 01 (povoleno), 02 (zakazano béhem _ < 1304h 00
chyby podpéti zastavovani a zpomaleni do zastaveni)
Pocet restartl pfi vypadku napajeni/udalosti . _
b005 chyby podpéti 0 (16 krat), 1 (neomezeno) x 1305h 00
b007 (32 bitt) | Prahova uroven frekvence restartu 0 az 40000 0,01 [Hz] x 128;: 0,00

00 (vyskyt chyby), 01 (spousténi s 0 Hz), 02 (spousténi s
. . odpovidajici frekvenci), 03 (vyskyt chyby po zpomaleni a _
b008 Rezim restartu pfi pfepéti/nadproudu zastaveni s odpovidajici frekvenci), 04 (restart s aktivnim x 1309h 00

odpovidajici frekvenci)

b010 Pocet opakovani pfi pfepéti/nadproudu 1az3 1 [¢as] x 130Bh 3
b011 Cas prodlevy opakovani pfi prepéti/nadproudu | 3 aZ 1000 0,1 [sec] x 130Ch 1,0
b012 Uroven elektronické tepelné ochrany 200 az 1000 0,1 [%] x 130Dh -
00 (charakteristika redukovaného momentu),01
b013 Charakteristika elektronické tepelné ochrany (charakteristika konstantniho momentu), 02 (volné - x 130Eh 01
nastaveni)
b015 Volné nastaveni, elektronicka teplotni frekvence (1) 0 az 400 1 [Hz] x 1310h 0
b016 Volné nastaveni, elektronicky tepelny proud (1) | 0 aZ jmenovity proud 0,1 [A] x 1311h 0,00
b017 Volné nastaveni, elektronicka teplotni frekvence (2) 0 az 400 1 [Hz] x 1312h 0
b018 Volné nastaveni, elektronicky tepelny proud (2) | 0 aZ jmenovity proud 0,1 [A] x 1313h 0,00
b019 Volné nastaveni, elektronicka teplotni frekvence (3) 0 az 400 1 [Hz] x 1314h 0
b020 Volné nastaveni, elektronicky tepelny proud (3) | 0 aZ jmenovity proud 0,1 [A] x 1315h 0,00

00 (zakazano), 01 (povoleno béhem zrychlovani a
provozu konstantni rychlosti),02 (povoleno béhem
b021 Provozni rezim omezeni pretizeni provozu s konstantni rychlosti), 03 (povoleno - x 1316h 01
béhem zrychlovani a provozu konstantni rychlosti
[zvySeni rychlosti pfi regeneraci])

b022 Uroven omezeni pretizeni 200 az 2000 0,1[%] * 1317h -

b023 Pomér zpomaleni pfi omezeni pretizeni 1 az 30000 0,1 [sec] x 1318h 1,0

00 (zakazano), 01 (povoleno béhem zrychlovani a
provozu konstantni rychlosti), 02 (povoleno béhem
b024 Provozni rezim omezeni pretizeni (2) provozu s konstantni rychlosti), 03 (povoleno - x 1319h 01
bé&hem zrychlovani a provozu konstantni rychlosti
[zvy$eni rychlosti pfi regeneraci])

b025 Uroven omezeni pretizeni 2 200 az 2000 0,1 [%] b 131Ah -
b026 Pomér zpomaleni pfi omezeni pretizeni (2) 1 az 30000 0,1 [sec] x 131Bh 1,0
b027 Povoleni potla¢eni nadproudu 00 (zakazano), 01 (povoleno) — x 131Ch 00
b028 Uroven proudu aktivni souhlasné frekv. 100 az 2000 0,1[%] x 131Dh -
b029 Pomér zpomaleni aktivni souhlasné frekv. 1 az 30000 0,1 [sec] x 131Eh 0,5
b030 Pogatecni frekv. aktivni odpovidaji frekvenci 00 (frekvence pfi poslednim vypnuti), 01 (maximalnil ~ _ x | 131Fh | 00

frekvence), 02 (nastavena frekvence)

00 (zakazana zména jinych udaju nez "b031" pokud SFT je
sepnuto), 01 (zakézana zména jinych udaji nez "b031" a
nastaveni frekvenci pokud SFT je sepnuto), 02 (zakdzana

b031 Vyber reZimu softwarového zamku Zména jinjch Udaj nez 'b031"), 03 (zakazana zména jinjch |~ x| 13200} 01
udaji nez "b031" a nastaveni frekvenci), 10 (povolena
zména dat béhem provozu)
b033 Parametr délky kabelu motoru 5az 20 — x 1322h 10
b034 (32 bitd) | Gas varovani chodu / zapnuti 0 a2 65535 1 [10h] x 1232: 0
b035 Omezeni sméru otaceni 00(Povoleno pro oba sméry)/01 (Povoleno pouze _ < 1325h 00

pro Vpied)/ 02 (Povoleno pouze pro Vzad)

o s, wie 0 (Cas startu s minimalné snizenym napétim) az _
b036 Vybér startu se sniZenym nap&tim 255 (Cas startu s maximalné snizenym napétim) * 1326h 2

00 (upIné zobrazeni), 01 (zobrazeni urcité funkce),

b037 Omezeni zobrazeni funkéniho kodu 02 (uzivatelské nastaveni), 03 (zobrazeni porovnani - x 1327h 00
dat), 04 (zakladni zobrazeni),05(zobrazeni displeje)
b038 Vybér pocate¢niho zobrazeni 001-060 = * 1328h 001
b039 Automaticka registrace uzivatelského parametru| 00 (zakazano), 01 (povoleno) - x 1329h 00
PR 00 (specifické nastaveni kvadrantu), 01 (pfepinani _

b040 Vybér limitu momentu svorkou), 02 (analogovy vstup) x 132Ah 00
Limit momentu 1 5 o .

b041 (vpred napéjeni ve 4kvadrantnim rezimu) 0 az 200/255 (zadne) 11%] * 132Bh 200
Limit momentu 2 5 e .

b042 (vzad regenerace. ve 4kvadrantnim rezimu) 0 az 200/255 (2adné) 11%] x 132Ch 200
Limit momentu 3 5 e .

b043 (vzad napdjeni ve 4kvadrantnim rezimu) 0 a2 200/255 (zadné) 1 [%] * 132Dh 200
Limit momentu 4 N ooy

bo44 (vpfed regenerace. ve 4kvadrantnim rezimu) 0 az 200/255 (zadne) 1[%] x 132Eh 200

b045 Limit momentu Povoleni LAD STOP 00 (zakazano), 01 (povoleno) — x 132Fh 00

b046 Ochrana chodu vzad povoleno 00 (zakazano), 01 (povoleno) — x 1330h 00

b049 Vybér dvoji charakteristiky 00(CT rezim)/01(VT rezim) — x 1333h 00

00 (zakazano), 01 (povoleno), 02 (nonstop provoz
o PR A pfi kratkodobé chybé napajeni (bez obnoveni)) 03 _
b050 Rizené zpomaleni pfi ztraté napajeni (nonstop provoz pfi kratkodobé chybé napajeni * 1334h 00

(obnoveni je tfeba provést))

Uroven napéti DC sbérnice pro spusténi 5
b051 fizeného zpomalent 0 az 10000 0,1[V] x 1335h 220,0
b052 Prah prepéti fizeného zpomaleni 0 az 10000 0,1[V] x 1336h 360,0
b053 (32 bitd) | Cas zpomaleni fizeného zpomaleni 0,01 az 36000 0,01 [sec] x 1122;: 1,00
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Rychla uzivatelska prirucka MX2

Uprava v| Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu C. Vychozi
CHODu | registru
b054 Pocatecni pokles frekvence fizeného zpomaleni |0 az 1000 0,01 [Hz] x 1339h 0,00
b060 Uroveri maximalniho omezeni vyloznich komparatord O |0 az 100 (dolIni limit : b061 + b062 *2) (%) 1[%] x 133Fh 100
b061 Urove# miniméalniho omezeni vyloznich komparatori O |0 az 100 (dolni limit : b060-b062*2) (%) 1[%] v 1340h 0
b062 Sitka hystereze vyloZnich komparatort O 0. az 10. (dolni limit : b061-b062/2) (%) 1[%] v 1341h 0
b063 Urovedt maximalniho limitu vyloznich komparatori Ol 0 az 100 (dolni limit : b064 + b066 *2) (%) 1[%] v 1342h 100
b064 Urovef minimalniho omezeni vyloZnich komparatort Ol |0 aZ 100 (dolni limit : b063-b066 *2) (%) 1[%] v 1343h 0
b065 Sitka hystereze vyloZnich komparatord Ol 0. az 10. (dolIni limit : b063-b064/2) (%) 1[%] v 1344h 0
b070 Provozni Groven pii odpojeni O 0 az 100 (%) nebo ,ne" (ignorovano) 1 [%] x 1349h no
b071 Provozni Groven pii odpojeni Ol 0 az 100 (%) nebo ,ne" (ignorovano) 1 [%] x 134Ah no
b075 Teplota okoli -10 az 50 117 v 134Eh 40
b078 Smazani kumulovanych dat vstupu napajeni Smazani nastavenim "1" - v 1351h 00
b079 Zisk zobrazeni watthodin 1 az 1000 1 v 1352h 1
b082 Pocatecni frekvence 10 az 999 0,01 [HZ] x 1355h 0,50
b083 Nosna frekvence 20 az 150 0,1 [kHz] x 1356h 10,0
00(zakazano), 01 (smazani historie chyb), 02
b084 Rezim inicializace (parametry nebo historie chyb) I(r']'l“cf':l‘l'f;‘c?d‘ﬁ;)0(313((35'%":;::]"' fistorie ccﬁyyg 2 - x | 13570 | 00
inicializace dat a EzSQ programu)
b085 Hodnota inicializacniho kodu 00 (JPN/US), 01 (EU) — x 1358h 01
b086 Konverzni faktor méfitka frekvence 1 az 9999 0,01 x 1359h 1,00
b087 Povoleni tlacitka STOP 00 (povoleno), 01 (zakazano), 02 (zakazani pouze stop) — x 135Ah 00
b088 Rezim restartu po FRS 0 (spousténi's 0 Hz), 1 (spousténi s odpovidajici frekvenci), 2 . x 135Bh 00
(spousténi s aktivni odpovidajici frekvenci)
b089 Automaticka redukce nosné frekvence g%ﬂ'&?)zxg?Sgccffé?w\é?:gﬁgmﬁlg\{zS| ;tySLEu&r};di ze)) - x 135Ch 01
b090 Pomér vyuziti dynamického brzdéni 0 az 1000 0,1 [%] x 135Dh 0,0
b091 Vybér reZimu zastaveni 00 (zpomaleni do zastaveni), 01 (zastaveni volnym chodem) — x 135Eh 00
. 01 (ventilator vzdy v provozu), 01 (€innost ventilatoru
b092 Rizeni chladiciho ventilatoru pouze béhem provozu ménice [véetné 5 minut po - x 135Fh 01
zapnuti napajeni ]), 02 (provoz podle teploty)
b093 Vymazani uplynulého ¢asu chladiciho ventilatoru |0(pocet)/1(smazani) — x 1360h 00
b094 Inicializace cilovych dat 0az3 — x 1361h 00
0 (zakazano), 1 (povoleno [zakazano kdyZz motor je
b095 Dynamické brzdéni fizeni zastaven]), 2 (povoleno [povoleno také, kdyz motor je x 1362h 00
zastaven])
b096 Uroveri aktivace dynamického brzdéni 330 az 380, 660 az 760 1.[V] x 1363h 360
b097 Hodnota rezistoru BRD Min. odpor az 600,0 0,1 [W] x 1364h 100,0
b100 Nastaveni volné V/f frekvence (1) 0. az "Nastaveni volné V/f frekvence (2)" 1 [Hz] x 1367h 0
b101 Nastaveni volné V/f napéti (1) 0. az 8000 0,1[V] x 1368h 0,0
b102 Nastaveni volné V/f frekvence (2) 0. az "Nastaveni volné V/f frekvence (3)" 1 [Hz] x 1369h 0
b103 Nastaveni volné V/f napéti (2) 0. az 8000 0,1[V] x 136Ah 0,0
b104 Nastaveni volné V/f frekvence (3) 0. az "Nastaveni volné V/f frekvence (4)" 1[HZ] x 136Bh 0
b105 Nastaveni volné V/f napéti (3) 0. az 8000 0,1[V] x 136Ch 0,0
b106 Nastaveni volné V/f frekvence (4) 0. az "Nastaveni volné V/f frekvence (5)" 1 [Hz] x 136Dh 0
b107 Nastaveni volné V/f napéti (4) 0. az 8000 0,1[V] x 136Eh 0,0
b108 Nastaveni volné V/f frekvence (5) 0. az "Nastaveni volné V/f frekvence (6)" 1 [Hz] x 136Fh 0
b109 Nastaveni volné V/f napéti (5) 0. az 8000 0,1[V] x 1370h 0,0
b110 Nastaveni volné V/f frekvence (6) 0. aZ "Nastaveni volné V/f frekvence (7)" 1[HZ] x 1371h 0
b111 Nastaveni volné V/f napéti (6) 0. az 8000 0,1[V] x 1372h 0,0
b112 Nastaveni volné V/f frekvence (7) 0. az 400. 1[Hz] x 1373h 0
b113 Nastaveni volné V/f napéti (7) 0. az 8000 0,1[V] x 1374h 0,0
b120 Povoleni fizeni brzdy 00 (zakazano), 01 (povoleno) — x 137Bh 00
b121 Cas Cekani brzdy pro spusténi 0 az 500 0,01 [sec] x 137Ch 0,00
b122 Cas ¢ekani brzdy pro zrychleni 0 az 500 0,01 [sec] x 137Dh 0,00
b123 Cas ¢ekani brzdy pro zastaveni 0 az 500 0,01 [sec] x 137Eh 0,00
b124 Cas ¢ekani brzdy pro potvrzeni 0 az 500 0,01 [sec] x 137Fh 0,00
b125 Frekvence uvolnéni brzdy 0 az 40000 0,01 [Hz] x 1380h 0,00
b126 Proud uvolnéni brzdy 0 az 2000 0,1[%] x 1381h -
b127 Frekvence brzdéni 0 az 40000 0,01 [Hz] x 1382h 0,00
b130 Povoleni potlageni prepéti pfi zpomalovani gfy(cf]?é‘ﬁlzrﬁ)”") 01 (povoleno), 02 (povoleno se _ x | 13850 | 00
b131 Uroveri potladovani prepéti pfi zpomalovani t:gz igg\x : 6363(3;273895’ (3/)) 1V x 1386h | 380
b132 Konstanta potlaGovani prepéti pfi zpomalovani. |10 az 3000 0,01 [sec] x 1387h 1,00
b133 Potlaceni pfepéti zpomal. proporcionélni zisk 0 az 500 0,01 v 1388h 0,20
b134 Integraéni ¢as potlatovani prepéti pfi zpomalovani 0 az 1500 0,1 [sec] v 1389h 1,0
b145 Rezim vstupu GS 00 (mimo chyb)/01 (Chyba) — x 1394h 00
b150 Zobrazeni pfipojeného ex. operatoru 001 az 060 - x 139Ah 001
b160 prvni parametr dvojitého zobrazeni 001 az 030 — x 13A3h 001
b161 druhy parametr dvojitého zobrazeni 001 az 030 — x 13A4h 002
b163 Nastaveni frekv. ve sledovani 00 (zakazano), 01 (povoleno), — v 13A6h 00
b164 Automaticky navrat k plvodnimu zobrazeni 00 (zakazano), 01 (povoleno), — v 13A7h 00
00 (vyskyt chyby), 01 (vyskyt chyby po zpomaleni a
b165 Akce pfi ztraté komunikace ex. operatoru (Zzaasst,?;\(/)gr?inr:wgtgtr?ln;)d eglé'ggogﬁ‘é%z')?gib)' 03 - v 13A8h 02
(zpomalovani a zastaveni motoru)
b166 Vybér dat Read / Write 00 (Read/Write OK), 01 (Chranéno) — x 13A9h 00
b171 Vybér rezimu ménice Sgii(ﬁ;kgga(';’g'iﬂ Sm)rez'm)v 02 (Vysokofrekvencni - x | 13AER | 00
b180 Spoustéc inicializace 00 (zakazano), 01 (povoleno), — x 13B7h 00
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SEZNAM PARAMETRU
4.4 Skupina parametru C
Uprava MUS
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | v chod C. Vychozi
rezimu | registru

CO001 Vstup [1] funkce - x 1401h | 00 (FW)

C002 Vstup [2] funkce - x 1402h | 01 (RV)

C003 Vstup [3] funkce - x 1403h | 12 (EXT)

€004 |Vstup [4] funkce Zkontrolujte volitelné I/0 - x 1404h | 18 (RS)

C005 Vstup [5] funkce - d 1405h | 02 (CF1)

C006 Vstup [6] funkce - x 1406h | 03 (CF2)

C007 Vstup [7] funkce - x 1407h | 06 (JG)

C011 Vstup [1] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x| 140Bh 00

C012 Vstup [2] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x 140Ch 00

C013 Vstup [3] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x 140Dh 00

C014 Vstup [4] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x 140Eh 00

C015 V/stup [5] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x 140Fh 00

C016 V/stup [6] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x 1410h 00

C017 Vstup [7] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x 1411h 00

C021 Funkce vystupu [11] - x 1415h | 00(RUN)

C022 Funkce vystupu [12] Zkontrolujte volitelné 1/0 - x 1416h | 01(FA1)

C026 Funkce reléového alarmu - x 141Ah | 05 (AL)

C027 [EQ] vybér svorky Zkontrolujte analogovy a pulsni vystup - x 141Bh | 07(LAD)

C028 vybér svorky [AM] Zkontrolujte analogovy a pulsni vystup - * 141Ch | 07(LAD)

C030 Referenéni hodnota digitalniho zobrazeniu proudu| 200 az 2000 0,1 [%] 141Eh -

C031 Vystup [11] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) — x| 141Fh 00

C032 Vystup [12] aktivni stav 0 (NO), 1 (NC) - x 1420h 00

C036 Aktivni stav relé alarmu 0 (NO), 1 (NC) - x 1424h 01

0 (vystup béhem zrychlovani/zpomalovani a

C038 Vystupni rezim detekce nizkého proudu ¢innosti s konstantni rychlosti), 1 (vystup pouze - x 1426h 01

bé&hem &innosti s konstantni rychlosti)

C039 Uroven detekce malého proudu 0 az 2000 0,1 [%] x 1427h -

00 (vystup b&hem zrychlovani/zpomalovani a

C040 RezZim vystupu signalu pretizeni ¢innosti s konstantni rychlosti), 01 (vystup pouze - x 1428h 01

béhem ¢innosti s konstantni rychlosti)

C041 Uroven varovani pretizeni 0 az 2000 0,1 [%] x 1429h -
ggg E:i‘;:; Nastaveni dosazeni frekvence pro zrychl. 0 az 40000 0,01 [Hz] x xgg: 0,00
ggig E:?z”;:; Nastaveni dosazeni frekvence pro zpomal. 0 az 40000 0,01 [Hz] x 1:53: 0,00

C044 Urovefi odchylky PID 0 az 1000 0,1 [%] x 142Eh 3,0
C045 (velka) . - . 142Fh
C045 (nizka) Nastaveni dosazeni frekvence 2 pro zrychl. 0 az 40000 0,01 [HZ] x 1430n 0,00
ggjg E:Zl::; Nastaveni dosazeni frekvence 2 pro zpomal. 0 az 40000 0,01 [Hz] x Eg;: 0,00

c047 Vstup sledu pulsti méfitko konverze pro vystup EO 0,01-99.99 - x 1433h 1,00

C052 Maximum dat zpétné vazby PID 0 az 1000 0,1 [%] x 1438h 100,0

C053 Minimum dat zpétné vazby PID 0 az 1000 0,1 [%] x 1439h 0,0

C054 \/ybér nadkroceni/podkroceni momentu 00(Nadkro¢eni momentu)/01(podkro¢eni momentu) - x 143Ah 00

CO055 Nadkrogeni momentu (Fizeni vpFed) droven nastaveni 0 az 200 1 [%] x 143Bh 100

C056 Nadkrogeni momentu (vzad regenerace) trover nastaveni| 0 az 200 1[%] x 143Ch 100

C057 Nadkrogeni momentu (vzad fizeni) Groveri nastaveni 0 az 200 1[%] x 143Dh 100

C058 Nadkrogeni momentu (vpied regener.) Groven nastaveni 0 az 200 1[%] x 143Eh 100

coso |Rezim signa ystupu pocroen nackroteni | 30 (0RUUR BShem ancnioviizgonacnie I T

béhem &innosti s konstantni rychlosti)

C061 Uroveri varovani elektronické tepelné ochrany 0az 100 1[%] x 1441h 90

C063 Uroveri detekce nulové rychlosti 0 az 10000 0,01 [HZ] x 1443h 0,00

C064 Uroveri varovani prehfati chladi¢e 0az 110 107 x 1444h 100

03(2400bps), 04(4800bps), 05(9600bps),

Cco71 Rychlost komunikace 06(19,2kbps), 07(38,4kbps),08(57,6kbps), - x 144Bh 05

09(76,8kbps), 10(115,2kbps)

C072 Modbus adresa 1. az 247. - x 144Ch 1

C074  |Parita komunikace 9 gﬁfﬁépsgﬁi{g)m (suda parita), - x | 144En | 00

C075 Stop bit komunikace 1 (1 bit), 2 (2 bity) - x 144Fh 01

00 (vyskyt chyby), 01 (vyskyt chyby po zpomaleni a
C076 \/ybér operace po chybé komunikace (Z;asst?;fgr:i"rfé?g:ﬁ’p(i)z\/(é?gg;?\éﬁg'dm}'g)’ 03 - x 1450h 02
(zpomalovani a zastaveni motoru)

Cco77 Casovy limit komunikace 0 az 9999 0,01 [sec] x 1451h 0,00

C078 Cas &ekani komunikace 0 az 1000 1 [msec.] x 1452h 0

C081 kalibrace rozsahu vstupu [O] 0 az 2000 0,1 v 1455h 100,0

C082 kalibrace rozsahu vstupu [Ol] 0 az 2000 0,1 v 1456h 100,0

C085 Ladéni vstupu termistoru 0 az 2000 0,1 v 1459h 100,0

C091 Povoleni rezimu ladéni 00/01 = v 145Fh 00

_ . 00 (Modbus-RTU) 01(EzCOM

C096 \Vybér komunikace 02 EEZCOM<adm?nist(rator>) ) x 1464h 00

C098 EzCOM pocatecni adresa mastera 1~8 x 1466h 1

C099 EzCOM konec¢na adresa mastera 1~8 x 1467h 1

C100 EzCOM pocatecni impuls 00(Vstupni svorka), 01(Vzdy) x 1468h 00

C101  |Vyber rezimu paméti Nahoru / Dolu ?rzk(\t,’:rfclg'ada"' dat frekvence), 01 (ukladani dat - x| 14690 | 00
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Uprava v| Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu C. Vychozi
CHODu | registru
00 (resetovani chyby pokud je RS sepnuto), 01
ThEr radi (resetovani chyby pokud je RS rozepnuto), 02 _
c102 Vybér rezimu resetu (povoleno resetovani pouze pfi chybé [resetovani pfi x 146Ah 00
sepnuti RS]), 03(resetovani pouze chyby)
35 00(spousténi s 0 Hz), 01(spousténi s odpovidajici _
€103 ReZim restartu po resetu frekvenci), 02(restart s aktivni odpovidajici frekvenci) x 146Bh 00
C104 Rezim mazani UP/DWN 00 (0Hz)/01 (EEPROM data) — x 146Ch 00
C105 FM sefizeni zisku 50 az 200 1 [%] v 146Dh 100
C106 AM sefizeni zisku 50 az 200 1 [%] v 146Eh 100
C109 AM sefizeni sklonu 0 az 100 1 [%] v 1471h 0
C111 Uroved varovani pretizeni 2 0 az 2000 0,1 [%] v 1473h -
C130 Vystup [11] €as zpozdéni sepnuti 0 az 1000 0,1 [sec] x 1486h 0.0
C131 Vystup [11] €as zpozdéni rozepnuti 0 az 1000 0,1 [sec] x 1487h 0.0
C132 Vystup [12] €as zpozdéni sepnuti 0 az 1000 0,1 [sec] x 1488h 0.0
C133 Vystup [12] Eas zpozdéni rozepnuti 0 az 1000 0,1 [sec] x 1489h 0.0
C140 Vystup RY &as zpozdéni sepnuti 0 az 1000 0,1 [sec] x 1490h 0.0
C141 Vystup RY &as zpozdéni rozepnuti 0 az 1000 0,1 [sec] x 1491h 0.0
C142 | Logicky vystup 1 operand A ol ek astaveni v C021 a2 C026 (krome LOGT | - _ x| 1492n | 00
C143 | Logicky vystup 1 operand B TS RS et v 0021 a2 C026 (komé LOGT| - _ x| 14930 | 00
C144 Logicky vystup 1 operator 0 (AND), 1 (OR), 2 (XOR) — x 1494h 00
c145 Logicky vystup 2 operand A ggel{’gé%k%’;,ag‘iﬁ"' v €021 az C026 (kromé LOG1 - x| 14950 | 00
C146 | Logicky vystup 2 operand B TS S et v C021 a2 C026 (kromé LOGT | _ x| 149h | 00
C147 Logicky vystup 2 operator 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) — x 1497h 00
c148 Logicky vystup 3 operand A S;el{’gé%k%’;,ag‘i‘f)"' v €021 az C026 (kromé LOG1 - x | 14980 | 00
C149 Logicky vystup 3 operand B g;elj_rgej%k%gegti\gni v C021 a2 C026 (kromé LOG1 - x 1499h 00
C150 Logicky vystup 3 operator 00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) — x 149Ah 00
C160 Vstup [1] Cas odezvy 0 az 200 - x 14A4h 1
C161 Vstup [2] Cas odezvy 0 az 200 - x 14A5h 1
C162 Vstup [3] ¢as odezvy 0 az 200 - x 14A6h 1
C163 Vstup [4] Eas odezvy 0 az 200 - x 14A7h 1
C164 Vstup [5] ¢as odezvy 0 az 200 - x 14A8h 1
C165 Vstup [6] ¢as odezvy 0 az 200 - x 14A%h 1
C166 Vstup [7] ¢as odezvy 0 az 200 - x 14AAh 1
C169 Stanoveni asu vicestupiiové rychlosti / pozicovani 0 az 200 - x 14ADh 0
4.5 Skupina parametru H
Uprava | Modbus
Kod funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky |vrezimu C. Vychozi
CHODu | registru
" - 00 (zakazano autoladéni), 01 (autoladéni bez
HO0O01 Nastaveni autoladéni otadeni), 02 (autoladéni s otagenim) - x 1501h 00
H002 Vybér dat motoru, prvni motor 00 (Data standardniho motoru), 02 (data z autoladéni) - x 1502h 00
HO003 Kapacita motoru, prvni motor 00(0,1kW)- 15 (18,5kW) - x 1503h -
HO004 Nastaveni poétu péll, prvni motor 0 (2 poly), 1 (4 poly), 2 (6 pola),3 (8 pdlt), 4 (10) - x 1504h 4P
HO005 Konstanta rychlosti motoru, prvni motor 1 az 1000 1[%] v 1506h 100
H006 Konstanta stabilizace motoru, prvni motor 0 az 255 1 v 1507h 100
H020 Konstanta motoru R1, prvni motor 1 az 65530 0,001 [©] x 1516h -
H021 Konstanta motoru R2, prvni motor 1 az 65530 0,001 [Q] x 1518h -
H022 Konstanta motoru L, prvni motor 1 az 65530 0,01 mH x 151Ah -
H023 Konstanta motoru lo 1 az 65530 0,01 [A] x 151Ch -
" . 151Dh
H024(32 bitl) | Konstanta motoru J 1 az 9999000 0,001 x 151En -
HO30 Auto konstanta R1, prvni motor 1 az 65530 0,001 [©] x 1525h -
HO31 Auto konstanta R2, prvni motor 1 az 65530 0,001 [©] x 1527h -
H032 Auto konstanta L, prvni motor 1 az 65530 0,01 mH x 1529h -
HO033 Auto konstanta lo, prvni motor 1 az 65530 0,01 [A] x 152Bh -
152Ch
H024(32 bitd) | Auto konstanta J, prvni motor 1 az 9999000 0,001 x 152Dh -
HO050 Zisk kompenzace skluzu P pro V/f fizeni s FB 0 az 10000 0,1 v 153Dh 0,20
HO051 Zisk kompenzace skluzu P pro V/f fizeni s FB 0 az 10000 1 v 153Eh 2
H102 Nastaveni kodu motoru PM 00 (Data standardniho motoru), 01(data z autoladéni) - x 1571h 00
: 0,1/0,2/0,4/0,55/0,75/1,1/1,5/2,2/3,0/3,7/4,0/5,5/7,5/
H103 Kapacita motoru PM 11,0/15.0/18 5 - x 1572h -
2(0)/4(1)/6(2)/8(3)/10(4)/12(5)/14(6)/16(7)/18(8)/
PR 20(9)/22(10)/24(11)/26(12)/28(13)/30(14)/32(15)/ _
H104 | PM nastaveni pottu pold 34(16)/36(17)/38(18)/40(19)/42(20)/44(21)/46(22)! ® | 1573h | 4P
48(34) poll

42

Rychla uzivatelska pfirucka MX2 (1129-CZ-01)




OmRrRoN

SEZNAM PARAMETRU

Uprava v| Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu C. Vychozi
CHODu | registru
- , " v S " —
H105  |[Jmenovity proud PM motoru ”;‘gsl}g"rfeﬁ[gge” mezi 20 % a 100 % pro jmenovity | o1 [a] x| 1574h .
H106 PM konstanta motoru R 0,001 az 65,535 Q 0,001 [Q] x 1575h -
H107 PM konstanta motoru Ld 0,01 az 655,35 mH 0,01 mH x 1576h -
H108 PM konstanta motoru Lq 0,01 az 655,35 mH 0,01 mH x 1577h -
. 0,0001
H109 PM konstanta motoru Ke 0.0001 az 6.5535 Vyead(rad/s) Vi(radis) x 1578h -
HO10(32 bitt) |PM konstanta J 0,001-9999,000 kg/m? 0001k | x| 1579n .
H111 Auto konstanta R 0,001 az 65,535 Q 0,001 [Q] x 157Bh -
H112 Auto konstanta Ld 0,01 az 655,35 mH 0,01 mH x 157Ch -
H113 Auto konstanta Lq 0,01 az 655,35 mH 0,01 mH x 157Dh -
H116 PM Rychlost odezvy 1 az 1000 - 1581h 100
H117 PM Rozbéhovy proud 20,00 az 100,00% - x 1582h | 70,00
H118 PM Cas rozbéhu 0,01 az 60,00 s 0,01 [s] x 1583h 1,00
H119 PM Konstanta stabilizace 0az 120% - 4 1584h 100
H121 PM Minimalni frekvence 0.0 az 25.5% - 4 1586h 8,0
H122 PM Proud naprazdno 0,00 az 100,00% - v 1587h 10,00
H123 PM Vybér zpusobu spousténi 00 (Normalni), 01 (IMPE) - x 1588h 00
PM Pocatecni pozice magnetu 5 _
H131 |odhad 0 V Gasti Gekani 082255 * | 188Ah |10
H132 PM Pocatecni pozice magnetu 0 a7 255 _ « 158Bh 10
Odhad detekce ¢asu ¢ekani
PM Pocatecni pozice magnetu 5 _
H133 Odhad detekce &asd 0 az 255 x 158Ch 30
H134 PM Pocatecni pozice magnetu 0 a7 255 _ « 158Dh 100
Odhad zisku napéti
4.6 Skupina parametru P
Uprava v| Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu | Registr | Vychozi
CHODu C.
P001 Provozni rezim na pfidavné karté 1 chyba 00 (vyskyt chyby), 01 (pokraovani provozu) - x 1601h 00
00 (Referencni rychlost, v&. PID)
P003 [EA] vybér svorky 01 (Zpétna vazba enkodérem) x 1603h 00
02 (RozSifena svorka pro EzSQ)
00 (Jednofazovy puls [EA])
50 . 2 01 (2fazovy puls [90° rozdil] 1 ([EA] a [EB]))
P004 Rezim vstupu sledu puls( pro zpétnou vazbu 02 (2fazovy puls [90° rozdil] 2 ([EA] a [EB])) x 1604h 00
03 (Jednofazovy puls [EA] a signal sméru [EB])
P011 Nastaveni poctu pulstd enkodéru na otacku (PPR) | 32 az 1024 1 x 160Bh 512
o . L 00 (jednoduché pozicovani deaktivovano)
P012 \Vybér jednoduchého pozicovani 02 (jednoduché pozicovani aktivovano) - x 160Ch 00
P015 Pliziva rychlost "pocatecni frekvence" az 1000 0,01 [HZ] x 160Fh 5,00
P026 Uroven detekce chyby nadkro&eni rychlosti 0 az 1500 0,1 [%] x 161Ah 115,0
P027 Uroveri detekce chyby odchylky rychlosti 0 az 12000 0,01 [HZ] x 161Bh | 10,00
P031 \Vybér vstupu ¢asu zrychl/zpomal 00(digitalni operator), 03 (jednoducha sekvence) — x 161Fh 00
o 00 (Svorka O), 01 (Svorka Ol), _
P033 \Vybér vstupu povelu momentu 03 (digitalni operator), 06 (Voliteiné) x 1621h 00
P034 Nastaveni povelu momentu 0 az 200 1[%] v 1622h 0
P036 ReZim sklonu momentu 00 (zakazani rezimu),01 (digitalni operator), — x 1624h 00
P037 Hodnota sklonu momentu -200 az +200 1[%] 1625h 0
o . 00 (jak je uvedeno znaménkem), 01 (v zavislosti na _
P038 \Vybér polarity sklonu momentu sméru provozu), 05(Volitené) x 1626h 00
..+ [Rychlostni limit pro ¢innost momentového fizeni 3 1627h
P039 (32 bitd) (otaceni vpred) 0 az 12000 0,01 [HZ] x 16280 0,00
..+ [Rychlostni limit pro ¢innost momentového fizeni 5 1629h
P040 (32 bitd) (otaceni vzad) 0 az 12000 0,01 [HZ] x 162Ah 0.00
P041 Cas prepinani fizeni momentu / rychlosti 0 az 1000 — x 162Bh 0
P044 Sledovaci ¢asovac¢ komunikace 0 az 9999 0,01 sec. x 162Eh 1,00
00 (vyskyt chyby), 01 (vyskyt chyby po zpomaleni a
. X e < . zastaveni motoru), 02 (ignorovani chyb), 03 _
P045 Cinnost ménige pfi chyb& komunikace (zastaveni motoru'po voiném chodu), 04 x 162Fh 00
(zpomalovani a zastave-ni motoru)
P046 Cesta vychoziho pfipojeni DeviceNet 0-7 - x 1630h 1
00 (vyskyt chyby), 01 (vyskyt chyby po zpomaleni a
X - . . . zastaveni motoru), 02 (ignorovani chyb), 03 _
P048 Cinnost ménice v rezimu necinné komunikace (zastaveni motoru'po voiném chodu), 04 x 1632h 00
(zpomalovani a zastaveni motoru)
0 (0 pola), 1 (2 poly), 2 (4 poly), 3 (6 polu), 4 (8
pola), 5 (10 pola), 6 (12 poly), 7 (14 pdly), 8 (16
P049 Nastaveni poctu pélt pro RPM pola), 9 (18 pald), 10 (20 poly), 11 (22 poly),12 (24 - x 1633h 0
poly),13 (26 pol),14 (28 polu), 15 (30 poly),
16 (32 poly),17 (34 poly), 18 (36 pdld), 19 (38 polu)
. . 10 az 320 (vstupni frekvence odpovidajici povolené
P055 Meéfitko frekvence sledu pulsu vystupni frekvenci) 0,1 [kHz] x 1639h 15
P056 Filtr Casové konstanty frekvence pulsl 1az200 0,01 sec. x 163Ah 0,10
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Uprava v| Modbus
Kod funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky | rezimu C. Vychozi
CHODu | registru
P057 Sklon frekvence sledu pulst -100 az +100 1[%] x 163Bh 0
P058 Limit frekvence sledu pulst 0az 100 1 [%] x 163Ch 100
P060 (32 bittl) | Multitrovriova pozice 0 P073 az P072 1 v 1235:: 0
o L . . 1640h
P061 (32 bitt) | Multiroviiova pozice 1 P073 az P072 1 v 1641h 0
o s . N 1642h
P062 (32 bitt) | Multiroviiova pozice 2 P073 az P072 1 v 1643h 0
o L ) N 1644h
P063 (32 bitd) | Multidrovriova pozice 3 P073 az P072 1 v 1645n 0
e S . X 1646h
P064 (32 bitti) | Multitrovriovéa pozice 4 P073 az P072 1 v 1647h 0
o L . . 1648h
P065 (32 bit) | Multiuroviiova pozice 5 P073 az P072 1 v 164%n 0
o I . N 164Ah
P066 (32 bitd) | Multidroviiova pozice 6 P073 az P072 1 v 1648 0
o L . N 164Ch
P067 (32 bitd) | Multidroviiova pozice 7 P073 az P072 1 v 164Dh 0
P068 Vybér reZimu navadéni 00(Nizka)/01(Velka) - v 164Eh 00
P069 Smér navadéni 00(FW)/01(RV) - v 164Fh 01
P070 Nizka rychlost frekvence navadéni 0 az 1000 - v 1650h 5.00
PO71 Vysoka rychlost frekvence navadéni 0 az 40000 - v 1651h 5.00
e . " < 1652h | +26843
P072 (32 bitl) | Rozsah pozice (vpied) 0 az 268435455 1 v 1653n 5455
e . N 1654h | -26843
P073 (32 bitd) | Rozsah pozice (vzad) -268435455 az 0 1 v 1655n 5455
P075 ReZim pozicovani 00 Bas bemenoni (rychlejsi fizeni) * | 1657h | 00
P0O77 Casovy limit odpojeni enkodéru 0 az 100 0,1[sec] x 1659h 1,0
P100 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (00) 0 az 65530 1 v 1666h 0
P101 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (01) 0 az 65530 1 v 1667h 0
P102 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (02) 0 az 65530 1 v 1668h 0
P103 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (03) 0 az 65530 1 v 1669h 0
P104 Uzivatelsky parametr programovéani pohonu U (04) 0 az 65530 1 v 166Ah 0
P105 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (05) 0 az 65530 1 v 166Bh 0
P106 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (06) 0 az 65530 1 v 166Ch 0
P107 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (07) 0 az 65530 1 v 166Dh 0
P108 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (08) 0 az 65530 1 v 166Eh 0
P109 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (09) 0 az 65530 1 v 166Fh 0
P110 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (10) 0 az 65530 1 v 1670h 0
P111 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (11) 0 az 65530 1 v 1671h 0
P112 Uzivatelsky parametr programovéani pohonu U (12) 0 az 65530 1 v 1672h 0
P113 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (13) 0 az 65530 1 v 1673h 0
P114 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (14) 0 az 65530 1 v 1674h 0
P115 Uzivatelsky parametr programovéani pohonu U (15) 0 az 65530 1 v 1675h 0
P116 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (16) 0 az 65530 1 v 1676h 0
P117 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (17) 0 az 65530 1 v 1677h 0
P118 UZivatelsky parametr programovani pohonu U (18) 0 az 65530 1 v 1678h 0
P119 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (19) 0 az 65530 1 v 1679 0
P120 Uzivatelsky parametr programovéani pohonu U (20) 0 az 65530 1 v 167Ah 0
P121 UZivatelsky parametr programovani pohonu U (21) 0 az 65530 1 v 167Bh 0
P122 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (22) 0 az 65530 1 v 167Ch 0
P123 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (23) 0 az 65530 1 v 167Dh 0
P124 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (24) 0 az 65530 1 v 167Eh 0
P125 Uzivatelsky parametr programovéani pohonu U (25) 0 az 65530 1 v 167Fh 0
P126 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (26) 0 az 65530 v 1680h 0
P127 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (27) 0 az 65530 v 1681h 0
P128 Uzivatelsky parametr programovéani pohonu U (28) 0 az 65530 1 v 1682h 0
P129 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (29) 0 az 65530 1 v 1683h 0
P130 Uzivatelsky parametr programovani pohonu U (30) 0 az 65530 1 v 1684h 0
P131 Uzivatelsky parametr programovéani pohonu U (31) 0 az 65530 1 v 1685h 0
P140 EzCOM pocet dat 1az5 v 168Eh 5
P141 EzCOM cilovéa adresa 1 1az 247 - v 168Fh 1
P142 EzCOM cilovy registr 1 0000 az FFFF - v 1690h 0000
P143 EzCOM zdrojovy registr 1 0000 az FFFF - v 1691h 0000
P144 EzCOM cilovéa adresa 2 1az247 - v 1692h 2
P145 EzCOM cilovy registr 2 0000 az FFFF - v 1693h 0000
P146 EzCOM zdrojovy registr 2 0000 az FFFF - v 1694h 0000
P147 EzCOM cilova adresa 3 1az 247 - v 1695h 3
P148 EzCOM cilovy registr 3 0000 aZ FFFF - v 1696h 0000
P149 EzCOM zdrojovy registr 3 0000 az FFFF - v 1697h 0000
P150 EzCOM cilovéa adresa 4 1az 247 - v 1698h 4
P151 EzCOM cilovy registr 4 0000 az FFFF - v 1699h 0000
P152 EzCOM zdrojovy registr 4 0000 az FFFF - v 169Ah 0000
P153 EzCOM cilovéa adresa 5 1az 247 - v 169Bh 5
P154 EzCOM cilovy registr 5 0000 az FFFF - v 169Ch 0000
P155 EzCOM zdrojovy registr 5 0000 az FFFF - v 169Dh 0000
P160 Volitelné I/F povel registru pro zapis 1 0000 az FFFF - v 16A2h 0000
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SEZNAM PARAMETRU

Uprava | Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky vcrﬁ(i;lr)nu Re(g:istr Vychozi
u .
P161 Volitelné I/F povel registru pro zapis 2 0000 az FFFF - v 16A3h 0000
P162 Volitelné I/F povel registru pro zapis 3 0000 az FFFF - v 16A4h 0000
P163 VoliteIné I/F povel registru pro zapis 4 0000 az FFFF — v 16A5h 0000
P164 Volitelné I/F povel registru pro zapis 5 0000 az FFFF - v 16A6h 0000
P165 Volitelné I/F povel registru pro zapis 6 0000 az FFFF — v 16A7h 0000
P166 VoliteIné I/F povel registru pro zapis 7 0000 az FFFF — v 16A8h 0000
P167 Volitelné I/F povel registru pro zapis 8 0000 az FFFF — v 16A%h 0000
P168 Volitelné I/F povel registru pro zapis 9 0000 az FFFF — v 16AAh 0000
P169 Volitelné I/F povel registru pro zapis 10 0000 az FFFF — v 16ABh 0000
P170 VoliteIné I/F povel registru pro ¢teni 1 0000 az FFFF — v 16ACh 0000
P171 VoliteIné I/F povel registru pro ¢teni 2 0000 az FFFF — 4 16ADh 0000
P172 Volitelné I/F povel registru pro ¢teni 3 0000 az FFFF - v 16AEh 0000
P173 VoliteIné I/F povel registru pro ¢teni 4 0000 az FFFF — v 16AFh 0000
P174 VoliteIné I/F povel registru pro ¢teni 5 0000 az FFFF — v 16B0Oh 0000
P175 Volitelné I/F povel registru pro ¢teni 6 0000 az FFFF - v 16B1h 0000
P176 Volitelné I/F povel registru pro ¢teni 7 0000 az FFFF — v 16B2h 0000
P177 Volitelné I/F povel registru pro ¢teni 8 0000 az FFFF — v 16B3h 0000
P178 VoliteIné I/F povel registru pro ¢teni 9 0000 az FFFF — v 16B4h 0000
P179 VoliteIné I/F povel registru pro ¢teni 10 0000 az FFFF — v 16B5h 0000
P180 Adresa uzlu Profibus 0 az 10025 — x 16B6h 0
P181 Smazani adresy uzlu Profibus 00 (smazani) / 01 (bez smazani) - x 16B7h 00
P182 Vybér mapy Profibus 00(PPO)/01(Comvertional) — x 16B8h 00
P190 Adresa uzlu CompoNet 0az 63 — x 16C0h 0
P192 DeviceNet MAC ID 0 az 63 - x 16C2h 63
P195 Délka ramce ML2 00 (32 byt1)/01 (17 byta) - x 16C5h 00
P196 Adresa uzlu ML2 21-3E - x 16C6h 21
4.7 Skupina parametru F
Uprava | Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky |vrezimu C. Vychozi
CHODu | registru
N . X 0001h
F001 (32 bitd) [Vystupni frekvence 0,00 az 400,00 0,01 [Hz] 4 6,00
0002h
o | % . . 1103h
F002 (32 bit) [Cas zrychleni (1) 0,01 az 3600,00 0,01 [s] v T104h 10,00
P . N 1105h
F003(32 bitu) |Cas zpomaleni (1) 0,01 az 3600,00 0,01 [s] v T106h 10,00
F004 Smérovani tlacitka CHODu klavesnice 00: Vpred, 01:Vzad - x 1107h 00

4.8 Skupina parametru U: Uzivatelské parametry

Libovolny koéd funkce muze byt registrovan v nasledujicich 32 parametrech. Pokud je reZim zobrazeni nastaven na

“uzivatelské parametry” pouze U001 az U032 plus d001, FO01, b037 jsou zobrazeny.

Uprava | Modbus
Kéd funkce Nazev funkce Sledovani a nastaveni polozky Jednotky |vrezimu C. Vychozi
CHODu | registru
U001 UZivatelsky parametr 1 “no”, d001-P183 - 4 - no
- 4 - no
U032 UZivatelské parametry 32 “no”, d001-P183 - v - no
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